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Platnost této prirucky

Tato prirucka plati pro POSITIPy od verze softwaru
Progr. 246 xxx 03.

TFi ”x” zde znamenaiji libovolna Cisla.
Verze sotfwaru Vaseho pfistroje je uvedena na
nalepce nazadni strané pristroje.

Tato priru¢ka vysvétluje funkce fizeni POSITIP 855
pro soustruzeni. Funkce pro frézovani jsou popsany
vsamostatném navodu.

Predpokladané misto nasazeni

Zatizeni odpovida tfidé A podle EN 55022 a je uréeno predevsim k
pouZivaniv priimyslovém prostredi.

U&elné pouzivani priruéky
Tato priruCka se sklada ze dvou Casti:

- Cast|: Navod pro uZivatele ....... od str. 5
Castll: Technickéinformace ..... od strany 57

Navod pro uzivatele

P¥ikazdodennim pouZivaniVaseho POSITIPu budete pracovat
vylu€né s navodem pro uzivatele (¢astl).

Pro novacky u POSITIPu poslouZi tato prirucka jako ucebni
pomdicka. Uvodem struéné vysvétluje nékteré dalezité zakladniveci
apodava prehled o funkcich POSITIPu.

Potom se kazda jednotliva funkce vysvétluje na prikladu, ktery Ize
ihned realizovat na stroji.

Nemusite se tedy zbyted&né trapit néjakou ,teorii“.

Jako za¢atecnik na POSITIPu byste si mél vSechny priklady
dusledné procvicit.

Pro znalce POSITIPu predstavuje tato priru¢ka orienta¢ni a
informacnipomuicku.

Prehlednastruktura priru¢ky a seznam heselumozniujisnadno
nalézthledanytématicky okruh.

Technickéinformace

Chcete-liPOSITIP pfizpUsobit ur¢itému strojinebo vyuzivat
rozhrani, najdetevdechnypotfebnéinformace
v oddile Technické informace (€astll).

Seznam hesel

Na strankach 86 az 87 najdete seznam hesel pro obé ¢asti této
prirucky.

POSITIP 855 Navod pro uZivatele



Navody a pokyny

Schématické navody doplniuji kazdy priklad v této priruéce. Maji
tuto strukturu:

( Zde jsou zobrazeny
klavesy, které
musite stisknout.

b

Vyzva k zadani

Zde jsou zobrazeny
klavesy, které

musite stisknout.
o)

Zde se vysvétluje funkce klaves nebo pracovni krok.
Pokud je to nutné, jsou zde i doplrikové informace.

Zde se vysvétluje funkce klaves nebo pracovni krok.
Pokud je to nutné, jsou zde i doplfikové informace.

Nasleduje-li po poslednim pokynu jesté Sipka, znamenato,
Ze navod pokracuje na dalSi strané.

Vyzva k zadani se objevi pfi nékterych ukonech (ne v8ak vzdy) na
obrazovce POSITIPunahore.

Vjednotlivych navodech jsou vyzvy k zadani zobrazeny vzdy
naSedém podkladu.

Jsou-li dva navody oddéleny €arkovanou ¢arou, muzete mezi
obéma ukonyvolit.

U nékterych tkon( je navic vpravo zobrazena obrazovka, ktera se
objevi po stisknuti klavesy.

Zkracené navody
Zkracené navody dopliiuji priklady a vysvétlivky. Sipka ( » ) zde
znamena noveé zadani nebo pracovni krok.

Zvlastni upozornéni v této prirucce

Obzvlasté dlleZité informace se uvadejivzdy samostatné v Sedém
poli¢ku. Témto pokynim vénujte zvySenou pozornost.

Pokud byste tato upozornéni nerespektovali, mohlo by se napfr.
stat, Ze nékteré funkce nebudou pracovat tak, jak si prejete, nebo
Ze dojde k poSkozeni nastroje nebo obrobku.

Symboly v upozornénich

KaZdé upozornénije vlevo oznaceno symbolem, ktery informuje o
vyznamu tohoto upozornéniresp. pokynu.

@ Vseobecné upozornéni,
napr. nachovanifizeni.

A Dulezité upozornéni,
které je napr. potfebné pro funkci ur€itého
nastroje.

urazu proudem,
napr. priotevreni krytu.

2 Vystrahapiednebezpecim

Navod pro uZivatele POSITIP 855
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I -1 Zakladypolohovacich udajd

-1

Zaklady polohovacich udaju
Jsou-liVam béZné pojmy soustava (systém) souradnic,
prirastkovy (inkrementalni) rozmér, absolutnirozmeér,

cilova poloha, aktualni poloha a zbyvajici draha,
pak muZete tuto kapitolu preskodit.

Uvod

K popisu geometrie obrobku se pouZiva pravouhlé soufadnicové +Y +Z A
soustavy (= kartézské souradnicové soustavy, pojmenované po
francouzském matematikovia filozofovi René Descartesovi, latinsky
Renatus Cartesius; 1596 aZ 1650).

Kartézskou souradnicovou soustavu tvofi tfi navzajem kolmé
souradné osy X, Y a Z protinajici se v jednom bodé&. Tento bod se
nazyva pocatek (nulovy bod) souradnicové soustavy.

+X

A -Y

Obr. 1: Kartézska souradnicova soustava

Aby bylo moZno definovat polohy na obrobku, poloZzime mySlené
souradnicovou soustavu na obrobek.

U soustruzenych dilctl (rotacné symetrickych obrobk() spada osa
Z v jedno s osou soustruZeni (rotacni osou). Osa X probiha ve
sméru polomeéru (radiusu) resp. praméru. Udaje pro osu Y neni
nutno u soustruzenych dilci uvadét, protoze by vZzdy popisovaly
stejné hodnoty jako osa X.

K

(<L

Obr. 2: Kartézska souradnicova soustava u
soustruzeného predmétu

POSITIP 855 Navod pro uzivatele 7



-1 Zakladypolohovacichudaja

Zaklady polohovacich udajt

PFicné, podélné (lozni) a horni (nozové) sané

U bé&Znych soustruht je nastroj upevnén na kfiZzovych sanich
(kFizovém suportu) jimiz Ize pohybovat ve sméru X (pricné sané) a
ve sméru Z (podélné sang).

U vétSiny soustruht jsou na podélnych sanich nasazeny jesté horni
nebolinozové sané. Témito hornimi sanémilze rovnéz pohybovat
ve sméru osy Z a jejich soufadnice ma oznaceni Zg.

Obr. 3: Osy pohyb( u soustruhu

Nastavenivztaznéhobodu
Vykres obrobku zadava pro obrabéni normalné ¢elni plochu
obrobku jako Labsolutni vztazny bod a rotacéni osu (osu
soustruzeni).
Nastavenim vztazného bodu se tomuto vztaznému bodu priradi
pocatek absolutni souradnicové soustavy.

=1
X

K

2

Obr. 4: Pocatkem pravouhlé soufadnicové
soustavy je nulovy bod obrobku.

Zjisténi a zadani dat nastroje

POSITIP maindikovat absolutni polohu nezavisle na délce nastroje
atvaru nastroje. Proto musite data nastroje zjistit a zadat
(,nastavit”).

Ktomu ,naskrabnete” obrobek bfitem nastroje a zadate prislusnou

hodnotu zobrazenou na indikaci polohy. -— — -
U POSITIPu mlZete nastavit nastrojova data pro az 99 nastroju.

Nastavite-li novy vztazny bod, vztahuji se vSechna nastrojova data k
tomuto novémuvztaznému bodu obrobku.

Nazorné priklady k tomu najdete pocinaje strankou 19.

T T2 T3

Obr. 5: Zobrazené nastroje maji riizna
nastrojova data.

8 Navod pro uZivatele POSITIP 855



I -1 Zakladypolohovacich udajd

Zaklady polohovacich udajt

Cilova poloha, aktualni poloha a zbyvajici draha

Polohy, do nichZ se ma nastrojem dojet, se nazyvaji cilové polohy;
poloha, v niz se nastroj pravé nachazi, se nazyva aktualni poloha
(obr. 6). Draha od aktualni polohy do cilové polohy je zbyvajici
draha.

Znaménko zbyvajici drahy

Zbyvajici draha ma kladné znaménko, pojizdi-li se z aktualni

do cilové polohy v zaporném smeéru osy.

Zbyvajici draha ma zaporné znaménko, pojizdi-li se z aktualni do
cilové polohy v kladném sméru osy.

Absolutni polohy na obrobku

Kazda poloha na obrobku je jednoznacné definovana svymi
absolutnimi soufadnicemi (obr. 7).

Priklad: Absolutni souradnice polohy (D :

Obr. 6: Cilova poloha ® , aktualni poloha ©

X = 5 mm cr e

Z =-35 mm a zbyvajici draha ®
Absolutni soufadnice polohy 2 :

X = 15 mm

Z = +65 mm

Jestlize pracujete podle vykresu obrobku s absolutnimi
souradnicemi, pak najed'te nastrojemnatyto souradnice.

Inkrementalni polohy na obrobku

Urdita poloha se muze téz vztahovat na predchozi cilovou polohu
(obr. 8). Nulovy bod kétovani pak leZi na pfedchozi cilové poloze.
Potom hovorime o inkrementalnich soufadnicich (inkrement =
prirastek) resp.

oinkrementalnich mirach nebofetézcovych kotach (protoze poloha
se udavav mirach na sebe navazujicich).

Inkrementalni souradnice se oznacujipismenem I.

Priklad: Inkrementalni soufadnice polohy (3) vztaZené
na polohu (1)
IX= 10 mm
IZ= 0 mm

Inkrementalni souradnice polohy (2) vztazené
na polohu (3)
IZ=+30 mm

Inkrementalni soufadnice polohy 2) vztazené
na polohu (1)

IX= 10 mm

IZ=+30 mm

Jestlize pracujete podle vykresu obrobku s inkrementalnim
kotovanim, pak najed’te nastrojem o tento rozmér dale.

Znaménka pfi inkrementalnim kétovani

Inkrementalni rozmérovy udaj makladné znaménko, jestliZze se
pojizdi v kKladném sméru osy.

Inkrementalni rozmérovy udaj mazaporné znaménko, jestlize se
pojizdi v zaporném smeéru osy.

65
35
0

Obr. 7: Polohy @O a ® jsou ,absolutni
polohy obrobku“

30 35

Obr. 8: Polohy @ a ® jsou
sinkrementalni polohy obrobku“

POSITIP855
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-1 Zakladypolohovacichudaja

Zaklady polohovacich udajt

Priklad: Vykres obrobku s absolutnim kétovanim
(podle DIN 406, ¢ast11)

220

80
40

Tabulka souradnic podle tohoto pfikladu je vyhodna pfi praci v

provoznim rezimu ULOZENi PROGRAMU.

Pro v8echny souradnice X znamenaji idaje zde zapsané pramér.

Souradnice X¢ y 4 Poznamky
pro [mm] [mm]

PO 40 0 Celniplocha
P1 80 +40

P2 60 - 80 Zapich

P3 60 120 Zapich

P4 100 120

P5 120 150

P6 180 180

P7 180 220

10
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I -1 Zakladypolohovacich udajd

Zaklady polohovacich udaju

Odmérovacisystémy

Odmeérovaci systémy prevadgji pohyby strojnich os na elektrické
signaly. POSITIP tyto signaly vyhodnocuje, zjist'uje aktualni polohu
strojnich os a tuto polohu indikuje jako Ciselnou hodnotu na
obrazovce.

P¥ivypadku napajeni dojde ke ztraté pfirazeni mezi polohou

sani stroje avypoctenou aktualni polohou. Pomocireferencnich
znaCek odmeérovacich systémua REF-automatiky POSITIPumdzete
po zapnuti toto pfifazeni opét obnovit.

Obr. 9: Odmérovaci systém pro linearni

“ . - osu, napt. pro osu Z
Referencéniznacky

Na méritkdch odmérovacich systému je umisténajednanebo
nékolikreferenCnichznacek. Tytoreferentniznacky generuji pfi
prejeti signal, ktery oznacuje pro POSITIP ur&itou polohu méritka
jako referen&nibod (vztaZzny bod méfitka = pevny vztazny

bod stroje).

Pri prejeti téchto referencnich bodu zjisti POSITIP pomoci REF-
automatiky opét ta prirazeni mezi polohou sani a indikovanymi
hodnotami, kterajste naposledy definovali. U linearnich
odmérovacich systém s distanéné kédovanymireferenénimi
znaCkami musite za tim uCelem pojet strojnimi osami jen maximalné
0 20 mm.

Obr. 10:Méritka - nahore s distancné
koédovanymi referen€nimi znackami,
dole s jednou referen¢ni znackou

POSITIP 855 Navod pro uzivatele 11
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POZNAMKY
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| -2 Pracestizenim POSITIP -

prvni kroky

1-2
Prace s fizenim POS

Nez zacnete

ITIP — prvni kroky

Po kazdém zapnuti mlZete prejetreferenéni znacky:

Ve vstupnim fadku nahote na obrazovce se objevi hlaSeni REF,

jakmile jste prejelivSechnyreferencniznacky.

Jakmile nastavite novy vztazny bod, uloZi si POSITIP do paméti tim

nove definovana pfirazenizcela

automaticky.

Prace bez vyhodnocovani referenénich znacek

POSITIP mzete ovSem téZ pouzit, aniz byste predtim prejeli

referentniznalky, kdyZ stisknete softklavesu

NO REF .

@’\5 Jestlize jste referencniznackyneprejeli,

POSITIP si nové nastaveny vztazny bod do paméti neuloZi.

Po preruseni napajeni (vypnuti) uz potom
prifazeni mezi polohami sani jednotlivych os a
indikovanymi hodnotami nelze obnovit.

Zapnuti POSITIPu

AKTUALNI HODNOTA [ PN

ULOZIT DATA NASTROJE] 0ZNAC/
EER0.25 | REF JuL0Z

27
X+ 12.463

.- 7.451

JiL

Foo

POSITIPzapnout
a
stisknoutlibovolnou klavesu

Obr. 11:Indikace REF na obrazovce

NAJET DO REFERENCI

L J

X -0SA

Z,-0SA

2 -0SA ZADNY
REF

L

PrejetreferentniznacCkyve viech osach

v libovolném poradi.

| Referencniznacky neprejizdét.
Pritazeni mezi polohami sani stroje a indikovanymi

hodnotami se pfi pferuSeni napajeni ztrati!

Rizeni POSITIP je nyni ptipraveno k provozu v provoznim reZimu

AKT.HODNOTA.

POSITIP 855
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-2 Prace sftizenim POSITIP — prvni kroky

Provozni rezimy POSITIP

Vybérem provoznihorezimuuréujete, které funkce POSITIPu chcete

pouZzit.

Vyuzitelné funkce Provozni rezim Klavesa
Indikace polohy pro jednoducha AKT.HODNOTA
obrabéni;

nastaveni nastroje;
nastavenivztazného bodu

Indikace zbyvajici drahy; ZBYV.DRAHA
soustruZeni s pridavkem

UloZeni pracovnich krokipro  PROGRAM

Ul ol >

malé série do POSITIPu uLOZIT
Provést programy, které jste PROGRAM
Vv provoznim rezimu PROVEST
PROGRAM ULOZIT

predtim vytvorili

MuzZete kdykoli provozni rezim zménit tim, Ze stisknete
klavesu toho provozniho rezimu, do néhoz chcete prejit.

Tri funkce HELP, MOD a INFO
Funkce POSITIPUHELP, MOD a INFO muzete vyvolat kdykoli.

Vyvolanifunkce:
» Stisknéte klavesufunkce.

ZruSenifunkce:
» Znovustisknéte klavesufunkce.

Funkce Oznaceni Klavesa
Integrovany navod pro uZivatele: HELP
Grafiky a vysvétlivky

k aktualni situaci
indikovat na obrazovce

Zména uziv. parametru: MOD

Chovani POSITIPu nové w
definovat

kalkulator kuzel(l, stopky, INFO @
funkce kalkulatoru

14 Navod pro uZivatele POSITIP 855



| -2 Prace stizenim POSITIP — prvni kroky

Volba funkci softklaves

Funkce softklaves jsou sestaveny do jedné nebo nékolika list
softklaves. POSITIP indikuje pocet téchto list symbolem na
obrazovce vpravo nahore.

Jestlize se tam tento symbol neobjevuje, jsou vSechny volitelné

funkce v praveé zobrazované listé softklaves.

Aktualnilista softklaves je v symbolu zobrazena plnym obdélnikem.

Funkce Klavesa

Listovat listami softklaves: dopredu

Listovat listami softklaves: dozadu

Skocit o jednu uroveri softklaves zpét

B0

ZAPIS PROGRAMU DO PAMETI JEpNY - | %
_’

o] BEGIN PGM 10 MM
1 X+50.000
2 Z+10.000

X+25.000

Z-55.500
IX+5.000
IZ+7.500

@5 POSITIP zobrazi softklavesy s hlavnimi
funkcemiurcitého provoznihorezimuvzdytehdy,
kdyz stisknete klavesu provozniho rezimu.

Integrovany navod pro uzivatele

Integrovany navod pro uZivatele Vam pom(iZe v kazdé situaci
potfebnymiinformacemi.

Integrovany navod pro uzivatele - vyvolani:

» Stisknéte klavesuHELP.

» Listujte listovacimi®klavesami, je-lisituace vysvétlenana
nékolika strankach obrazovky.

Integrovany navod pro uZivatele -opusténi:
» Stisknéte klavesuHELP znovu.

Priklad: Integrovany navod pro uzivatele k ULOZ/NASTAV

Funkce ULOZ/NASTAV je v této priru¢ce popsana od
stranky 21.

Zvolte provoznirezim ULOZ/NASTAV.
» Ktomu stisknéte v provoznim reZzimu AKT.HODNOTA
softklavesu UloZ/Nastav.
» Stisknéte klavesuHELP.
Na obrazovce se objevi prvni stranka integrovaného
navodu pro uZivatele k funkci ULOZ/NASTAV.
Na obrazovce vpravo dole je identifikace stranky:
pred lomitkem zvolena stranka a za nim celkovy
pocet stran.
Integrovany navod pro uZivatele obsahuje nynina dvou
strankach obrazovky tyto informace k tématu
ULOZ/NASTAV:
V8eobecné vysvétlivky k této funkci (str. 1/2)
Kroky zadavani pfri této funkci (str. 2/2)

Opétné opusténiintegrovaného navodu pro uzivatele:

» Stisknéte znovu klavesu HELP.
Na obrazovce POSITIPu se opét objevi nabidka (menu)
kfunkciULOZ/NASTAV.

Obr. 12:Symbol li§t softklaves nahotre
vpravo na obrazovce; zobrazena je
prvni lista softklaves

HELP: OZNAC/ULOZ

"Oznac/uloz" je pomoc pri urceni dat
nastroje pri soustruzeni soucasti.

Aby se pri odjeti nastrojem pro ucely
mereni neztratila poloha, Llze posledni
polohu ulozit do pameti pomoci funkce
"oznac/uloz".

Takto ulozene poloze lLze po mereni
soucasti priradit novou vztaznou
hodnotu.

Obr. 13:Integrovany navod pro uZivatele k
ULOZ/NASTAV , str. 1/2

HELP: OZNRC/ULOZ

priklad : X-soustruzit a merit

RIS

2.
X stisknout

3.soustruzit v ose X
4.

0ZNAC stisknout
S5.odjet nastrojem a merit

6.zmerenou hodnotu v X zadat 2,0

Obr. 14:Integrovany navod pro uZivatele k
ULOZ/NASTAV , str. 2/2

POSITIP 855
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-2 Prace sftizenim POSITIP — prvni kroky

Chybova hlaseni

Vyskytne-li se pfi praci s POSITIPem chyba, objevi se
na obrazovce hlasenivtextovém tvaru.

Vyvolani vysvétlivek k hlaSené chybé :

» Stisknéte klavesuHELP.

Smazani chybového hlaseni:

» Stisknéte klavesu CE.

Blikajici chybova hlaseni

POZOR!

P¥i blikajicich hlasenich je funk&ni spolehlivost
POSITIPuohrozena.

Priblikajicim chybovém hlaseni:
» Poznamenejte sichybové hlaSeniindikované naobrazovce.
» Vypnétessit'ové napétiPOSITIPu.
» Pokuste se pfivypnutém sitovém napéti chybu
odstranit.
» Obrat’te se na zakaznicky servis, budou-li se blikajici
chybovahlaseniopakovat.

Volba mérové soustavy

Polohy mlZete dat indikovat vmilimetrech nebo vpalcich (inch).
Jestlize jste zvolili Linch, objevi se nahote na obrazovce vedle REF
indikaceinch.

Mérova soustava - prepnuti:

» Stisknéte klavesu MOD.

» Listujte k listé softklaves s uzZivatelskym parametrem
mm neboinch.

» Stisknéte softklavesu mm neboinch.
Systém pfepne do druhého stavu.

» Stisknéte znovu klavesu MOD.

Viceinformacik uzivatelskym parametriimnajdete
v kapitole | - 6.

AKTUALNI HODNOTA | P
02ZNAC/
finch)REF |uLOZ

X + 0.49090 =’
)

Foo

Z.- 0.29335

Obr. 15:Indikace inch na obrazovce

16
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| -2 Prace stizenim POSITIP — prvni kroky

Volba indikaci polohy

Volba indikace radiusu nebo priméru

Na vykresech obrobk( jsou soustruzené predmeéty zpravidla
koétovany primeérem. PYi obrabénivSak prisouvate nastroj

v pficné ose o hodnoty radiusu (poloméru).

POSITIP m(Ze indikovat jak hodnoty praméru, tak i
hodnoryradiusu.

Indikuje-li POSITIP pro danou osu primer,

objevi se za hodnotou polohy symbol ,&“.

P¥iklad: Indikace radiusu poloha(®) X = 20 mm
Indikace pramé&ru poloha(1) 402 mm

X
|

Prepinaniindikace:

» Stisknéte klavesu MOD.

» Listujte ,listovacimi® klavesami k li5té softklaves se
softklavesou Radius nebo softklavesou Pramér.

» Jestize si prejete druhou formuindikace, Obr. 16:0brobek k pikladu ,Indikace
stisknéte softklavesu: priméru a radiusu®
Preskociautomaticky do druhého stavu.

Volba oddélené nebo uhrnné indikace

Oddélenaindikace:
POSITIPindikuje polohy podélnych a hornich sani oddé&lens. 40
Indikace se vztahuji k nulovym bodtim, které jste : z
pro dané osy nastavili. Méni se pouze indikace polohy té osy, jejiz &

sané se pohybuji. POSITIP indikuje horni sané s malym ,, 0", .
napr. Zg.

Uhrnna indikace:

POSITIP scita hodnoty poloh sani obou os a respektuje
pritom znaménka. Uhrnnaindikace udava absulotni polohu
nastroje vztaZzenou k nulovému bodu obrobku.

Jestlize POSITIP indikuje uhrn, objevi se vedle

oznacCeni osy malé ,S%, napr. Z,..

Priklad: Oddélenaindikace kobr.17: Z = +25.000 mm
Zo= +15.000 mm

Uhrnnaindikace kobr. 17:  Zg= +40.000 mm Obr. 17:Obrobek k prikladu ,Odd&lena a
uhrnna indikace*

@ POSITIPindikuje Ghrnnou hodnotu spravné pouze tehdy,
jestlize prinastavenivztazného bodu pro ,,uhrn“ byly
hodnoty poloh jednotlivych osovych sani skutecné
spravné slouceny s ohledem naznaménka a tak zadany.

Prepinaniindikace:

» Stisknéte klavesu MOD.

» Listujte ,listovacimi® klavesami k liste softklaves se
softklavesou Uhrn nebo softklavesou Oddél..

» Jestize siprejete druhou formuindikace,
stisknéte softklavesu:
PFeskociautomaticky do druhého stavu.

POSITIP 855 Navod prouzivatele 17



-2 Prace sftizenim POSITIP — prvni kroky

Zadani dat nastroje a nastaveni vztazného bodu

NeZ nasadite nastroj, musite zadat data nastroje

(polohu bfitu nastroje) do POSITIPu . Zadat miZete

data aZ pro 99 nastroju.

Pro obrabéni musi byt definovan téZ vztazny bod obrobku .
Zpravidla se nastavi hodnota Z = 0 pro ¢elni plochu obrobku.

»Zmrazeni“ polohy pfi osoustruzeni

Chcete-lipo osoustruzenizmérit priimér obrobku, mazete
aktualni polohu ulozit do paméti (,zmrazit”), jesté neZ odjedete

s nastrojem.

To se provede v provoznim reZzimu AKT.HODNOTA pomoci funkce
UloZ/Nastav. Na strance 21 je tato funkce vysvétlena na prikladu.

Tabulka nastroju

POSITIP uklada nastrojova data pri nastaveni nastroje automaticky
dotabulky nastroju.

Tabulku nastroji miZete otevrit pomociuzivatelského parametru.
Zménite-li hodnoty v této tabulce, pak jiz indikace polohy nebude
odpovidat indikaci po nastaveni nastroje.

Vybér nastroje

Cislo aktualniho nastroje je uvedeno v malém poli¢ku
na obrazovce vpravo dole vedle pimena T (angl. Tool: nastroj).
Jiny nastroj zvolite jednoduse klavesami se svislymi Sipkami.

18
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| -2 Prace stizenim POSITIP — prvni kroky

Priklad: Nastavenivztazného bodu (nulového bodu) obrobku
Pro uhrnnou indikaci se vztazny bod
osy Z nastavi na nulu.

POSITIPvztahnevSechnazadanadatanastrojl
automaticky ktomutovztaznémubodu.

Priprava:
» Zvolte Cislo nastroje (nastrojova data) pomoci
klaves se svislymi Sipkami.

Provoznirezim: AKTUALNi HODNOTA

-

Brit nastroje nechte stat na Celni ploSe.

@ PFicné osoustruzte ¢elniplochu upnutého obrobku.
N

/ Listujte k funkci Vztazny bod.
h N 4
;ETH ZNY Zvolte VztaZny bod.

Zvolte osu ( Zg ).

D
D
Z-
D
Nastaveni vztazného bodu
Z

n a Zadejte vztaZzny bod, napt. 10. Zadani potvrdte.

Vztazny bod (Celni plochu obrobku) nastavte na ur€enou hodnotu.

POSITIP 855 Navod pro uZivatele
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-2 Prace sftizenim POSITIP — prvni kroky

Priklad: Zadani dat nastroje p¥i znamém

praméru obrobku

Priprava

» Zvolte Cislo nastroje klavesami se svislymi

Sipkami.

Provoznirezim: AKTUALNIi HODNOTA

Zadani dat nastroje a nastavenivztazného bodu

-

Osoustruzeni obrobku v ose X (1).

S
-

Zvolte osu ( X).

X2

astaveni nastroje

©

Zadejte polohu hrotu nastroje, napr. X =10 mm.
Zadanipotvrdte.

Nagkrabnéte &elni plochu obrobku @).

&

S

Zvolte osu ( Zg ).

.

Zs = ...

Nastaveni nastroje

L0 B

N

Vynulujte indikaci polohy pro hrot nastroje, Zg = 0.

Zadanipotvrdte.

POSITIP uloZi nastrojova data pod Cislem nastroje v tabulce

nastroja.

Pro vS8echny dalSi nastroje nastavte nastrojova data tak, jak je zde

popsano.

20
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Zadani dat nastroje a nastavenivztazného bodu

Priklad: Zadani dat nastroje pfi neznamém
praméru obrobku

U tohoto prikladu postupujte takto:

Osoustruzite obrobek a zmrazite polohu nastroje pomoci funkce
Uloz .

Pak s nastrojem odjedete, zmérite primér a nastavite zmrazenou
polohunazmérfenouhodnotu.

Hodnota, kterou musite zadat, zavisi na tom,
zde jste zvolili indikaci radiusu nebo priiméru.

Priprava:
» Zvolte Cislo nastroje klavesami se svislymi

Sipkami.

Provoznirezim: AKTUALNi HODNOTA

-

Zvolte UloZ/Nastav.
uLoZz

Zvolte osu, napr. osu X.

(-

soustruzeni v ose X

Obrobek osoustruzte v ose X.

(B,

0ZNAC Polohuzmrazte.

Odjedte s nastrojem, napt. na polohu @).

Zmérte obrobek.

ﬁ%@«U

Zadani hodnoty pro X

+ 0
Zadejte zmé&reny pramér nebo radius, nap¥. 15 mm.
n B Potvrd'te zadanipro zmrazenou hodnotu.

POSITIP uloZi nastrojova data pod Cislem nastroje v
tabulce nastroju.

ZruSeni funkce UloZ/Nastav

Softklavesou ZrusSit maZete funkci
UloZ/Nastav kdykoli zrusit.

POSITIP 855 Navod pro uZivatele



-2 Prace sftizenim POSITIP — prvni kroky

Zobrazeni poloh a najeti na né

Zobrazeni zbyvajici drahy
Casto postadi, ukaze-li POSITIP soutadnice aktualni polohy
nastroje. VétSinou je vSak vyhodnéjsi, date-li sizobrazit
zbyvaijici drahu.
Pak polohujete jednodus$e najetim naindikovanou
hodnotunula.
| kdyZ pracujete s indikaci zbyvajici drahy, mizete zadavat absolutni
nebo inkrementalni souradnice.

Graficka polohovaci pomiticka

P¥i ,najeti na nulu“ Vas POSITIP podporuje tim, Ze
zobrazi grafickou polohovaci pomUcku (viz obr. 18).

POSITIP zobrazi grafickou polohovaci pomdicku v izkém
obdélnikovém okénku pod tou osou, v niZ najizdite na nulu.

Dvé trojuhelnikové znaCky uprostfed okénka symbolizuji polohu,
naniz se ma najet. - Y
Maly CtvereCek symbolizuje san& dané osy. P¥i pojizdéniosou .z< = 48 * 8 ? 2|

se ve CtvereCku objevi Sipka udavajici smér. Tak vidite na prvni
pohled, zda jedete na cilovou polohu nebo omylem pry¢ od ni.
Ctveretek sam se zacne pohybovat teprve tehdy, kdyz se sané
osy dostanou do blizkosti cilové polohy.

POSITIP maze namisto grafické polohovaci pomucky
@5 indikovat absolutni polohu osy.
Mezitémito dvéma moznostmi mliZete prepinat Obr. 18: Graficka polohovaci pomiicka
provoznim parametrem P 91
(viz kapitola Il - 2).

Soustruzeni s pridavkem

Pridavky zadavate v uZivatelskych parametrech (viz kapitola | - 6).
P¥iindikaci zbyvajici drahy bere POSITIP zfetel na pridavek
automaticky. Kdyz POSITIP indikuje zbyvajicidrahu ,,0%, zGistavana
obrobku jesté zbytek na dokonceni.

Jestlize jste uzivatelsky parametr Pfidavek ZAP/VYP nastavilina ZAP,
objevi se za indikovanou hodnotou symbol ,, v*.

c POZOR!

Symbol, “se objevitéz tehdy, jestlize jste pro
danou osu aktivovali faktor zmény méfritka.
Pokud jiz pfesné nevite, zda ,, ¥ “symbolizuje
pridavek nebo zménu méritka, prekontrolujte si
nastaveniuZzivatelskych parametru.

Obr. 19: Pridavky pro X a Z
Zadavané hodnoty pro pridavek nebo zaporny pridavek
Pridavek: kladna hodnota do 999.999 mm.
Zaporny pridavek: zaporna hodnota do —999.999 mm.
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Indikace poloh a najizdéninané

Zadani pridavku

» Stisknéte klavesu MOD.
» Listujte k uzivatelskym parametram Pridavek.
» Stisknéte (napr.) softklavesu Pridavek X.

ZADANI PRIDAUKU NA OBRABENI

» Zadejte pridavek pro osu X se spravnym znaménkem. ‘ >
» Stisknéte klavesu ENT. s

Objevi se opét hlavni nabidka uzivatelskych parametra.
» Zadejte — pokud je tfeba — pridavek pro druhou osu.
» Nastavte softklavesu Pridavek ZAP /VYP na Pridavek

ZAP. Tim jsou zadané pridavky aktivovany.
» Opustiteuzivatelské parametry:

Stisknéte klavesu MOD.

POSITIP bere nyni pfi "najizdéni na nulu” zfetel na zadané pridavky.

L

ZrusSeni pridavku
N . . Obr. 20:Obrazovka p¥i zadavani
Jestlize chcete opét pracovat bez pridavku: pridavku
» Nastavte softklavesu Pridavek ZAP /VYP na Pridavek
VYP nebo zadejte pro pridavky hodnotu nula.

Priklad: Plisobeni pridavku v ose X
1 .Indikace pramé&ru pro X, poloha (1)
Poloha bfitu nastroje ...
... bez pfidavku X? =+40.000 mm
... s pridavkem (+2.000 mm) X2 =+44.000 mm
... se zapornym pridavkem (-2.000 mm) X? = +36.000 mm

2. Indikace radiusu pro X, poloha (2
Poloha bfitu nastroje ...
... bez pfidavku X =+50.000 mm
... 8 pfidavkem (+2.000 mm) X =+52.000 mm
... se zapornym pridavkem (-2.000 mm) X = +48.000 mm

A POZOR!

Pridavky pasobi pro kazdou polohu, na kterou Obr. 21:Vykres obrobku k prikladu
najedete funkciZBYV. DRAHA, dokud je softklavesa »Pridavky®; polohy nastroje bez
PFidavek ZAP / VYP nastavena na PFidavek ZAP. S(r';imo nebo zaporného)

POSITIP 855 Navod prouzivatele 23
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Indikace poloh a najizdéninané

Priklad: SoustruZeni osazeni ,,najetim na nulu®
V tomto prikladu se zadavané hodnoty udavaji jak absolutné, tak i ] °o
inkrementalng. 45
Poloha (D Z = 0mm X = 15 mm
Poloha @ Z =+20 mm X = 15 mm
Poloha ® Z =+20 mm IX = +5 mm 7
Poloha (@) IZ = -45 mm IX = 0 mm -+ ———@—
Priprava: @) 3
» Nastavte nastroj a vztazny bod obrobku, " 15
jak bylo jiz dfive v této kapitole popsano. @ ®
» Nastavte uzivatelské parametry (viz kapitola |l - 6): X
+ uhrnna indikace Zg nebo pro obé osy (Xs a Zg)
- indikace radiusu pro obé osy Xa Z

- Pridavek ZAP / VYP na Pridavek VYP
» Predpolohujte vhodné nastroj
(napf. X =+ 20 mm, Z=+ 10 mm).

@5 Chcete-lisoustruZit vétsSi osazeni: pouZijte
ubérovy cyklus (viz kapitola | - 3). MZete pak
osazeniosoustruzit libovolnym po¢tem prisuvd,
aniz byste museli pro kazdy prisuv zadavat souradnice.

Provozni rezim: ZBYV. DRAHA

|

Zvolte osu ( X).

-

lova hodnota polohy ?

=+

Zadejte souradnici cilové polohy (1) : X = 15 mm. Zadani potvrdte.
Zobrazi se grafickd pomucka polohovani pro osu X;
cilova poloha zlistane uvedena na obrazovce nahore.

®qa . (-
®

V ose X najet na indikovanou hodnotu nula.

-

~
J

Zvolte osu ( Zg ).

.

Cilova hodnota polohy ?
Zs + ....

Zadejte souradnici cilové polohy 2) : Zg = — 20 mm. Zadani potvrdte.
Zobrazi se graficka pomucka polohovani pro osu Zg;
cilova poloha zlistane uvedena na obrazovce nahore.

(®(g
@

V ose Zgnajet na indikovanou hodnotu nula.
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Indikace poloh a najizdéninané

Zvolte osu ( X).

h 4
ER
b

X0

T oooo

ilova hodnota polohy ?

a8
1@

Zadejte souradnici cilové polohy 3) : 5 mm a

zadani oznacte jako inkrementalni rozmér IX=5mm.
Zadanipotvrdte.

Zobrazi se grafickd pomucka polohovani pro osu X;
cilova poloha zlistane uvedena na obrazovce nahore.

&

V ose X najedte naindikovanou hodnotu nula.

w
o

S

Zvolte osu ( Zg ).

b o

Cilova hodnota polohy ?

8 %P coao

8.

Zadejte souradnici cilové polohy (4) : Zg = - 45 mm a

zadani oznacte jako inkrementalni rozmér: IZg=—-45 mm.

Zadanipotvrdte.
Zobrazi se graficka pomucka polohovani pro osu Zg;
cilova poloha ziistane uvedena na obrazovce nahore.

®{g

V ose Zgnajed'te na indikovanou hodnotu nula.

POSITIP 855
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POZNAMKY
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I -3 POSITIP-programovani

1-3
POSITIP programovani

POSITIP v provoznim rezimu ULOZENi PROGRAMU

Funkce v provoznim reZimu ULOZENi PROGRAMU Ize rozdélit do
Ctyf skupin:
+ Programovacicinnost:
Zadavani, provadéniazmeény programd
ProvozTeach-In
Externi: Pfenos programu do externich datovych paméti
+ Vymazaniprogramu
V programech uklada POSITIP pracovni kroky pro
obrabéni. Programy miZete ménit, doplfiovat a libovolné ¢asto
provadét.
POSITIP si ulozi do paméti sou¢asné az 20 program( s
celkem 2000 cilovymi polohami.
Jeden program smi obsahovat maximalné 1000 cilovych poloh.

Pomoci funkce Externi se programy ukladaji napt. na disketovou
jednotku HEDENHAIN FE 401 a v ptipadé potreby se opét zavedou
do POSITIPu.

Nemusite tedy pak program znovu nat'ukavat.

Programy Ize prenaSet téZ do osobniho pocitace (PC)

nebo natiskarnu.

Programovatelné funkce

Cilové hodnoty poloh (u os s podélnymi a hornimi sanémi:
uhrnna cilova hodnota polohy, viz kapitola | - 2:
sVolbaindikace polohy*)

« PreruSeniprogramu
Ubé&rovy obrabécicyklus:
Obrobeniné&kolika libovolné volitelnymi pFisuvy.

+ Opakovani ¢astiprogramu:
Cast programu se naprogramuje pouze jednou a Ize ji provadét
az 999krat bezprostfedné po sobé.

+ Podprogramy:
Cast programu se naprogramuje pouze jednou a lze ji provadét
libovolné ¢asto nariiznych mistech programu.

Prevzeti poloh: provoz Teach-In

Aktualni polohy nastroje a cilové polohy mizete pfi obrabéni pfimo
pfebirat do programu.

Funkce Teach-InVam v mnoha pfipadech uspofivelmi mnoho
prace prinatukavaniiselnych hodnot.

Co s hotovym programem?

V kapitole | - 4 se vysvétluje provozni rezim PROVADENI
PROGRAMU, v némZ se program obrabéni obrobku uskute&nuje.

ZAPIS PROGRAMU DO PAMETI jEp] o |

CISLO
PROGRAM

1 END PGM 200 MM

PROGRAM
ZADAT
TEACH
IN

EXTERN

PROGRAM
UYMAZAT

Obr. 22:Hlavni menu provozniho rezimu

ULOZENIi PROGRAMU

POSITIP 855 Navod pro uZivatele
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Volba programu

KaZdy program musite oznacit Cislem
od 0 do 99 999 999.

Provozni reZzim: ULOZENI PROGRAMU

UOLBA PROGRAMU LaDB
PALEC/

17 29 2007
37 15 220/

5/ 23 248/ 2
CISLO ) Zvolte prehled programd. A L
PROGRAM 5 ss )

2
2

157 35
98/ 67
100/ 21

Volba existujiciho programu , napf. programu s ¢islem 5.

, .
Cislo programu ?

Vytvoreninového programu:
n g Dostane Cislo, které jeSté v prehledu neexistuje, napf. 19.
N 4
PH;EC/ Volba méroveé soustavy.
D 4
@ Zadani potvrdte. Program s uvedenym Cislem Ize nyni
zadat, ménit a provést.

Prehled programii

PFehled programti se objevi, stisknete-li softklavesu Cislo
programu.

Cislo pted lomitkem je &islo programu,

¢islo za lomitkem udava pocet blokl

v tomto programu.

Program se sklada vzdy nejméné ze dvou bloku.

Smazani programu

Jestlize uZnéktery program nepotfebujete anebo pamét’ POSITIPu
jiz nestaci, mGZete programysmazat:
» Stisknéte softklavesu Smazat programv hlavnim menu
provozniho rezimu ULOZENI PROGRAMU.
» Zadejte Cislo programu.
» Ksmazanizvoleného programu stisknéte
klavesu ENT.
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Zadani programu

Provozni rezim: ULOZENi PROGRAMU

PROGRAM
ZADAT

Zadani programu pro naposledy
Cislem programu
oznadenyprogram,

napr. program s ¢islem 10.

ZAPIS PROGRAMU DO PAMETI e > N

1 X+50.000
2 Z+10.000
3 CYCL 3.0 HRUBOUANI
4 X+25.000

Pomoci ,listovani“ si zobrazite programovatelné funkce v

programové bloky. Pocginaje dalSi strankou se popisuje, jak mlZete

programove bloky zapisovat.

Pomoci funkci prvni liSty softklaves
miZete zadavataménitsouradnice.

V druhé listé softklaves jsou tyto
funkce:

+ zadavaniLabel (etiket) pro
podprogramy a opakovani
Casti program(

» PreruSeniprogramu

+ Vyvolanidatnastroje

+ Smazanibloku programu

Ve treti listé softklaves je
funkce Ubérovy cyklus pro
obrabéni s nékolika libovolné
volitelnymi pfisuvy (Ubéry).

ZAPIS PROGRAMU DO PAMETI

0 BEGIN PGM 10 MM
1 X+50.000
2 Z+10.000

4
5 Z-55.500
6 IX+5.000
7 Iz+7.500

%+25.000
(T4]

ZAPIS PROGRAMU DO PAMETI 2Dl =
cIsLO
LABEL

UYUOLAT
o] BEGIN PGM 10 MM LABEL
1 X+50.000
2 Z+10.000 UYUOLAT
————————————————————————————— NASTROJ

4 X+25.000 sToP
S Z2-55.500
3 IX+5.000 UYMAZAT
7 12+7.500 BLOK
[T4]
N
ZAPIS PROGRAMU DO PAMETI a3 =
HRUBOU.
cYKLUS
0 BEGIN PGM 10 MM [:::::::)
1 X+50.000
3 cycL HRUBOUANI
5 2-55.500
6 IX+5.000
7 12+7.500
[T4]

POSITIP855

Navod pro uZivatele
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Zadavani blokti programu

Aktualni blok

Aktualni blok stoji mezi ¢arkovanymi Carami.
Nové bloky vklada POSITIP za aktualni blok.
Stoji-li mezi Carkovanymi ¢arami blok END PGM pak jiz nelze
pFipojit Zadny novy blok.
Funkce Softklavesa/Klavesa
Zvolit predchozi blok
"

Zvolit dalSi blok

Zrusit Ciselné zadani

Smazat aktualni blok
UYMAZAT
BLOK

Prima volba programového bloku

Jestlize zpracovavate vétsi program, nemusite volit kazdy blok
pomoci klaves se Sipkami. Pomoci GOTO zvolite pfimo ten blok,
ktery chcete zménit nebo za néj vlozit dalSi bloky.

Provozni reZzim: ULOZENI PROGRAMU

PROGRAM Zvolit Zadani programu .
ZADAT

D 4
G|°:|T° PFfima volba bloku programu pomoci Cisla bloku
N 4
§ Cislo bloku ?
B a Zadat Cislo bloku , nap¥. 58.
b N 4
Zadanipotvrdte.

Blok s Cislem 58 se zobrazi jako aktualni blok.
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Zapis programovych blok

Priklad programu: Soustruzeni osazeni

VztaZznym bodem je nulovy bod obrobku.

Poloha (D Z = O0mm X =15 mm
Poloha (2) Z =+20mm X =15 mm
Poloha (3 Z =+20 mm IX=+5 mm
Poloha (4 Z =+65 mm X =20 mm z

O ———@H

65
N
=]

0

Souhrn v§ech programovacich krokt

» V hlavnim menu ULOZENi PROGRAMU zvolte @) 14 115
softklavesou Cis. programu prehled programu.

» Zadejte Cislo toho programu, ktery chcete @ ®
zpracovavat a stisknéte klavesu ENT.

» V hlavnim menu ULOZENi PROGRAMU zvolte
Zadaniprogramu.

» Zadejte cilové polohy.

Provedenihotového programu
Hotovy program pak realizujete v provoznim reZimu PROVADENI
PROGRAMU (viz kapitola | - 4).

Priklad zadani: Zadani cilové polohy do programu
(blok 3 v prikladu)

{ s ] Volba soufadné osy ( osa X ).

b

Cilova hodnota polohy ?
Zadejte hodnotu cilové polohy ( X = 15 mm ). Zadani potvrdte.

n B Zadana cilova poloha nyni stoji jako aktualni blok mezi

¢arkovanymicarami.

Bloky programu

0 BEGIN PGM 10 MM ZacCatek programu, Cislo programu a soustava mér
1 X+50.000 Pfedpolohovani nastroje v ose X

2 7+20.000 Pfedpolohovani nastroje v ose Z

3 X+15.000 Souradnice X - poloha (1)

4 7+20.000 Souradnice Z - poloha )

5 IX+5.000 Inkrementalni soufadnice X - poloha®)

6 Z-65.000 Souradnice Z - poloha @)

7 END PGM 10 MM Konec programu, Cislo programu a soustava mér
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Vyvolani dat nastroji v programu

V kapitole | - 2 bylo vysvétleno, jak zapiSete délky nastroji do
tabulky nastrojl POSITIPu.

Data nastroju uloZzena v tabulce miZete sitéz vyvolat z programu.

Jestlize ptiprovadéni programu vymeénite nastroj, nemusite
pokazdé volit novy nastroj pomoci klaves se svislymi Sipkami.

Pfikazem TOOL CALL vyvola POSITIP z tabulky délky nastrojt
automaticky.

@5 Zadate-li do programu jinou osu nastroje, nez
jaka je uvedena v tabulce, ulozi POSITIP do
tabulky tuto novou osu nastroje.

Provozni rezim: ULOZENi PROGRAMU

TABULKA NASTROJU

REF

NR| DELKA X | DELKA 2. |
1+ 59.329(+ 11.153
2|+ 67.822[+ 17,080
3|- 59.329|+ 11.153
4 CEEEVREER - 11.583
5|- 24.988[- 101.412
8- 2.238|+ 22.389
7= 21.478|- 14.580
8|+ 22. 145+ 12.8650
9|+ =26.889|- 20.123

Obr. 23:Tabulka nastrojii na obrazovce

POSITIPu

-

UYUOLAT
NASTROJ

Vyvolani dat nastroje ztabulky nastroja.

¢

slo nastroje?

v

©

uloZena. Zadanipotvrdte.

Zadat ¢islo nastroje ( napr. 4 ), pod nimZ jsou data nastroje v tabulce nastroju
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Prevzeti poloh: provoz Teach-In

P¥iprogramovani Teach-In existujityto dvé moznosti:

Zadani cilové polohy, prevzeti cilové polohy do programu,
najeti na polohu pomoci ,najeti na nulu®;
TEACH-IN/ZBYVAJICiDRAHA

Najeti na polohu a prevzeti aktualni polohy do programu:
TEACH-IN/AKTUALNIPOLOHA

Pomoci TEACH-IN /PROGRAM mUZete prevzaté polohy dodate¢né
meénit.

Priprava
» Zvolte pres Cislo programu ten program, do
néhoZchcete polohyprevzit.

» Zvolte Cislo nastroje (nastrojova data) pomoci
klaves se svislymi Sipkami.

Priklad programu k TEACH-IN / ZBYVAJICi DRAHA :
SoustruZeni osazeni a vytvoieni programu

béhemobrabéni

65

20

Pri této funkci Teach-In obrabite obrobek podle

rozmeér( navykresu. POSITIP pfimo pfenasi soufadnice cilovych
poloh do programu.

Predpolohovania pohyby naprazdno mizete volit libovolné

a zadavat jako vykresové rozméry.

Poloha (1) Z = 0mm X = 15 mm
Poloha 2 Z =+20 mm X = 15 mm
Poloha 3 Z =+20 mm IX= +5 mm
Poloha (4) Z = +65mm X = 20 mm

Provozni rezim: ULOZENi PROGRAMU

|

TEARCH
IN

’

ZvolitTeach-In.

Funkce pro TEACH-IN / ZBYV. DRAHA
jsou k dispozici jiz hned v prvni listé softklaves.

Priklad: Prevzeti soufadnice X bodu (1 do programu

X ! Volba soufadné osy ( osa X ).

) N

( Cilova hodnota polohy ?
Zadejte hodnotu cilové polohy ( X=15 mm ). Zadani potvrdie.

n B POSITIP zobrazi polohovaci pomticku k ,najeti na nulu®.
Zadana hodnota cilové polohy se objevi na obrazovce v ¥adce zahlavi.
N 4
V zadané ose najet nanulu.
Poté zadat a prevzit libovolné dalSi souradnice.
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Prevzetipoloh: rezim Teach-In

Priklad programu k TEACH-IN / AKT. POLOHA:

PFeneseni polohy a hloubky zapichi do
programu

Pomoci TEACH-IN / AKT. POLOHA vytvofrite program, ktery
obsahuje aktualnipolohy nastroje.

Provozni rezim: ULOZENi PROGRAMU

IEHCH I ZvolitTeach-In.

v
/ Listovat k TEACH-IN / AKT. POLOHA.

Priklad: Prevzeti hloubky zapichu

s N

@ Provedenizapichunaobrobku
N 4
bl Zvolte soufadnou osu ( X ).

N
Prevzit aktualni hodnotu Z ?
@ Aktualni hodnota pro osu X - prevzeti do programu.
V fadce zahlavi se objevi prevzaty blok programu.
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Pfrevzetipoloh: provoznirezimTeach-In

Dodate¢na zména cilové polohy

Polohy, které jste pfenesli do programu pomoci Teach-In, mZete
dodatené ménit.
Ktomunemusite rezim Teach-In opustit.

Novou hodnotu zadate do vstupniho fadku.
Priklad: Zménalibovolného bloku preneseného pomociTeach-In

Provoznirezim: ULOZENi PROGRAMU, Teach-In

/ Listovat k TEACH-IN / PROGRAM .
-

/
-

Vstoupit do zvoleného bloku k provedeni zmény.

b

Klavesami se Sipkami (nebo funkci GOTO) zvolit blok.
i

Cilova hodnota polohy ?

a a Zadat novou cilovou hodnotu polohy , napf. 30 mm

b,

[ Potvrditzménu.

Funkce pfi zméné programu Teach-In
Funkce Softklavesa

ZruSitazpétdo =
hlavniho menu ULOZENI PROGRAMU PRERUS.

UYMAZAT
BL OK

Smazat aktualni blok :>

POSITIP 855 Navod pro uZivatele
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Ubérovy cyklus

Ubé&rovymcyklem osoustruZite osazenilibovolnym po&tem prisuvi.
K tomu potrebujete zadat do programu pouze tfi bloky:

+ CYCL-blok
souradnici X
souradnici Z

CYCL je zkratka anglického ,,cycle”, coZ odpovida
ceskému ,cyklus”. V ubérovém cyklu jsou soustfedény vSechny pro
dané obrabénipotfebné udaje.

Z kompletniho cyklu nesmite vymazat zadny blok.
Po bloku CYCL indikuje POSITIP pf¥i provadénivzdy zbyvajici drahu
k obé&ma cilovym poloham, které stoji v programu hned za nim.

Priklad programu: OsoustruZeni osazeni libovolnym poétem prisuvt S °
Pramér obrobku
pred obrobenim: X = 50 mm
Primérosazeni: X= 10 mm
Zactatekosazeni: Z= 0 mm
Konecosazeni: Z = +30 mm

Priklad: Zadani ubé&rového cyklu do programu

Provozni rezim: ULOZENi PROGRAMU

PROGRAM . .
ZADAT ) ZvolitZadani programu.

N 4
/ Listovat na treti listu softklaves.

Ubé&rovy cyklus - zvolit.
Na obrazovce se objevi blok programu CYCL 3.0 UBER.
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Ubé&rovy cyklus
'd
/ Listovat na prvni liStu softklaves.
h N 4
X Volba soutadné osy ( osa X ).

hodnota polohy ?

v
Bl

Zadejte hodnotu cilové polohy ( X =5 mm ). Zadani potvrdte.

=

Zvolte souradnou osu ( osa Zg ).

Cllové hodnota polohy ?

0808

Zadejte hodnotu cilové polohy ( Zg=- 30 mm). Zadani potvrdte.

Bloky programu

0 BEGIN PGM 20 MM

ZacCatek programu, €islo programu a soustava mér

1 X+80.000
2 7+20.000
3 X+50.000
4 7+0.000

5CYCL 3.0 UBER

6 X+10.000 Souradnice X osazeni

7 Z-30.000 Souradnice Z osazeni

8 X+80.000 Odjeti (osa X)

9 7+20.000 Odjeti (osa Z)

10 END PGM 20 MM Konec programu, Cislo programu a soustava meér

Predpolohovani nastroje v ose X
Pfedpolohovani nastroje v ose Z
Najeti nastrojem (osa X)
Najeti nastrojem (osa Z)

Cyklus se provede v provoznim rezimu PROVADEN| PROGRAMU
(viz kapitola | - 4) ,najetim na nulu” libovolnym po&tem prisuvd.

Souradnice pro ubérovy cyklus nasleduji za timto blokem

POSITIP855

Navod pro uZivatele
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ZadanipieruSeni programu

Program muzete ¢lenitznackamizastaveni(STOP):
POSITP pak provede dalSi blok programu teprve tehdy, kdyZz
stisknete softklavesu dalSi blok.

Provozni rezim: ULOZENi PROGRAMU

PROGRAM . L
Z2aDAaT ) ZvolitZadani programu.

hf

/ Listovat na druhou liStu softklaves.
4

STOP STOP - vlozeni znagky do programu
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Podprogramy a opakovani ¢asti programu

Podprogramy a opakovani ¢asti programu

zadavate vzdy do programu pouze jednou; Ize je vSak
provadét az 999krat za sebou.

Podprogramy se provadéji na libovolném misté programu; HELP: 2APIS PON - UYUOLAT LABEL
opakovani ¢asti programu se provedou pfimo nékolikrat po sobé.

BEGIN PGM 4 MM

Vkladaniznac¢ek do programu: Label

LBL 14

U

0
!
!
Podprogramy a opakovani ¢asti programu oznacdujete tzv. ,labely” b e LBL 0
(label:angl. ,znacka“, ,oznaceni“, Lnavésti ). [ ;

3

V programu se pro Label pouZziva zkratka LBL.

o]
1
8
El
0 CALL LBL 14
1

60 END PGM 4 MM

Cislaznaéek LBL 5/5
Znacka LBL s ¢islem od 1 do 99 oznaduje

zaCatek podprogramu nebo ¢asti programu, ktera se ma
opakovat.

Gislo Label O Obr. 24:Integrovany navod pro uZivatele k

” o v podprogramu (str. 5)
Znacka LBL s ¢islem 0 oznacuje vzdy konec 9

podprogramul.

Vyvolaniznacky LBL
Podprogramy a ¢asti programu se vyvolavaji pfikazem

CALL LBL(call: angl. ,volat®, ,vyvolat) v programu. Prikiad pre opakeeani canbi prodrams :

Pfikaz CALL LBL O je zakazany! S N T e i

Podprogram:

Po bloku CALL LBLv programu se jako prvni § jEGIN rem s

provede vyvolany podprogram. i? LBL 14

Opakovani &asti programu: Uyl el

POSITIP zopakuje tu ¢ast programu, ktera je pfed blokem CALL 18 CALL LBL 14 REP 2/2

LBL-. Spolu s piikazem CALL LBLmusite zadat s U e

pocet opakovani. ass
Vnorovani ¢asti programu

Podprogramy a opakovani ¢asti programu lze téZ ,vnorovat®.

Tak naptiklad mazZete z podprogramu vyvolat dal&i podprogram Obr. 25:Integrovany navod pro uzivatele k

nebo provést opakovani &asti programu. opakovani Casti programu (str. 3)

Maximalni hloubkavnorovani: 8krat
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Podprogramy a opakovani ¢asti programu

Priklad programu: Podprogram pro vyménu nastroje

Souradnice polohy vymény nastroje se zapiSou do podprogramu.
Pro vymeénu nastroje se tento podprogram jednoduse vyvola.

Souradnice
polohy vymény W : X= +30 mm
Z= +5 mm

Upozoréni k prikladu programu:

Pro zapich se zaradi upichovaci ntiz (Sitka = 4 mm). Po provedeni
zapichu tento nastroj opét odjede zpét do polohy pro vyménu
nastroje.

Priklad: VloZeni znacky Label pro podprogram

Provozni rezim: ULOZENi PROGRAMU

PROGRAM . L

ZADAT ) Zvolit Zadani programu.
) D

/ Listovat na druhou lidtu softklaves.
A\ J

CISLO VloZit do programu znacku ( LBL ) pro podprogram.

LABEL POSITIP navrhne nejnizsivolné Cislo Label .
A\ J
( Cislo Label ? )

Navrzené Cislo Label se pfevezme.
a Cislo Label - zadat ( 9 ). Zadani potvrdte.
V aktualnim bloku stoji vyvolana znacka (Label): LBL 9.

Znackou Labelje nyni oznaCen zaCatek podprogramu (nebo
opakovani ¢asti programu) . Bloky programu pro podprogram
zadate za blok LBL.

Label O ( LBL 0 ) oznacuje vZdy konec podprogramul!
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Podprogramy a opakovan

i Casti programu

Priklad: Zadani vyvolani podprogramu — CALL LBL

Listovat na druhou liStu softklaves.

88
-

UYUOLAT
LABEL

Vyvolat Label.
POSITIP navrhne Cislo Label, které bylo zadano naposledy.

Label ?

Navrzené Cislo Label se pfevezme.

Cislo Label - zadat ( 9 ). Zadani potvrdte.
V aktualnim bloku stoji vyvolana znacka (Label): CALL LBL 9.

N
POD - Otazka Opakovani REP ? je pro podprogramy bez vyznamu.
PROGRAM Softklavesou se potvrdi, Ze se vyvolava podprogram.

Po bloku CALL LBLse v provoznim reZzimu

PROVADENi PROGRA

MU provedou ty bloky programu,

které jsou v podprogramu mezi blokem LBL s vyvolanym
Cislem a nejbliz§im blokem s oznatenim LBL 0. Podprogram se
provede i bez bloku CALL LBL nejméné jednou.

Bloky programu

0 BEGIN PGM 30 MM

1LBL9 Zadatek podprogramu 9

2 X+60.000 Souradnice X polohy vymeény nastroje (udaj = prameér)
3 Z+5.000 Souradnice Z polohy vymeény nastroje

4LBLO Konec podprogramu 9

57+2.000 Predpolohovani, souradnice Z

6 X+64.000 Predpolohovani, souradnice X

7 CYCL 3.0 UBER Souradnice pro ubérovy cyklus nasleduiji

8 X-20.000 Souradnice X prvniho osazeni (idaj = prameér)

9 7+20.000 Souradnice Z prvniho osazeni

10 X+40.000 Souradnice X pro druhé osazeni (Udaj = pramer)
11 Z-70.000 Souradnice Z pro druhé osazeni

12 CALL LBL 9

13 STOP

14 7-52.000
15 X+30.000
16 1X+40.000

17 CALL LBL 9

nastroje, provedou se bloky 1 az 4
PreruSeni programu pro vyménu nastroje

Predpolohovanipro zapich
Provedeni zapichu (udaj = priimér)
Vyjetinastroje

provedou se bloky 1 az 4

18 END PGM 30 MM Konec programu, Cislo programu a soustava mér

ZacCatek programu, Cislo programu a soustava mér

Vyvolani podprogramu 9: najeti na polohu vymeény

Vyvolani podprogramu 9: zpét na polohu vymeény nastroje,

POSITIP855

Navod pro uZivatele
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Podprogramy a opakovani ¢asti programu

Zadani a vyvolani opakovani ¢asti programu

Opakovani ¢asti programu zadate podobné jako podprogram.
Konec ¢asti programu je oznaten CALL LBL a je vyznacen
pocet opakovani.

Label 0 se tedy nevklada.

Indikace bloku CALL LBL pf¥i opakovani ¢asti programu
Na obrazovce stoji napr. CALL LBL6 REP 10/ 10.

Dveé Cisla, mezi nimiz je lomitko, ukazuiji, Ze se jedna

0 opakovani ¢asti programu.

Cislo pred lomitkem je zadana hodnota po&tu opakovani.
Cislo za lomitkem udava p¥i provadéni programu podet jesté
zbyvajicich opakovani.

Priklad programu: Opakovani ¢asti programu pro nékolik
stejnych zapichu 10
.20 20 20 e
Roztec zapich 20 mm
Souradnice o Z
prvnihozapichu Z=-25 mm T T8 Q@
X= 25 mm
Pocetzapich 4
zapichl %
Priklad: VloZeni znaCky Label pro opakovani ¢asti programu
Provozni rezim: ULOZENi PROGRAMU
PROGRAM . o
>ADAT Zvolit Zadani programu .
A\ J
/ Listovat na druhou listu softklaves.
A\ J
CISLO VloZit do programu znacku ( LBL ) pro opakovani ¢asti programu.
LABEL POSITIP navrhne nejnizsivolné Cislo Label .
A\ J
( Cislo Label ?
Navrzené Cislo Label se pfevezme.
___________ Zadat &islo Label ( 8 ). Zadani potvrdte. |
a V aktualnim bloku stoji vyvolana znacka (Label): LBL 8.
Programové bloky pro opakovani ¢asti programu zadejte
za blok LBL.
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Podprogramy a opakovani ¢asti programu

Priklad: Zadani opakovani ¢asti programu - CALL LBL

-

2/

Listovat na druhou liStu softklaves.

D
UYUOLAT Vyvolat Label.
LABEL POSITIP navrhne Cislo Label, které bylo zadano naposledy.
D
Cislo Label
Navrzené Cislo Label se pfevezme.

Zadat Cislo Label ( 8). Zadani potvrdte.
V aktualnim bloku stoji vyvolana znacka (Label): CALL LBL 8.

Opakovani REP ?

N

3 ]

Pocet opakovani - zadat ( 3 ). Zadani potvrdite.

Po bloku CALL LBLse v provoznim reZimu
PROVADENI PROGRAMU opakuii ty bloky programu,
které jsou za blokem LBL s vyvolanym Cislem

a pred blokemCALL LBL.

Cast programu se provede vZdy o jedenkrat vice, ne?

kolik je naprogramovano opakovani.

Bloky programu

0 BEGIN PGM 40 MM
1 X+80.000

2 7+20.000

3 X+40.000

4 7+5.000

5LBL8

6 1Z—20.000

7 X+25.000

8 X+40.000

9 CALL LBL 8 REP 3/3

10 X+80.000
11 END PGM 40 MM

Zacatek programu, Cislo programu a soustava mér
Predpolohovani nastroje (osa X)

Pfedpolohovani nastroje (osa Z)

Souradnice X - vychozi poloha

Souradnice Z - vychozi poloha

Zadatek ¢asti programu 8

Najeti na zapich

Provedenizapichu

Vyjetinastroje

Cast programu 8 mezi blokem 5 a blokem 9 zopakovat trikrat
Vyjetinastroje

Konec programu, Cislo programu a soustava mér

POSITIP855

Navod pro uZzivatele

43



-3 POSITIP-programovani

Zména programovych bloku

Udaje v programu miZete dodatedn& ménit,

napriklad k opravé preklep.

POSITIP Vam pritom opét pomaha svymi popisnymi dialogy.
Rovnéz €isloprogramu je mozno zménit, je-li jako

aktualni blok navolen pocatec¢ni (BEGIN) nebo koncovy (END) blok
a zada se nové Cislo programu.

Prevzeti zmény

Kazdou zménumusite potvrdit klavesou ENT, jinak nebude ucinna!

Priklad: Zména bloku programu

-

/ Zvolit blok programu, ktery se ma zmeénit.

Vstoupit do zvoleného bloku k provedeni zmény.

Zadat zménu, napt. novou cilovou hodnotu polohy ( 20 ).

Potvrditzménu.

8(5(0{

Fa
[
<
®
(7}
o

Funkce

Zvolit predchozi blok

Zvolit dal3i blok

.—> .4—

Zvolit blok pfimo ¢islem bloku

o)
9
o

Vstoupit do bloku za u¢elem zmény

Potvrdit zménu

@OEC
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I -3 POSITIP-programovani

Smazani blokli programu

Bloky v programu Ize kdykoli opét smazat.

Po smazani POSITIP automaticky znovu usporada Cisla bloku
a jako aktualni blok zobrazi
programovy blok pfed smazanym blokem.

Bloky BEGIN a ENDjsou proti smazani chranény.
Priklad: Smazanilibovolného bloku programu

ProvoznireZzim: ULOZENI PROGRAMU

PROGRAM ) . -
ZADAT Zvolit Zadani programu .

s Zvolit blok, ktery se ma smazat
. / (nebo primo skodcit na blok pomoci GOTO).

/ Listovat na druhou listu softklaves.

Aktualniblok smazat.

| vétSi souvislou €ast programu muiZete

bez problému smazat:

» Navolte si posledni blok této €asti programu.

» Stisknéte softklavesu Smazat blok tolikrat, az se
smaZzou vsechny bloky ¢asti programu.

POSITIP 855 Navod pro uZzivatele
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-3 POSITIP-programovani

Pfenosy programu pres datové rozhrani

PresrozhraniV.24 na zadni strané skrinky mizZete pouzivat
napriklad disketovou jednotku FE 401 nebo osobni podita¢ PC
jako externi pamét’ pro POSITIP.

Programy je moZno archivovat na disketach a v pfipadé potreby
je opét prehrat do POSITIPu.

Usporadani vyvodu, propojeni a moznosti pripojeni
jsou popsany v kapitole Il - 4.
Funkce Softklavesa/Klavesa

Prehled program(

ulozenychv POSITIPu OBSAH
POSITIU

Prehled programu

uloZzenych na FE FE 401
0BSAH

Prerusit prenos dat

PRERUS.

Prepinani FE — EXT
Zobrazeni dalSich programu

pt

Pfehled programt uloZzenych v PC neni mozno
si dat zobrazit.

Priklad: Pfenos programu do POSITIPu

Provozni rezim: ULOZENi PROGRAMU

EXTERN Zvolit Externi.
9 -
Cislo programu ? ]
B Zadat Cislo programu, napt. 5.
N 4
Volba externiho zafizeni (disketova jednotka nebo PC s prenosovym
softwarem TNC.EXE firmy HEIDENHAIN: nastaveni FE; PC bez TNC.EXE: EXT).
N 4
START Prenos programu do POSITIPu.
ZAPISU Na obrazovce POSITIPu se objevi hlaseni Vstup programu:
Prenasite-liprogramy z PC do POSITIPu, (nastaveni EXT), musi PC
tyto programy vyslat.

Nachazi-li se v paméti POSITPu jiZ program se
stejnym Cislem, objevi se hlaseni PROGRAM
JIZ EXISTUJE na obrazovce.

V tomto pripadé musite pred prenosem dat program v paméti
POSITIPupFejmenovatnebosmazat.
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I -3 POSITIP-programovani

Prenosy program( pres datové rozhrani

Pro prenos program(i zobrazi POSITIP na obrazovce automaticky
v8echny programy, které maulozeny.

Priklad: Pfenést program z POSITIPu

Provoznirezim: ULOZENi PROGRAMU
EXTERN | ZvolitExterni.
h N
/ Listovat na EXTERNI - VYSTUP.
) N 4
( Cislo programu ?
n a Zadat Cislo programu, napft. 10.
p v
Zvolitexternizafrizeni.
Disketova jednotka nebo PC s prenosovym softwarem TNC.EXE firmy
L HEIDENHAIN: nastaveni FE; PC bez TNC.EXE nebo tiskarna: nastaveni EXT.
N 4
START Program s Cislem 10 prenést na externi zafizeni .
UYPISU Na obrazovce POSITIPu se objevi hlaSeni Vystup programu:
POZOR!

Existuje-lina externim pamét'ovém médiu jiz program
se stejnym Cislem, pak bude bez vystrahy prepsan!

PFenos v§ech programti z paméti POSITIP
Chcete-liprenéstvenzpaméti POSITIP vSechny programy:
» Stisknéte softklavesu Vystupvsechno

POSITIP 855 Navod pro uZzivatele
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-3 POSITIP-programovani

POZNAMKY
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| -4 Provadéniprogram

-4

Provadéni programu

Po bloku
ProvoznireZim: PROVADEN|IPROGRAMU
PO Zvolit po bloku.
BLOKU Na obrazovce se objevi blok programu a graficka polohovaci pomdcka.
h N 4
@ Polohovani,najetimnanulu®.
b N 4
DALSI . -
BLOK | Vyvolani dalSiho bloku programu.

Programy provadite v provoznim reZimu PROVADENI
PROGRAMU. POSITIP pfitom zobrazuje aktualni blok programu na
obrazovce nahore.

POSITIP poskytuje dvé moZnosti, jak programy provadét:

Po bloku

Po najeti naindikovanou polohu vyvolate

softklavesou dalsi blok nasledujici blok.

Po bloku se doporucCuje zejména tehdy, kdyZ se program

provadi poprve.

Plynule

Po najeti na indikovanou polohu zobrazi

POSITIPihned automaticky dalSiblok programu. Plynule pouZivejte
tehdy, kdyz chcete bezvadny program

provést vjednom sledu.

Priprava

» Upnéte soustruzeny predmét.

» Stisknéte klavesu MOD.

» Prekontrolujte nastaveniuzivatelskych parametr(
Pridavek aZména méritka. Standardninastaveni: VYP.

» Zvolte uzivatelské parametry pro indikaci polohy
vhodné pro hodnoty zadavané do programu.
Standard: Uhrn Z, Radius Z, Pramé&r X

» Stisknéte znovu klavesu MOD.

» Zvolte nastroj klavesami se svislymi Sipkami.

» Definujte vztaznybod obrobku.

» Zvolte program, ktery se ma provest, Cislem
programuv hlavnim menu PROVADENI PROGRAMU.

Programové bloky vyvolavejte softklavesou dalSi blok tak dlouho,
az se obrabéni dokonci.

Prehled funkcinajdete na dalSistrance pod Plynule.

POSITIP 855 Navod pro uZivatele
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I-4 Provadéniprogram

Plynule
Provozni rezim: PROVADEN| PROGRAMU

ZvolitPlynule.
PLYNULE )
Na obrazovce se objevi blok programu a graficka polohovaci pomucka.

.
@ Polohovani ,najetimnanulu®.

Jakmile se dosahne programované polohy, indikuje POSITIP
automaticky dalSi blok programu.

Pritom pfepne polohovaci pomlicku automaticky na tu osu
souradnic, ktera je vyznaCena v tomto bloku.

Funkce Softklavesa/Klavesa
Start z bloku pred
aktualnim blokem
Start z bloku za
aktualnim blokem
Blok startu zvolit Cislem bloku

O

Po ubérovém cyklu:
provést dalSi pracovni krok g E Ia i I !
Po startu:
zruSeni — zpét do hlavniho menu PRERUS. )
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| -5 Kalkulator, stopky a kalkulator kuzel(: Funkce INFO

INFO

1-5

Kalkulator, stopky a kalkulator kuzelili: Funkce INFO

Po

Volba fun

stisknuti klavesy INFO mZete pouzit tyto funkce:
Kalkulator kuZela

Vypocetpolovi¢niho thlu kuZele k nastaveni
hornich sani nebo vodiciho pravitka.

Zadani: Kuzelovitost nebo priimér a délka.
Stopky

Funkce kalkulatoru

Zakladni poCetni operace +, -, x, +;
Trigonometrické funkce sin, cos, tan (vypocet
trojuhelniku);

Cyklometrické funkce;

Odmocninyamocniny;

Reciproké hodnoty (,,1 déleno...“);

Cislo p ( = 3,14....).

kce INFO

@ VolbaINFO-funkei.

J

w

Kalkulator kuzelt - volba

UYPOCET
KUZELE

Stopky - volba

KAPESNI
POCITAC

UYPOCET KUZELE

[ 0.000] ‘REF
PRUMER 1 ROZMERY
PRUMER 2 : 0.000 KUZELE
DELKA : 0.000
UHEL - 0.000°

i

STOPKY MERENI CASU

STOPKY

(R

START

00°00 00,00

STOPKY
STOP

J

N

Kalkulator -funkce - volba.

KAPESNI POCITAC

+ 0.000]

W(LE

priklad : scitani

=
zadani : 22 (8
3+

vysledek:+25.000

)l

POSITIP855
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-5 Kalkulator, stopky a kalkulator kuzelt: Funkce INFO

INFO

Kalkulator kuzelt: vypocet thlu nastaveni pro pravitko nebo horni sané

POSITIP vypocte poloviéni thel kuZele a zobrazi grafiku pro
vypodctenyvysledek.

Jakmile potvrdite zadani klavesou ENT,

vyZzada si POSITIP automaticky dalSi zadani.

Zadavanéhodnoty

Vypocet z kuzelovitosti:
radiuskuzele
délkakuzele

Vypocet z dvou priimérd a délky:
pocateCnipramér
koncovy primeér
délkakuzele

Funkce Softklavesa/Klavesa

UYPOCET KUZELE

[REF
KUZELOUITOST
. 12.587 DELKA
UREL - 38.065° |:>

Pfepnuti pro vypocet
kuZzelovitosti ROZMERY
KUZELE

Obr. 26:Vyp2(“3et Uhlu kuZele z kuzelovitosti

Prepnuti pro vypocet
pramérl a délky D1/D2/

DELKRA

Pfevzetizadané hodnoty

Na dalSi vstupni fadek
skodit nahoru

Na dalSi vstupni fadek
skodit dolt

Pfepnout zadavaci pole pfi
kuZelovitosti

BBBQU

UYPOCET KUZELE

PRUMER 1 7

12.550) [REF
PRUMER 1 : 12.550 ROZMERY
PRUMER 2 : 7.830 KUZELE
DELKA 54.785

UHEL = 2.487

B

Obr. 27:Vypocet Ghlu kuzele z praméra a
délky kuzele
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| -5 Kalkulator, stopky a kalkulator kuzel(: Funkce INFO

Stopky

Stopky ukazuji hodiny ( h ), minuty ( ), sekundy ( *' ) a setiny
sekund.
Stopky bé&Zzi dale i tehdy, kdyZ INFO-funkce jinou volbou

opustite. P¥ipreruseninapajeni (vypnuti) POSITIP stopky vynuluje.

Funkce Softklavesa

Stopky vynulovat a spustit
Zegar )
start
Stopky zastavit
Zegar )
stop

Funkce kalkulatoru

Funkce kalkulatoru jsou v POSITIPu shrnuty do tfi list softklaves:
zakladni poCetni operace (prvni lista softklaves)
trigonometrie (druha lista softklaves)
odmocniny, mocniny, reciproké hodnoty, Cislop
(tfeti liSta softklaves)

LiSty softklaves mliZete prepinat , listovacimi”
klavesami.

Pro pocCetnioperace ukazuje POSITIP pfiklad zadavani,
aniz by se musela stisknout klavesa HELP.

Prevzetivypocétené hodnoty
| kdyZ funkci kalkulatoru opét opustite, ztistane vysledek vypoctu
uvedenvevstupnimradku.

Vypod&tenou hodnotu pak mizete primo prevzit napt. jako cilovou
hodnotu do programu a nemusite ji znovu nat'ukavat.

Logika zadavani

PFi vypoctech s dvéma hodnotami (napft. s¢itani, odditani):

» Zadejte prvnihodnotu.

» Hodnotu prevezméte: stisknéte ENT.

» Zadejte druhouhodnotu.

» Stisknéte softklavesu prislusné pocetnioperace.
POSITIP ukaze vysledek této pocetni operace ve
vstupnimtadku na obrazovce.

P¥ivypoctech s jednou hodnotou (napf. sinus, reciproka

hodnota):

» Zadejte hodnotu.

» Stisknéte softklavesu prislusné po&etnioperace.
POSITIP ukaze vysledek této pocetni operace ve
vstupnim fadku na obrazovce.

Priklad: Priklad najdete na dalSi strance.

POSITIP855 Navod pro uzivatele
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-5 Kalkulator, stopky a kalkulator kuzelt: Funkce INFO

INFO

Funkcekalkulatoru

Priklad: Vypo&et (3x4+14) + (2x6+1) = 2

Zadat prvni hodnotu v prvni zavorce: 3 . Potvrdit zadani.
Na obrazovce se objevi +3.000.

3]e
.

Zadat druhou hodnotu v prvni zavorce: 4
a
druhou hodnotu sloucit s prvni hodnotou: x.

Na obrazovce se objevi +12.000.

Zadat tfeti hodnotu v prvni zavorce: 14
a
treti hodnotu sloudit s indikovanou hodnotou 12.000: +.

Na obrazovce se objevi +26.000.

Zadat prvni hodnotu v druhé zavorce: 2. Potvrdit zadani.

Tim se prvni zavorka automaticky uzavre!
Na obrazovce se objevi +2.000.

Zadat druhou hodnotu v druhé zavorce: 6
a
druhou hodnotu sloucit s prvni hodnotou: x.

Na obrazovce se objevi +12.000.

Zadat tfeti hodnotu v druhé zavorce: 1
a
treti hodnotu slougit s indikovanou hodnotou 12.000 +.

Na obrazovce se objevi +13.000.

Ma«UM%‘Hg‘UB

Zavfit druhou zavorku a
zaroven ji sloucit s prvni zavorkou: +.
Na obrazovce se objevi konecny vysledek: +2.000.
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| -6 UZivatelsképarametry:funkce MOD

1-6

Uzivatelské parametry: funkce MOD

Uzivatelské parametry jsou provozni parametry, které muzete pri
praci s POSITIPem ménit, aniz byste museli zadavat Cislo kli¢e
(heslo).

Vyrobce stroje uruje, které provozni parametry jsou Vam jako
uzivatelské parametry pfistupné a jak jsou tyto uZivatelské
parametryrozmistény nalistach softklaves.

Funkce uzivatelskych parametr( je popsanav kapitole Il - 2.

Volba menu uzivatelskych parametrt

» Stisknéte klavesu MOD.
Uzivatelské parametry se objevi na obrazovce.

» Listujte naliStu softklaves s poZzadovanym
uzivatelskymparametrem.

» Stisknéte softklavesu prislusného uzivatelského parametru.

Opusténi menu uZivatelskych parametru

» Stisknéte klavesu MOD.

Faktor zmény méritka

Uzivatelskym parametrem Faktor zmé&ny méritka obrobek zvétsite
nebozmensite. POSITIP vydélizobrazenizadanym faktorem zmény
méfritka.

Faktory zmeé&ny méfitka ménivelikost obrobku soumérné k
nulovému bodu. Nulovy bod obrobku ma proto pfi praci s faktory
zmény méfitka leZet na nékteré hrané obrobku.

Rozsah zadani: 0,1 aZz 9,999 999

Aktivace faktori zmény méritka

» Nastavte uzivatelsky parametr Faktorzmény méritka
ZAP /VYP na ZAP.

Vypnuti faktorti zmény méfritka

» Nastavte uzivatelsky parametr Faktorzmeény méritka
ZAP /VYP na VYP.

Jak zadate hodnotu faktoru zmény méfitka, je popsano na dalsi
strance.

USER PARAMETERS

=&

Ovrsize

X

Scaling
X

Radius

X

Ovrsize
z

Scaling
z

Seprt
z

Ovrsize
OFF

Scaling
OFF

Obr. 28:Uzivatelské parametry na obrazovce

POSITIP

Obr. 29:Pavodni obrobek @ a zvé&tSeni
faktory zmé&ny méfitka @

POSITIP 855
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-6 UZivatelské parametry: funkce MOD

Zadavani uzivatelskych parametrt

Prepinani uzivatelskych parametru

Neékteré uzivatelské parametry se prepinaji pfimo soft-
klavesou: pfepnete na druhy ze dvou pfipustnych stav.

Priklad: Prepnutimeziindikaciradiusuapriiméru

(osa X)

» Stisknéte klavesu MOD.

Hlavnimenu MOD nyni ukazuje bud’
softklavesu Pramér X nebo softklavesu Radius X.

» Stisknéte zobrazenou softklavesu.

Softklavesa prepne do druhého stavu, napft. z
Primér X do Radius X.

» Stisknéte znovu klavesu MOD.

Timjste ukonciliMOD-funkci.
Zménaindikaceje nyniucinna.

Zadavani uZivatelskych parametra

Pro nékteré uzivatelské parametry se zadava urcita hodnota
nebo se voli néjaky stav z nékolika predem uréenych stav.
Ktomu nabidne POSITIP po stisknuti softklavesy daného
parametru prislusné menu.

Priklad: Zadani faktoru zmény méritka v ose Z

» Stisknéte klavesu MOD.
» Stisknéte softklavesu Faktor zmé&ny méfitka Z.

POSITIP nyni zobrazi zadavaci obrazovku pro faktor
zmeény méfitka.

» Zadejte faktor zmény méritka, napr. 0,75.
» Stisknéte klavesu ENT.

Chcete-li, aby tento faktor platil pro vSechny souradné
osy, pak stisknéte softklavesu Nastavit vSechny
nazadavaciobrazovce.

POSITIP prevezme faktor zmény méfitka a zobrazi opét
hlavnimenuMOD.

» Stisknéte znovu klavesu MOD.

Tim jste ukongiliMOD-funkci.
Zadany faktorzmény méritkaje nyniucinny.
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Il -1 Montaz a elektricka pripojka

-1
Montaz a elektricka pripojka

Rozsah dodavky

Indikace polohy POSITIP 855
Sit'ova pripojka
PriruCka prouzivatele

Instalace a pripevnéni POSITIPu

POSITIP Ize pfipevnit Srouby M4 na spodni strané krytu nebo na
naklapécimpodstavciHEIDENHAIN

(Id. Cis. 281 619 01).

RozteC dér je zakreslena u pfipojovacich rozmért

(viz kapitola Il - 8).

Elektricka pfFipojka

Nebezpeciurazu proudem!

Pfred otevienim pristroje vytahnéte sit'ovou zastréku!
Pripojte ochrannyvodic!

Ochranny vodi€ nesmi byt nikdy prerusen!

Nebezpecipro souc¢astky pristroje!
Konektory zasouvejte nebo vytahujte pouze pfi
vypnutém pfistroiji!

Prinahradé pouZivejte pouze originalni pojistky!

PFipojeni na sit’

POSITIP miZete pfipojit na stfidavé napétivrozmezi
od 100V do 240 V (48 Hz az 62 Hz).

Nadané napé&tinemusite POSITIP prepinat. Q‘

Kabelaz sit'ové pripojky

Viz obr. 30:
Sitové vodite na kontakty (L a ™)
Ochrannyzemni¢ nakontakt &

Minimalni prifez sitového kabelu: 0.75 mm?2

Obr. 30:Kabelaz sitové pripojky

POSITIP 855 Technickéinformace
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II-1 Montaz a elektricka pripojka

Uzemnéni

&

K zvy3eni odolnosti proti ruSeni spojte uzemriovaci
pripojku na zadni strané krytu s centralnim
uzemrovacimbodem stroje!

(minimalni priirez 6 mm?2)

Pripojeni odmérovacich systémul

POSITIP pracuje slinearnimiodmérovacimisystémyHEIDENHAIN

se sinusovymivystupnimisignaly.

Pripojky odmé&rovacich systém( na zadni strané krytu jsou
oznaceny X1, X2, X3 a X4.

Pripojovaci kabely mohou byt dlouhé az 30 m.

Nebezpedi pro soucastky pristroje!
Konektory zasouvejte nebo vytahujte pouze pfi
vypnutém pristroji!

Usporadani vyvodu pripojeni odmérovacich systému

Pin

Obsazeni

2]

0+

0+

+5V (U,)

0V (U

90"+

90"+

Signal referen¢ni znacky RI+

Signal referencni znacky Rl+

OO N0 B|WIN| =

Vnitfni stinéni

=
B

Vnéjsi stinéni

Obr. 31:P¥ipoj uzemnéni na POSITIPu

Obr. 32:Zasuvka konektoru na POSITIPu pro
pripojeni odmé&rovaciho systému
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Montaz a elektricka pripojka

Pripojky odmérovacich systému jsou pevné pritazeny ctyfem osam.

Provoznim parametrem P49.x* stanovite, jak budou tyto osy
oznaceny, napt. osa 1 =osa X,0sa2=o0sa.

Osa Pripojeni odmér. systému
1 X1
2 X2
3 X3
4 X4

@ Rozhrani X1, X2, X3 a X4 splfuji
~bezpecné oddeéleni od sité” podle VDE 0160, 5.88.

Prvni zapnuti

P¥i prvnim zapnuti po dodani POSITIPu se objevi obrazovka
vyobrazena na obr. 34.
Nyni si zvolite pouZiti POSITIPu stisknutim klavesy.

POSITIP pro soustruzZeni:
» Stisknéte klavesu 1.

POSITIP pro frézovani:
» Stisknéte klavesu 0.

POSITIP Vam automaticky da k dispozici funkce potrebné pro
zvolenouaplikaci.

Tuto aplikaci mizete pozdgji zvolit nové tim, Ze zménite provozni
parametr P 99.

=
N
=

VAN
6
7
K
()
ar’iﬁ
)

I/
17

Obr. 33:Pripojky odmérovacich systému na
POSITIPu

PRERUSENI PROUDU

HEIDENHAIN
POSITIP 855

[o] FrREZKA SOUSTRUH

Obr. 34:0Obrazovka POSITIPu po prvnim
zapnuti
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II-2 Provozniparametry

-2
Provozni parametry
Provozni parametry pfizptasobuji POSITIP stroji.

Provozniparametryjsou oznadeny pismenem P, tfimistnym Cislem
parametruajménem.

Provozni parametry vazané na osy stroje
Neékteré parametry musite zadavat pro kazdou osu zvlast.

Tyto parametry jsou v dalSich popisech oznaCeny znakem ”*” | PROUOZNI PARAMETRY -
Priklad: Provozni parametr pro smér Citani: P30.% ) ‘ >
U POSITIPu zadavate smér Citani pro kazdou pfipojenou osu zvlast’ D
do parametr(i P30.1, P30.2, P30.3 a P30.4. I

P 3.1 RADIUS/PRUMER 1 l:)
Nastaveni provoznich parametri z vyroby P 3.3 EEEiEZPR D
V prehledu na dalich strankach je nastaveni provoznich e P
parametrd zvyrobniho zavodu vyznacenotuénou kurzivou. SOUCET

Ciselné a textové zadani

Na obrazovce POSITIPu je vseznamu provoznich parametr(i
ngrazeno n’astavevm kazdého provozniho parametru pfimo pod Obr. 35:VyFez ze seznamu provoznich
nimyv textové forme. parametrd

Kromé toho je nahotre v zadavacim radku ke kazdému nastaveni

provozniho parametru uvedeno Cislo. JestliZze pfenasite provozni

parametry pres datové rozhrani, pfenasi POSITIP tyto Ciselné

hodnoty.

Volba provoznich parametru.

» Stisknéte klavesu MOD.

» Listujte na softklavesu Cislo klide (softkklavesa se
symbolemklice).

» Stisknéte softklavesu Cislo klice.

» Zadejte Cislo klice 95148.

» Potvrdte zadaniklavesou ENT.

» Dejte si postupné zobrazit provozni parametry pomoci klaves
se svislymi Sipkami; nebo

» Zvolte néktery provozni parametr pfimo:
stisknéte GOTO, zadejte Cislo parametru a zadani potvrdte
klavesou ENT.

Zména provoznich parametru

Provozni parametry se méni pfepinanim nebo tim, Ze zadate
Ciselnou hodnotu.
» Prepinani: Stisknéte klavesu s vodorovnou Sipkou.
nebo
» Zadejte Ciselnou hodnotua
a potvrdte zadani klavesou ENT.
Jestlize pro néktery provozni parametr
musite zadat Ciselnou hodnotu, je klavesa s vodorovnou Sipkou
vyrazenazfunkce.
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Il - 2 Provozniparametry

Prenosy provoznich parametri pres datové rozhrani

Provozniparametry mizete archivovat pomocidisketové jednotky
FE 401 B nebo na osobnim podcitaci PC a podle potfeby je opé&t
zavéstdo POSITIPu.

DalSiinformace k datovému rozhrani a prenosu dat najdete

v kapitole Il - 4.

Priprava
» Zvolte provozni parametr, jak je vySe popsano.
» Listujte na druhou liStu softklaves.

Vydani provoznich parametrt

» Zadejte Cislo programu, pod kterym maji byt provozni
parametryuloZeny.

» Stisknéte softklavesu Vydaniparametra.
POSITIP nynivydavSechny provozniparametry.

Zavedeni provoznich parametru

» Zadeijte Cislo programu, pod kterym jsou provozni
parametryuloZenynadisketé.

» Stisknéte softklavesuZavedeniparametr(.
POSITIP nyninahradivSechny provozniparametry v paméti
POSITIPu provoznimi parametry zexterniho nosice dat.

PROVOZNI PARAMETRY

=1

CISLO PROGRAMU 7
[ 8S9]

ZAPIS
PARAM.

UYPIS
PARAM.
PRERUS.

FE [l

Obr. 39:0brazovka POSITIPu pfi prenosu

provoznich parametrd

POSITIP 855 Technickéinformace
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Uzivatelské parametry

Vyrobce stroje definuje nékteré provozni parametry jako parametry
uZivatelské. UZivatelské parametry miZzete ménit, aniz byste museli

zadavat Gislo klice (viz Navod pro uzivatele, kapitola | - 6).

Poloha uzivatelskych parametrii v menu

Vyrobce stroje ur€uje provoznimi parametry (P100 az P120), jak

jsou uZivatelske parametry rozmistény na listach softklaves.
Pole 15 je rezervovano pro softklavesu Cislo klice.

Parameter se v menu uzivatelskych parametriine objevi, je-li &islo

(1 e J[1 ]
2N T e
|38 |[3 |
(1409 |[4 |
(5[ 10f[5 |

pole 0.

Provozni Oznaceni uzivatel- Standardni ﬁ
parametr ského parametru” pole

P 100 mm /inch (P 1) 4 ...
P 101.1 Radius / pramér1(P3.1) 1 ........
P 101.3 Radius / prtmér3(P3.3) 0 ...
P 102.1 Oddél. /uhrn 1 (P 5.1) o ...
P 102.3 Oddal. / uhrn 3 (P 5.3) 2
P 104 Faktor méf. ZAP/VYP (P 11) 8  .veueee.
P 105.1 Faktor zm. mér. 1 (P12.1) 6  ........
P 105.3 Faktorzm.mér.3(P12.3) 7  .eeies
P 106 Pridavek ZAP/VYP (P 14) 13 ........
P 107.1 Pridavek 1 (P 15.1) 11 ...
P 107.3 Pridavek 3 (P 15.3) 2 ...
P 112 V.24 - rychlostvBd (P50) 0  ........
P 113 V.24 - prazdnéradky (P51) 0  ........
P 120 Tabulka nastrojl 5 ...

*) V zavorkach je uvedeno ¢islo provozniho parametru, ktery

odpovidauzivatelskémuparametru.

Obr. 37:Cislovani poli pro uzivatelské

parametry.
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Il - 2 Provozniparametry

Seznam provoznich parametru

Parametr Strana Funkce / Ciselné m
Moznosti zadani zadani ")
P1 mm/inch 72 Rozméry v milimetrech: mm o P1 .
16 Rozméry v palcich: inch 1
P3.1 Radius/priamér 1 72 Radius - indikace (0] P3.1...........
P3.3 Radius/primér3 17 Prameér - indikace 1 P3.3...........
P5.1 Oddél./ihrn 1 72 Oddélenaindikace o P5.1 ...,
P5.3 0Oddél./ahrn 3 17 Uhrnnaindikace 1 P5.3...........
P11 Faktor zm. méfFitka ZAP 55 bez faktoru méritka: VYP (0] P11 ............
faktor méfitka u€inny: ZAP 1
P12.1Faktor zmény méfitka1 55 hodnota faktoru zm. méritka P12.1 .........
P12.3 Faktor zmény méritka 3 0,1 az 9,999 99 1,0 P12.3 .........
P14 Pridavek ZAP 22 bez pfidavku: VYP (0] P14 ............
pridavek ucinny: ZAP 1
P15.1Pridavek 1 22 hodnota pridavku P15.1 .........
P15.3 Pridavek 3 - 199,999 a7 + 199,999 [mm] 0,0 P15.3 .........
P23 Stop indikace 78 ignorovat signal: VYP (0] P23............
Ovlivnéniindikace polohy signalem drzetindikaci: soubézné 1T
pro vydani mérenych hodnot zastavit indikaci: zastavit 2
P30.1 Smér ¢itani 1 69 kladnysmér ¢itani pfi (0] P30.1 .........
P30.2 Smér ¢itani 2 kladném sméru pojezdu P30.2 .........
P30.3 Smér ¢itani 3 zapornysmeér citani pri 1 P30.3 .........
P30.4 Smér ¢itani 4 kladném sméru pojezdu P304 .........
P31.1Perioda signalu 1 70 Perioda signalu linearniho 20 P31.1 .........
P31.2 Perioda signalu 2 odmér. systému (viz Navod P31.2.........
P31.3 Perioda signalu 3 k odmé&rovacimu systému) P31.3 .........
P31.4 Perioda signalu 4 P31.4 .........
P32.1 Linearni rozdéleni 1 70 Linearnirozdéleni signall 20 P32.1.........
P32.2 Linearni rozdéleni 2 odmérovaciho systému P32.2 .........
P32.3 Linearni rozdéleni 3 P32.3 .........
P32.4 Linearni rozdéleni 4 P32.4 .........
P40.1 Korekce chyby 1 73 Bez korekce chyby osy: VYP o P40.1 .........
P40.2 Korekce chyby 2 Lin. korekce chyby osy: linearni 1 P40.2 .........
P40.3 Korekce chyby 3 Nelin. korekce chyby osy: 2 P40.3 .........
P40.4 Korekce chyby 4 nelin. P40.4 .........
P41.1Linearni korekce 1 73 Hodnota linearni +0,0 P41.1 .........
P41.2 Linearni korekce 2 korekce chyby osy P41.2 .........
P41.3 Linearni korekce 3 [ppm] P41.3 .........
P41.4 Linearni korekce 4 P41.4........
P43.1 Kédovanivzdalenosti 1 68 Bez kodovanivzdalenosti: ne 0 P43.1 .........
P43.2 Kédovanivzdalenosti 2 500 - TP, 1000 - TP, 500, 1000 P43.2.........
P43.3 Kédovanivzdalenosti 3 2000 -TP,5000 - TP 2 000, 5000 P43.3 .........
P43.4 Kédovanivzdalenosti 4 P43.4 .........
P44.1 Referenéni znacka 1 68 Vyhodnotit ref. znacky: ano (0] P44.1 .........
P44.2 Referencni znacka 2 Referencni znaCky P4a4.2 .........
P44.3 Referenéni znacka 3 nevyhodnocovat: ne 1 P44.3 .........
P44.4 Referencni znacka 4 P44.4 .........

*) tuénou kurzivou tisténé hodnoty: provozni parametry nastavené z vyrobniho zavodu
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II-2 Provozniparametry

Seznam provoznich parametr

Parametr Strana Funkce / Ciselné
Moznosti zadani zadani 1) )73))
P45.1 Kontrolaodmér.syst. 1 69 KontrolaVYP 0 P45.1 .........
P45.2 Kontrola odmér.syst. 2 Kontrola ZAP 1 P45.2 .........
P45.3 Kontrola odmér.syst. 3 P45.3 .........
P45.4 Kontrola odmér.syst. 4 P45.4 .........
P48.1 Definice osy 1 69 Osu neindikovat: VYP 0 P48.1 .........
P48.2 Definice osy 2 Osuindikovat: ZAP 1 P48.2 .........
P48.3 Definice osy 3 P48.3 .........
P48.4 Definice osy 4 P48.4 .........
P49.1 Oznaceniosy 1 72 Osa je souradnicova osa ,A* 65 2) P49.1 .........
P49.3 Oznaceniosy 3 Osa je souradnicova osa ,,B* 66 2) P49.3 .........
Osa je souradnicova osa ,,C* 672
Osa je souradnicova osa ,U“ 852
Osa je souradnicova osa ,,V* 862
Osa je soutadnicova osa ,W* 872
Osa je souradnicova osa , X*“ 882
Osa je souradnicova osa ,Y“ 892
Osa je souradnicova osa ,,.Z“ 902
P50 V.24 -rychlostvBd 76 Prenosova rychlost P50 ............
150 [Baud] < P 50 < 38 400 [Baud] 9600......
P51 V.24 - prazdné radky 78 PocCet prazdnych fadek po vydani P51 ............
mérené hodnoty [0 az 99] 1
P60.0 Spinaci vystup O 81 VYP (0] P60.0 .........
P60.1 Spinaci vystup 2 prifazena osa 1 1 P60.1 .........
P60.2 Spinaci vystup 2 pfifazena osa 2 2 P60.2 .........
P60.3 Spinacivystup 3 pfifazena osa 3 3 P60.3 .........
P60.4 Spinaci vystup 4 ptifazena osa 4 4 P60.4 .........
P60.5 Spinaci vystup 5 P60.5 .........
P60.6 Spinaci vystup 6 P60.6 .........
P60.7 Spinaci vystup 7 P60.7 .........
P61.0 Spinaci rozsah 0 81 Spinacirozsah zadat 0,0 P61.0 .........
P61.1Spinaci rozsah 2 soumeérné kolem nuly v [mm)] P61.1 .........
P61.2 Spinaci rozsah 2 P61.2 .........
P61.3 Spinaci rozsah 3 P61.3 .........
P61.4 Spinaci rozsah 4 P61.4 .........
P61.5 Spinaci rozsah 5 P61.5.........
P61.6 Spinaci rozsah 6 P61.6.........
P61.7 Spinaci rozsah 7 P61.7 .........
P69 Spinaci signal 78 Modus 1 (zpozdéni sepnuti 80 ms) 0....... P69
Modus 2 (zpoZdéni sepnuti 5 ms) 1
P81.116/40pA-piepinani 1 68 signal odmér. systému 16 pA (0] P81.1 .........
P81.2 16/40pA-piepinani 2 signal odmeér. systému 40 pA 1 P81.2 .........
P81.3 16/40uA-prepinani 3 P81.3 .........
P81.4 16/40uA-piepinani 4 P81.4 .........
1) Tuénou kurzivou tisténé hodnoty: provozni parametry nastavené z vyrobniho zavodu
2) Nastaveni z vyrobniho zavodu pro P 49.%:P49.1 = 88; P 49.3 = 90
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Seznam provoznich parametru

Parametr Strana Funkce / Ciselné
Moznosti zadani zadani ) ﬁ]
P83 Klidova prodleva - Setfi¢ obrazovky po P83 ............
Setfi¢ obrazovky: periodické 5az 98 [min] 15
invertovani obsahu obrazovky Bez Setfite obrazovky 99
P90 Polohovaci pomticka - kladné doprava: normalni o P90 ............
Smér pojezdu v polohovaci pomticce kladné doleva: inverzni 1
na obrazovce pfi najizdéni na nulu
P91 Zbyvajici draha ) - Graficka poloh. pom(cka: prouzek O P91 ............
V provoznim rezimu ZBYV. DRAHA Akt. poloha: Akt. hodnota 1
zobrazit polohovaci pomucku nebo
aktualni polohu nastroje.
P92 Indikace posuvu - Posuv neindikovat: VYP o P92 ............
Ve stavovém fadku dole na Posuv indikovat: ZAP 1T
obrazovce zobrazit posuv F
P98 Jazyk dialogu - Prvnijazyk, napf.némdéina 0 P98 ............
Druhy jazyk, napf. angli€¢tina 1
P99 Pouziti ¢itaCe - Na soustruhu: soustruzeni 1 P99 ............
Na frézce: frézovani 0

*) Tuénou kurzivou tisténé hodnoty: provozni parametry nastavené z vyrobniho zavodu
Provozni parametry P 100 bis P 120 jsou uvedeny na strané 64.
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II-3 Odmérovacisystémyaindikace mérenychhodnot

-3

Odmeérovaci systémy a indikace mérenych hodnot

Vtéto kapitole jsou uvedeny vSechny provozni parametry, které
musite nastavit pro odmérovaci systémy a indikaci mérenych
hodnot. VétSinu zadaninaleznete v uzivatelské priru¢ce k Vasemu
odmeérovacimusystému.

V kapitole Il - 2 najdete seznam provoznich parametru.
Tam sitéZz mlZete zapsat sva nastaveni.

+ PFizpisobeniodmérovacich systému
- Vystupni signal odmé&r. systému 16 pA nebo 40 pA
- Referencniznacky naodmérovacim systému:
distan¢né kddované nebojednareferencniznacka
- Vypnutivyhodnocovanireferentnichznacek
- Definice souradnicovychos
- Smér ¢itanisignal odmérovaciho systému
- Kontrolaodmérovaciho systému
- Linearnikompenzace chybyosy

Volba kroku indikace

Nastaveniindikace mérenych hodnot
- Oznacenisouradnicovychos
- Mérova soustava
Indikace radius / priimér
Indikace oddélené /uhrnné

Prizpisobeni odmérovacich systému

Vystupni signalodmérovaciho systému: P81.*

Odmeérovaci systém s vystupnim signalem 16 pA: P81 .

0
Odmeérovaci systém s vystupnim signalem 40 pA: P81.x =1

Na drahovém odmeérovacim systému stroje mize byt umisténa

jednanebo nékolik - distancné kddovanych - referencnich znacek.

Referenéni znacky na odmérovacim systému: P43.x

Jednareferencni znacka (ne): P43.x =0
Dist. k6dované ref. znacky (500 e TP): P43.x = 500
Dist. kddované ref. znacky (1 000 ¢ TP): P43.x =1 000
Dist. kddované ref. znacky (2 000 ¢ TP): P43.x =2 000
Dist. kddované ref. znacky (5000 ¢ TP): P43.x =5 000

Vyhodnocovanireferentnich znacek Ize vypnout pro kazdou osu.

Vztazné body se pak neukladaji do paméti pro pfipad vypadku sité.

Vyhodnocenireferenénich znacek: P44.*

Ref. znacky vyhodnocovat (ano): P44.+ =0
Ref. znacky nevyhodnocovat (ne): P44 .= =1
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Prizplisobeniodmérovacich systémd

Definice souradnicovych os: P48.*

Osu neindikovat (VYP): P48.x =0
Osu indikovat (ZAP): P48.x =1

Pro kazdou osu Ize nastavit, zda se signaly odmérovaciho systému
v kladném sméru pojezdu budou Citat kladné nebo zaporné.

Smér ¢itani signali odmérovaciho systému: P30.*

Kladnysmér Citani: P30.x =0
Zapornysmér gitani: P30.x =1

Kontrolaodmé&rovaciho systému sleduje
+ kabelyakonektory

rychlost pojezdu

meéicisignal

Kontrolaodmérovaciho systému: P45.x*

Kontrola odmér. systému (VYP): P45.x =0
Kontrola odmér. systému (ZAP): P45.x =1
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Volba kroku indikace u linearnich odmérovacich systémui

Krok indikace, perioda signalu a linearni déleni pro linearni odmérovaci systémy

U linearnich odmérovacich systému zavisi krok indikace na
periodé signalu odmérovaciho systému (P31.x) ana
linearnimdeéleni(P32.x).

Oba parametry se zadavaji pro kaZzdou osu zvlast’.

Linearni déleni Ize volit od 0,1 do 128 podle toho, jakou periodu
signalu ma Vas odmeérovaci system.

PFilinearnim odmérovani pres vieteno a snimac uhlové polohy
vypoctete periodu signalu podle tohoto vzorce:
stoupani vietena [mm] - 1000

Perioda signalu [um] = —
pocet rysek

Perioda signalu [um] 2 4 10 20 40 100 200 12800

Krok indikace
[mm] [inch] Linearni déleni

0,000 02 0,000 001|100 -
0,000 05 0,000 002| 40 80 - - - - -

0,000 1 0,000 005| 20 40 100 -
0,000 2 0,000 01 10 20 50 100 - - -
0,000 5 0,000 02 4 8 20 40 80

0,001 0,000 05 2 4 10 20 40 100

0,002 0,000 1 1 2 5 10 20 50 100 -
0,005 00002 |04 08 2 4 8 20 40 -
0,01 00005 |02 04 1 2 4 10 20 -
0,02 0,001 - - 05 1 2 5 10 -
0,05 0,002 - - 02 04 08 2 4 -
0,1 0,005 - - 01 02 04 1 2 128
0,2 0,01 Y
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Volbakrokuindikace ulinearnich odmé&rovacich systému

Priklady nastaveni pro linearni odmérovaci systémy HEIDENHAIN

Odmér. systém | P31.* P43.* P32.*
Perioda Refer. Krok indikace Linearni
signalu znac€ky mm inch déleni

LIP 40x 2 0 0,001 0,000 05 2

0,000 5 0,000 02 4
0,000 2 0,000 01 10
0,000 1 0,000 005 20
0,000 05 0,000 002 40
0,000 02 0,000 001 100
LIP 101A 4 0 0,001 0,000 05 4
LIP 101R 0,000 5 0,000 02 8
0,000 2 0,000 01 20
0,000 1 0,000 005 40
0,000 05 0,000 002 80
LIF 101, LF 401 4 0 0,001 0,000 05 4
0,000 5 0,000 02 8
0,000 2 0,000 01 20
0,000 1 0,000 005 40

LID xxx 10 0 0,001 0,000 05 10

LID xxxC 2 000 0,000 5 0,000 02 20

LS 103, LS 103C 0 0,000 2 0,000 01 50

LS 405, LS 405C nebo 0,000 1 0,000 005 100

ULS/10 1 000

LS 303, LS 303C 20 0 0,01 0,000 05 2

LS 603, LS 603C nebo 0,005 0,000 02 4
1 000

LS 106, LS 106C 20 0 0,01 0,000 5 2

LS 406, LS 406C nebo 0,005 0,000 2 4

LS 706, LS 706C 1 000 0,002 0,000 1 10

ULS/20 0,001 0,000 05 20
0,000 5 0,000 02 40
LIDA 190 40 0 0,002 0,000 1 20
LB 101 0,001 0,000 05 40
0,000 5 0,000 02 80
LIDA 2xx,LIDA 2xxC 100 0 0,01 0,000 5 10
LB 3xx, LB 3xxC 0,005 0,000 2 20
0,002 0,000 1 50
0,001 0,000 05 100
LIM 102 12 800 0 0,2 0,01 64
0,1 0,005 128
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Nastaveni indikace mérfenych hodnot

Oznacenisouradnicovych os: P49.*

Osa je souradnicova osa ,A“:
Osa je souradnicova osa ,B“:
Osa je souradnicova osa ,,C*:
Osa je soufadnicova osa ,U*:
Osa je souradnicova osa ,\V*:
Osa je souradnicova osa ,W*:
Osa je souradnicova osa ,X“:
Osa je souradnicova osa , Y*:
Osa je souradnicova osa ,Z“:

P49.x = 65
P49.x = 66
P49.x = 67
P49.x = 85
P49.x = 86
P49.x = 87
P49.x = 88
P49.x = 89
P49.x = 90

Mérova soustava: P1 (uzivatelsky parametr)

Zobrazovat miry v milimetrech (mm):
Zobrazovat miry v palcich (inch):

T T
—_
- O

Zobrazuje-li POSITIP ,primér®, objevi se vedle hodnoty polohy

symbol ,R* a indikovana hodnota se zdvojnasobi.

Pro frézovani se pouZziva pouze indikace radiusu (poloméru).

Indikace radius/pramér: P3.* (uZiv. parametr)

Hodnoty polohy zobrazit jako ,radius®:
Hodnoty polohy zobrazit jako ,prameér*:

P3.#=0
P3.x =1

P¥i ,oddélené”indikacizobrazuje POSITIP polohy podéinych a
hornich sani oddélené&. P¥i ,uhrnné“indikaci s¢ita hodnoty polohy

obou sani osy s prihlédnutim k jejich znaménkam.

Oddélenauhrnnaindikace P5.* (uziv. parametr)

,O0ddélena“ indikace hodnot polohy:

,Uhrnna“ indikace hodnot polohy:

P5.%=0
P5.x =1
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Korekce chyby osy

U jednotlivych os stroje mohou vzniknout linearni nebo nelinearni
chyby, napf. chyby stoupanivietena nebo prohnuti a naklopeni os.
Tyto chyby miZete zjistit porovnavacim odmeérovacim systémem,
napr. systémem VM 101 firmy HEIDENHAIN. POSITIP mlze tyto
chybyzkorigovat.

Korekci chyb os mizete aktivovat provoznim parametrem P40.

Korekce chyb os: P40.*

Korekce chyb os (VYP): P40.* =0
Linearni korekce chyb os (linearné): P40.* =1
Nelinearni korekce chyb os (nelinearné): P40.* =2

Linearni korekce chyb os

Tato chyba se kompenzuje korek&nim faktorem, ktery zadate do
provozniho parametruP41.*.

Priklad vypoé&tu korekéniho faktoru k

Indikovanaodmérenadraha: La =620 mm
Skute¢naodmeérenadraha

(zjiSténa porovnavacimodmér. systémem): Lt =619,876 mm
Rozdil: Al = Ly — Lp = - 0,124 mm Al = - 124 ym

Korekeni faktor k= Al / Lo =—200 pym / m = — 200 ppm

Linearni korekce chyb os: P41.*

KorekéEni faktor k p41.*=0
+ 99 999 [ppm] < P41.x < 99 999 [ppm]

POSITIP 855 Technickéinformace
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Nelinearni korekce chyb os

Prace s nelinearni korekci chyb os
Aby byla nelinearni korekce chyb os i€inna, musite:

» Aktivovat funkci provoznim parametrem P40.
» Zadat korek&ni hodnoty do tabulky.
» Pokazdém zapnutiprejet referencnibody.

Volba provozniho reZzimu TABULKA KOREKCNICH HODNOT
V provoznim rezimu TABULKA KOREKCNICH HODNOT zadate
korek¢ni hodnoty pro nelinearni korekci chyb os

takto:

» Stiskneteklavesu ,MOD*.

» Zvolite softkklavesu ,Cislo klice*”.

» Zadate Cislo klice 105 296 a prevezmete je stisknutim ENT.

P¥inavolené tabulce korek&nich hodnot prepne POSITIP 855
automaticky indikaci polohy na REF (referenénim bodem pro
indikaci je nulovy bod méritka).

Funkce jsou obsazeny ve dvou listach softklaves, které si prepinate

pomoci,listovaci“klavesy.

Lista 1: Zadavani korekni hodnoty z klavesnice.

LiSta 2: Pfevzeti nebo vydani tabulky korek&nich hodnot pres
datové rozhrani

Pro kaZdou osu muZete — v zavislosti na ose zplsobujici chybu —

zadavat korek&ni hodnoty na 64 tzv. opérnych bodech.

Zadavanidat

Ktomu zvolte klavesami se Sipkami jednotliva vstupni pole a

zadejte:

» Pod ,Osas chybou?” osu, ktera se ma korigovat.

Stisknéte softklavesu osy.

Pod ,Osa pusobici chybu?“ tu osu, ktera chybu

vyvolava. Stisknéte softklavesu osy.

Pod ,Vztazny bod“ vztazny bod na ose pusobici chybu.

Pod ,,Rozte¢ opérnych bodi?“ vzdalenost korek&nich bod

na ose vyvolavajici chybu jako exponent zakladu 2:

napr. 14 = 2 =16 384 um.

» Korekeéni hodnoty: opérny bod 0 ma pevné stanovenou
hodnotu 0,000 a nelze ji ménit.

vy v

Smazani tabulky

Hodnoty vtabulce smaZzete takto:

» Pod ,Osas chybou?” zvolte tabulku, ktera se ma
korigovat. Stisknéte softklavesu osy.

» Stisknéte,,.Smazattabulku®.
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IN-4

Datové rozhrani

Pomocidatového rozhrani POSITIPu mliZete programy a provozni

parametry archivovat na disketach a souradnice tisknout nebo
ukladat do paméti.
Jak se prenasi programy, je popsano v kapitole | - 3, jak se

prenasi provozni parametry , v kapitole Il - 2.

V této kapitole se dozvite vSe, co potfebujete védét pro nastaveni

datovéhorozhrani:
*Usporadanivyvodidatového rozhranina POSITIPu
« Uroverisignalu
Zapojeni privodnich kabel( a konektor(
Pfenosovarychlost (vbaudech)
Formatdat

Moenostipgipojeni

Sériové datové rozhrani V.24 / RS-232-C - 232 - C se nachazi na
zadni strané skfinky POSITIPu. Na toto datové rozhrani Ize pFipojit

tatozafrizeni:
Disketovou jednotku HEIDENHAIN FE 401
Tiskarnu se sériovym datovym rozhranim
+ Osobnipocitac (PC) se sériovym datovym rozhranim

e
%

Disketova jednotka HEIDENHAIN FE 401 je na
datovém rozhrani okam?Zité pfipravena k provozu.

RozhraniX31 zajist'uje ,bezpetné oddéleni
oddéleni od sité“ podle VDE 0160, 5.88.

Usporadani vyvoda datového rozhrani na POSITIPu

Pin Prifazeni

1 CHASSIS GND — uzemnéni skrinky

2 TXD — vysilana data

3 RXD —  prijimanadata

4 RTS - vyzvakvysilani

5 CTS —  pripravenost k vysilani

6 DSR — spojovajednotka pfipravena
7 SIGNAL GND — zemsignalu

20 DTR — konc. zafizeni pfipraveno

8 aZz 19 neobsazovat

21 az 25 neobsazovat

X31 (V.24/RS-232-C)

12 3 4 6 6 7 8 9 10 11 12 13
O 0 0O o o 0O 0O 0O 0O O O O o
14 16 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25
O 0 0O 0O 0 0 O o O O o o

Uroveii signali
Signal

Uroveii signalti  Uroveri signala
» 1% =, aktivni® »0% = ,,neaktivni*

TXD, RXD -3V a -15vV -3V az -15V

RTS, CTS -3V a -15V -3V az -15V
DSR, DTR

Obr. 38:Usporadani vyvoda datového
rozhrani V.24 / RS-232-C

POSITIP 855
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Zapojeni pripojovacich kabelu

Zapojeni pripojovacich kabel(l zavisi na zarizeni, které se ma
pFipojit (viztechnickou dokumentaci k externimu zafizeni).

PIné zapojeni Zjednodusené zapojeni
PT 855 PT 855
CHASSISGND 1 O——— @ 1 CHASSISGND CHASSISGND 10— @
TXD 2 8:><:: 2 TXD TXD 2
RXD 3 3 RXD RXD 3 8:><1:
RTS 4 8:><:: 4 RTS RTS 4 [}
CTS 5 5 CTS CTS 5 82 [ J
DSR 6 6 DSR DSR 6 [ J
SIGNAL GND 7 (236 7 SIGNAL GND SIGNAL GND 7
DTR 20 20 DTR DTR 20 [ J

Obr. 39: Schéma pro plné zapojeni

Nastaveni prenosové rychlosti (v baudech): P 50

Datovarozhraniu POSITIPu a u externiho zafizeni musi byt
nastavena nastejnou prenosovou rychlost (vbaudech).

Externi zafizeni musi byt schopno zvolenou pfenosovou rychlost
zpracovat.

Prenosovou rychlost pro datové rozhrani POSITIPu nastavite
provoznim parametrem.

Vyrobce stroje muze tento parametr zpristupnit téz jako uZivatelsky
parametr (viz | - 6).

Moznostinastaveniprenosové rychlosti
P 50 =110, 150, 300, 600, 1 200, 2 400
4 800, 9 600, 19 200, 38 400 [baud]

Prenosova rychlost pfenosu dat mezi
POSITIPem a disketovou jednotkou FE 401 &ini vzdy
9 600 baudu.

Format dat

Data se prenaseji vtomto poradi
1.) rozb&hovy bit

2.) 7 datovych bitu

3.) paritni bit (suda parita)

4.) 2 zavérné bity

PreruSenidatového pienosu

Mate dvé moznosti, jak z externiho zafizeni prerusit a opét spustit
datovy prenos:

» Start/stop pres vstup RXD
DC3 =XOFF=CTRLS: PreruSenidatového prenosu
DC1=XON = CTRLQ: PokraCovanivdatovém prenosu

» Start/stop pres fidici vodi¢ CTS

Po prijeti signalu Lstop CTS nebo DC3
vyda POSITIP jesté aZ dva znaky.

CHASSISGND
TXD
RXD
RTS
CTS
DSR
7 SIGNAL GND

o g s W N =

20 DTR

Obr. 40: Schéma pro zjednodu$ené zapojeni

[SIDDDDDDDIP[SS]

rozbihovy bit

7 datovych
bitu

paritni bit

2 z&virné bity

Obr. 41:Datovy format pfi pfenosu
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Vystup mérenych hodnot

POSITIP mlGZe mérené hodnoty vydavat pres datové rozhrani.

Spusténi vystupu mérenych hodnot

Jsou dvé moZnosti, jak spustit vystup mérenych hodnot:
fidici znak na datovém rozhrani
signal na spinacim vstupu

Casovy interval mezi signalem k uloZeni do paméti a vystupem
meérené hodnoty zavisinazvoleném signalu.

Doba pruchodu signalu migené hodnoty

Signaly mérenych hodnot jsou po cca 4 us ve vyrovnavaci paméti,
z niZ se vybiraji internim signalem pro uloZeni do paméti.

Vydava se tedy ta mé&rena hodnota, kterou POSITIP zjistil cca 4 ps
pred internim ulozenim do paméti.

Spusténi vystupu mérenych hodnot pres externi spinaci vstup

Pfes spinaci vstup na pripojce Sub-D EXT mUZete spustit vystup
meéfenych hodnottak, Zze dodate impulz nebo sepnete kontakt.

Kontakt na pinu 9: sepnout spinac proti 0 V EXT
Impulz na pinu 8: délka impulzu tg > 1,2 s PIN 96 >~
Kontakt nebo impulz mizete také vlozit pres Sip TTL PIN 1O
(napf. SN 74 LS XX): o
Uy 2 3,9V (Uuax =15V) EXT
U <09Vpri I £ 6mA PIN 8 0
te
PIN 1O —I:,_
(ov)

Obr. 42:Signal sepnutim kontaktu proti 0 V
nebo impulz

te: Minimalni doba trvaniimpulz
te>1,2ms

te: Minimalnidobatrvanikontakt ¢
te=7ms 5

ti: Doba meziimpulzem a internim uloZzenim do paméti t—, —
t1<0,8 ps .

t: Dobamezikontaktem ainternim uloZenim do paméti
t1<£4,5ms

to:  Casmeziinternim uloZzenim do paméti a vystupem mér.
hodnoty TXD
1, <30 ms

tz: Cas mezi koncem vystupu dat a novym
ulozenim do paméti pres externi spinaci vstup
t3>0ms

t ts

tp: Dobatrvanivystupu mérené hodnoty zavisla na

nastavené prenosové rychlostivbaudech (BR), Obr. 43:Casovy diagram pro vystup
poétu oS (M) a mé&renych hodnot pres externi

« . . . spinaci vstup
pocCtu prazdnych fadek (L)

187 « M+ L -
tb = - BR [s]
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Spusténivystupumérenychhodnot

Spusténi vystupu mérenych hodnot pomoci Ctrl B

ty: Cas mezi prikazem Ctrl B a internim uloZenim do paméti
t1<0,5ms

to: Cas meziinternim uloZzenim do paméti a vystupem mé¥.
hodnoty
to<30ms

tg: Cas mezi koncem vystupu dat a novym
uloZenim do paméti pomoci Ctrl B
t3=0ms

tp: Dobatrvanivystupu mérenychhodnot

Doba trvanivystupu mérené hodnoty tp zavisina
+ nastavené prenosové rychlostivbaudech (BR),
+  poctu os (M) a
pocCtu prazdnych fadek (L)
187 - M+ L -

LI FR— [s]

Provozni parametry pro vydavani mérenych hodnot

Nasledujici parametry ovliviiujivydavani mérenych hodnot -
nezavisle natom, jak vystup mérenych hodnot spustite.

Pocet prazdnych radki za mérenou hodnotou: P51

RXD

TXD

Ctrl B

Ctrl B

ty

Prazdné radky za namérenou hodnotou: P51 =0az99

Signalem kvydani mérenych hodnot mlZete téZ ovlivnitindikaci

polohy naobrazovce.

Indikace na obrazovce pfri vystupu mér. hodnot: P23

Vydavani méfenych hodnot nema zadny vliv na

indikaci na obrazovce (VYP): P23 =0
Indikace se pfivystupu mér. hodnot zastavi.

Zlstava zastavena, dokud je spinaci vstup

,vystup mér. hodnoty“ aktivni (souéas.): P23 =1
Indikace je zastavena a s kazdym novym vystupem

meéfené hodnoty se aktualizuje (zastav.): P23 =2

Obr. 44:Casovy diagram pro vystup

mérenych hodnot pomoci Ctrl B
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II-5 Vystupmérenychhodnot

Priklad vystupu znaki na datovém rozhrani.

Vyznam &is. symbolu:
souradna osa

”O” (horni sang)
rovnitko
znaménko

PO®e OO

fadkovani(angl.LineFeed)

Priklad: Linearni osa s ihrnnou indikaci Z =+ 5841,2907 mm

navratvoziku (angl. Carriage Return)

prazdnyznak (oddélenaindikace), ”S” (Uhrnnaindikace) nebo

z|sl=|+|5 8 4 1|.|2 9

<LF>

0 7| |R <CR>

dele® |

2 az 7 mist pred desetinnou teckou
desetinnatecCka

1 az 6 mist za desetinnou teGkou_|

Mérova jednotka: mezera pfi mm, ” pfi palcich

Indikace aktualnihodnoty

R pro radius, D pro prameér
Indikace zbyvajicidrahy

r pro radius, d pro priimér

®

POSITIP 855

Technickéinformace

79



II-6 Spinacivstupy a spinacivystupy

-6

Spinaci vstupy a spinaci vystupy

Spinacim
* mazat

i signaly na konektoru Sub-D EXT mUZete
indikaci aktualni hodnoty souradnicové osy

+ Tiditvypinacipochody
spoustét vystup mérenych hodnot (viz kapitola Il - 5)

B

ZAN

Rozhrani X41 (EXT) splfiuje ,bezpetné
oddéleni od sité“ podle VDE 0160, 5.88.

Vystupy pro vypinaci oblasti jsou
galvanicky oddéleny pomocioptron.

POZOR! Nebezpeciprosoucastky
pristroje!

Napéti externich proudovych obvodd musi byt

generovano podle VDE 0100, dil 410 (ochranné

malé napéti)!

Induk&ni zatéZe — napf. relé — pripojujte

pouze pres zhaSeci diodu!

ElektromagnetickarusSiva pole odstirite!

Pripojenistinénym kabelem, stinéni

na pouzdro konektoru!

Usporadani vyvodi konektoru Sub-D EXT (konektor X41)

Pin

Obsazeni

10

0V pro vypinaci oblasti

23, 24, 25 24V - pro vypinaci oblasti

11

POSITIP pfipraven k provozu

14 indik. hodnota mimo vypinaci oblast 0
15 indik. hodnota mimo vypinaci oblast 1
Y 16 indik. hodnota mimo vypinaci oblast 2
_"z 17 indik. hodnota mimo vypinaci oblast 3
> 18 indik. hodnota mimo vypinaci oblast 4
19 indik. hodnota mimo vypinaci oblast 5
20 indik. hodnota mimo vypinaci oblast 6
21 indik. hodnota mimo vvoinaci oblast 7
1 0V (interni)
2 vynulovaniindikace osy 1
o 3 vynulovaniindikace osy 2
..% 4 vynulovaniindikace osy 3
2 5 vynulovaniindikace osy 4
8 impulz: vystup mérené hodnoty
9 kontakt: vystup mé&fené hodnoty
6,7, 12, neobsazovat
13, 22

Obr. 48:Konektor Sub-D EXT u POSITIPu
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Il - 6 Spinacivstupy a spinacivystupy

Vynulovani indikace aktualni hodnoty

Kazdouindikaciaktualni hodnoty Ize samostatné vynulovat pres
néktery ze vstuptl na pinech 2 az 5 (viz pfredeslou stranku).

Minimalni délka nulovaciho impulzu: t,;, = 100 ms

Nulovaci signal: sepnout spinac¢ proti 0 V (pin 1) nebo
vloZit impulz pfes obvod TTL ( napf. SN 74 LS XX):
UH 2> 3,9V (UMAX = 15V)

U <09Vpri I £ 6mA

Pouziti vypinacich signalt
Chcete-lipouzivat vypinacisignaly, musite POSITIPudodat na
konektoru Sub-D EXT (pin 23 az pin 25) stejnosmérné napéti 24 V
(0 V pfilozit na pin 10).
Na pinech 14 az 21 je pak napéti 24 V, pokud indikovana hodnota
se nenachazi ve vypinaci oblasti.

Tyto piny jsou provoznim parametrem P60.x pfifazeny
jednotlivym osam. Jakmile se indikovana hodnota nachazive
spinacioblasti, napéti na prirazeném

pinu se vypne.

Spinacioblast definujte v provoznim parametru P61.x soumérné
okolo nuly.

Zmeénite-lipolohuvztazneho bodu, posouvate
tim i spinaci oblasti.

Prirazenisouradnicovych os: P60.x

neprifrazena Zzadna osa (VYP): P60.x =0
pfifazena osa 1: P60.x =

prifazena osa 2: P60.x = 2
prifazena osa 3: P60.x =3
pritazena osa 4: P60.x =4

Definice vypinaci oblasti: P 61.x

0 az 99 999,999 [mm] soumérné kolem nuly P61.x

Pripustné zatiZeni spinacich vystupu

Imax = 100 mA
ohmicky odpor

Nebezpedi pro soucéastky pristroje!
Induké&ni zatizeni pfipojovat paralelné kindukénosti
pouze pres zhaseci diodu!

Presnost vypinacich oblasti a zpozdéni sepnuti: P 69

Muzete volit zpoZzdéni sepnuti a presnost, s jakou budou spinaci
vystupy prepinat.
MiZete volit mezi
presnost = krok indikace; zpoZdéni sepnuti = 80 ms
-> Mode 1: P69 =0 (angl. mode: zptsob)
perioda déleni TP odmérovaciho systému
128

Zpozdéni sepnuti=5 ms -> Mode 2: P69 =1

presnost =

P61.2

)

P61.2

A
o @

Y+

b3

60.2

Obr. 46:Spinaci oblasti jsou rozloZeny
soumérné kolem nuly.
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Vystup ,,POSITIP pfipraven k provozu*

Abyste mohli pracovat se signalem ,,POSITIP pfipraven k provozu®,
musite POSITIPu dodat na pinech 23, 24 a 25 napéti 24 V=

(0 V pfiloZit na pin 10).

V normalnim provozu je pak 24 V na pinu 11 konektoru Sub-D
EXT.

Prichybé, ktera negativné ovliviiuje funkci POSITIPu, napf. pfi
zavadé hardwaru nebo chybé kontrolniho souctu, prepne POSITIP
vystup pin 11 vysokoohmové.
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-7
Technické udaje

POSITIP - udaje

Osy

azd4osyzX,Y,Z,A,B,C, U, V,W

Zobrazeni

elektroluminiscencni plocha obrazovka
dialogy, zadani, grafika

Indikace stavu

provoznirezim, REF, palce, faktor zmény méfitka,
graficka polohovaci pomUcka pfiindikaci zbyvajici drahy
pridavek, posuv, Cislo nastroje

indikace praméru &, uhrnnaindikace Zga / nebo Xg

Odmérovaci systémy

inkrementalni linearni odmérovaci systémy HEIDENHAIN
se sinusovymi vystupnimi signaly

Krok indikace

linearni osy: 5 um, 1 um nebo jemnéji az 0,02 um

Funkce

¢ vyhodnocovanireferencnich znaek REF

e provoz zbyv. drahy - cilové polohy v absolutnich nebo fetézcovych kdtach
o faktor zmény méfitka

linearni korekce chyb os

nelinearni korekce chyb os

HELP: integrovany navod pro uZivatele

INFO: kalkulator, stopky, kalkulator kuZel(

1 vztazny bod a tabulka pro az 99 nastrojl
pridavky
zmrazeni polohy nastroje pfi vyjizdéni (Uloz / nastav)

Programovani

programova pamét’ pro maximalné 20 program

s celkem 2000 programovymi bloky,

aZ 1 000 programovych blok( v programu;

technika podprogram; Teach-In (programovani u¢enim)

ubérovy cyklus v programu

Datové rozhrani

V.24/RS-232-C; pro vystup programd, mérenych hodnot a parametru;
rychlost: 110/150/300/600/1200/2400/4800/9600/19200/38400 baudt

PrisluSenstvi

o disketova jednotka k externimu ukladani programi
e otoCny podstavec

Spinacivystupy

e 8 spinacich vystupl (24V), pfifazenych osam pomoci parametrt
¢ 1spinacivystup ,,POSITIP pfipraven k provozu*

Spinacivstupy

e po 1vstupu pro vynulovani kazdé osy
e 2vstupy: vystup mér. hodnot (impulz nebo kontakt)

Pripojeni na sit’

primarné taktovany zdroj 100V az 240V (-15% az +10%), 48 Hz aZz 62 Hz

Prikon

24 W

Provozniteplota 0°Caz45C
Skladovaci teplota -30°Caz70°C
Hmotnost 4,8 kg
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II-8 PFipojnérozméry
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Il - 8 Pripojnérozméry

Otocny podstavec
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