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Visualizacion del valor real y de la introduccion
(LED de 7 segmentos, 9 digitos con signo)

Teclado numeérico con punto decimal

N

~N
~N

REF 11 42 SET START PRINT in.

< = > MN ACTL MAX  DIFF

@]z 55 [N
[ 52 |18
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Visualizacion de estados con campos luminosos



Tecla Funcion lluminado Significado
e Fijacion del punto de ref. REF Si ademés parpadean los ptos. decimales:
e Aceptar el valor de introduccién La visualizacion espera a sobrepasar las
e Fijar visualizacion al valor de P79 (jP80!) marcas de ref.
e Salida de la lista de pardmetros Si los ptos. decimales no parpadean:
jti e Seleccion del punto de referencia Se han spbrepasado Ia_ls marcas de ref.
/12 o Pasar pag. hacia atrés en la lista de param. El visualizador memoriza los puntos de ref.
contra fallos de la red
MOD e |niciar una s.erie de medidas . Parpadeando: la visualizacién o el
e Conmutar visualizacién en serie de med. visualiz. espera a que se pulse ENT o CL
e |niciar emision valor de medida “PRINT"” .
o Seleccionar pardmetros después de la in. Valores de posicién en pulgadas (pulg.)
conexion .1_1 /.1_ 2 Punto de referencia seleccionado
e Pasar pag. hacia delante en lista de param. PRINT Parpadeando: Esperar a pulsar ENT
e Borrar introduccion para emitir los datos
e Puesta a cero de la visualizacién (jP80!)
SET Parpadeando: Esperar a los valores de
e CL + MOD: seleccion de lista de param. introduccion
e CL + un n% seleccién de pardmetro </ =1/> Clasificacion: Valor de medicion menor al
) limite inferior de clasificacion / dentro de
= * Tecla de signo los limites/ mayor al limite superior
e Reducir valor del parametro
e Punto decimal MIN / MAX / Serie de medidas: I\/Ilinimo / maximo /
- Ao alor el parametro DIFF / ACTL diferencia maxima (MAX-
MIN) / valor de medicién actual
Parpadeando: Confirmar la eleccion o
seleccionar la funcion
START Serie de medidas en funcionamiento

Parpadeando: Esperar la sefal de start
para la serie de medidas




Volumen de suministro

Volumen de suministro ND 281

ND 281 Visualizador de cotas de
sobremesa

Cable 3m

Modo de empleo ND 281/NDP 281

Posibilidad de adaptacion
con superficie adherente para apilar los ND 281

Volumen de suministro NDP 281

NDP 281 Visualizador de cotas empotrable

Conector de red

Modo de empleo ND 281/NDP 281

Este manual es valido para los visualizadores de
cotas ND 281 y NDP 281 a partir del n® de software

246 181 01

El nUmero de software se encuentra en una
etiqueta en la parte posterior de la carcasa.
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Sistemas de medida de recorridos y marcas de ref.

Sistemas de medicién de recorridos y marcas de ref.

Los visualizadores de cotas ND 281 y NDP 281 estén
preparados preferentemente para la conexién de palpadores
de medida MT de HEIDENHAIN. Los palpadores MT tienen
una marca de referencia.

Otros sistemas lineales de medida fotoeléctricos (véase
"Sistemas lineales de medida") pueden tener una o varias
marcas de referencia, incluso "codificadas".

En el caso de una interrupcién de tensién se pierde la
asignacién entre la posicion del palpador y el valor de posicién
visualizado. Con las marcas de referencia de los sistemas de
medida y el proceso automatico REF del visualizador, después
de la conexion de red, se puede reproducir de nuevo la
asignacién sin ningun problema.

Al sobrepasar las marcas de referencia, se genera una sefal
que caracteriza dicha posicion de la regla como punto de
referencia. Asimismo el visualizador calcula de nuevo la
asignacién entre la posicion del palpador y los valores de
visualizacién determinados por Ultima vez.

Para ello, en los sistemas lineales de medida con marcas de
referencia codificadas , sélo se necesita un desplazamiento
maéaximo de 20 mm.

Escala en el sistema \Mamas de referencia

lineal de medida codificadas

Marcas de referencia

Marcas de referencia en sistemas lineales de medida




Conexion, sobrepasar puntos de referencia

Conectar el visualizador.
(interruptor en la parte posterior).
e Sevisualiza | == . Con.
e Parpadea REF.

0>

ENT...CL
Conectar la evaluacion de las marcas de
ENT ref.

e |a visualizacion indica el valor de
posicién asignado por Ultima vez a la
posicion de la marca de ref.

e Seilumina REF

°

- El punto decimal parpadea.
.

Sobrepasar punto de ref.

Desplazar hasta que el visualizador cuente
II y no parpadee el punto decimal.

El visualizador esté preparado.

Para funciones de automatizacion se puede seleccionar el
sobrepaso de las marcas de referencia y la visualizacion ENT
... CL mediante el pardmetro P82.

Funcionamiento REF

Una vez sobrepasadas las marcas de referencia, el
visualizador se encuentra en el funcionamiento REF: es decir,
memoriza la Ultima asignacion determinada entre la posicion
del palpador y el valor visualizado.

1) Si no se desea sobrepasar las marcas de referencia, pulsar
la tecla CL. De esta forma, en el caso de una interrupcion de
tensién, se pierde la asignaciéon entre la posicion del palpador
y el valor visualizado

Ve

Conexion, sobrepaso de las marcas de ref.



del punto de referenc

ijacion

F

Fijacion del punto de referencia

En la fijacion del punto de referencia a una posicién conocida,

se le asigna el valor de visualizaciéon correspondiente. En los

visualizadores de la serie ND 200 se pueden determinar dos

puntos de referencia independientes entre si.

El punto de referencia se puede fijar mediante

e introduccion de un valor numérico o

e aceptacion de un valor de un pardmetro de funcionamiento
(véase P79, P80) o

® una senal externa

Seleccionar el punto de ref. 1 6 2

Introducir un valor numérico, p.ej. 5.

m 1=
2 & (8

Aceptar el valor numero introducido.

Se puede conmutar libremente entre los dos puntos de
referencia. El punto de referencia 2 se puede emplear, p.ej.
para trabajar con cotas incrementales.

Si se conecta de nuevo al punto de referencia 1, el
visualizador muestra de nuevo la posicion real del MT.

Sin fijacién del punto de referencia: asignacién desconcodida de la
posicién y el valor de medida

20°
15~
107

5

Asignacién de posic. y valores de medida después de fijar el pto. de ref.



Registro de minimos/maximos enunaserie de medidas

Después de iniciar una serie de medidas el visualizador acepta el
primer valor de medida en la memoria para los valores minimos
y méximos. El visualizador compara cada 0,55 ms el valor de
medida actual y el contenido de la memoria: se memoriza un
nuevo valor de medida cuando éste es mayor al valor memorizado
méaximo o menor al valormemorizado minimo. Simultaneamente
el visualizador calcula y memoriza la diferencia DIFF de los
valores MIN y MAX actuales.

Visual. Significado

MAX

DIFF

<
<€

MIN

Serie de medidas: MIN, MAX 'y DIFF en una superficie irregular

MIN valor minimo de la serie de medidas
MAX valor méximo de la serie de medidas
DIFF diferencia MAX - MIN

ACTL valor de medida

Inicio de una serie de medidas y eleccion de la visualizacion
Se pueden elegir de forma selectiva si se desea iniciar la serie
de medidas mediante la tecla MOD vy seleccionando la
visualizacién deseada, tal como se describe en las siguientes
paginas, o bien mediante

las entradas de conexion en el conector Sub-D EXT (véase
el conector X41).

Al iniciar una serie de medidas se resetea la memoria interna
MIN/MAX/DIFF.

2e = My P Ty
e = DIFF
2

Ejemplo: Serie de medidas para determinar la excentricidad e

de medidas

e

axXimos en serie

/m

Inimos

Ve

Registro de m

©



de medidas

aximo en serie

/e

/m

inimo

re

Registro m

~
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Iniciar una serie de medidas

>

Seleccion de la visualizacion de una
serie de medidas.

El campo luminoso desado parpadea, p.€j.
MAX.

Confirmar la eleccion.

Conmutacion de visualizacion entre MIN, MAX, DIFF y ACTL

el control externo de la serie de medidas (Pin 6 en
la conexion Sub-D EXT), no se puede conmutar la
visualizacién, tal como se describe aqui!

@5 iCuando esté activada la conexion de entrada para

Alternativamente, también se puede seleccionar la
visualizacién mediante el parémetro P21(véase “Pardmetros
de funcionamiento”).

g < IB:
‘| 4 B =l Sk

=

oD

... el campo luminoso START parpadea.

B(

Iniciar la serie de medidas.

Preseleccion de campos luminosos

Se inicia la serie de medidas con la tecla MOD vy se selecciona

la visualizacidon mediante los campos luminosos.

Con el parametro de funcionamiento P86 se determina que
campo luminoso se visualiza después de pulsar la tecla MOD

repetir . . . .z )
Seleccionar una nueva visualizacion de
MOD series de medida.
El campo luminoso deseado, parpadea,
p.ej. MIN.
N
Confirmar la modificacion.

La visualizacion indica ahora el valor minimo registrado de la
serie de medidas.



Iniciar de nuevo una serie de medidas

repetir

Seleccionar el campo luminiso START.

MOD El campo START parpadea.
>
ENT Iniciar una nueva serie de medidas.

Finalizar una serie de medidas

( repetir

Seleccionar el campo luminoso actual
(MIN, ACTL, MAX, DIFF) .
El Ultimo campo iluminado, parpadea.

‘ E
(@]
O

Finalizar la serie de medidas




Clasificador

12

Clasificador

En el clasificador el visualizador compara el valor visualizado
con un “Limite de clasificacién”superior o inferior. El
funcionamiento del clasificador se conecta y desconecta
mediante el pardmetro de funcionamiento P17 .

., .. g Pieza1 oo
Introduccion de limites del clasificador
ESCOphmm @™
Los limites del clasificador se introducen en los pardmetros P18 N bi
y P19 (véase “Pardmetros de funcionamiento”). ten
Senales de clasificacion
Los campos luminosos y las salidas de conexién en la conexién = ]
Sub-D EXT (véase X41) clasifican el valor de la visualizacion. | R
: e
Visualiz. Significado Pieza2 oEOPDD =
= El valor esta dentro de los limites de clasificacion N\
< El valor es menor al limite de clasificaciéon inferior retocar
> El valor es mayor al limite de clasificacién superior
co S E s
Parametros de funcionamiento para el clasificador | €535 55)
— ——— . e e
F 17 LS55 CONEXION/DESCONEXION del clasificador e OECrmea =
~ = LL_=%  Limite de clasificaciéon inferior rechazo

~L 5% Limite de clasificacién superior

Ejemplo: Limite de clasificacién superior = 26,02 mm
Limite de clasificacion inferior = 26,00 mm




Emision de valores de medida

(X31)"”, encontrard méas informacion técnica sobre la
conexion de datos V.24/RS-232-C (X31), e
informacion sobre el formato de datos etc.

@5 En el capitulo “Conexién de datos V.24/RS-232-C

A través de la conexion V.24/RS-232-C (X31) se pueden emitir
valores de medida, p.ej. a una impresora o a un PC.

Para iniciar la emisiéon del valor de medida existen tres
posibiliddes:

» Pulsar la tecla MOD hasta que parpadee la casilla PRINT e
iniciar la emisién del valor de medida con la tecla ENT
o bien

» Introducir el comando STX (Ctrl B) a través de la entrada
RXD para la conexion V.24/RS-232-C (X31).
o bien

» Introducir una sefal para la emision del valor de medida
(impulso o contacto) al conector Sub-D EXT (X41).

o) u o men | uom | un Jf o |

Se puede conectar una impresoar o un PC a la conexién de datos V.24/
RS-232-C (X31)

de valores de medida

ision

Em

13
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Parada de la visual
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Parada de la visualizacion

La visualizacién puede detenerse con el comando de

memorizacién tanto tiempo como se desee. Sin embargo

sigue funcionando el contador interno.

El parédmetro P23 determina el modo de funcionamiento

"Parada de la visualizacién” y permite tres posibilidades:

e Visualizacion en funcionamiento, sin parada de la visualiz.
— elvalorde visualiz. corresponde al valor de medida actual.

e Parada / Mantener : La senal para la salida de datos
actualiza , detine la visualizacién y la emite. La visualizaciéon
queda parada hasta la préxima sefnal de salida de datos.

e Parada / Simultanea — Durante la sefal para la salida de
datos, se detiene la visualizacién y se emite. Después de
dicha sefal, sigue el contaje de la visualizacion.

o (7] o o o n o

PP - -
Posicion A AT AT T AT Al atatal Al alatalnlalaiatalalalatatnialalatatalalsia¥ale
Senal de |
memorizacion
Visualizacon 8288888888888 8 SISl 8888

d S058568606860680686855909559055989986¢8¢00
parada OO0 0000000000080 0000000000000 06 6 o o o
V|SUaI|ZaC|On OO0 0O TWOMNMNWOO —NMT T ITIT I T T TTEN T ONODOOGNO OO O
arada/ O O OO0 B0 OO0 0O0OO0O0 ™ — ™= — — — — — — — = AN NNNNNNMOODOOM
P S5S56868556565655909855005900588800900880C4623




Avisos de error

Visualiz. Efecto/causa

Visualiz. Efecto/causa

=OCor o Ultimo valor de medida no emitido™

Aparato externo no conectado, sin DSR
(jsolo aparece una vez!) 1

= Conexion de datos: error de paridad
o formato de transmisién erroneo?

=00 ED Sise repite este error, avisar al servicio
!

ECTO0 =52 técnico de HEIDENHAIN

=0ror Valor de introduccion erréneo

Valores de correccion de offset para sefales
de sistemas de medida borrados:
ilnformar al servicio postventa!

A Sobrepaso mediante fijacion externa (P79
demasiado grande)

=00 95 Comprobar los pardametros de funciona-
miento.

e Sobrepaso limite de conexion 1

= = Sobrepaso limite de conexion 2

e Sobrepaso limite inferior de clasificacion

Sobrepaso limite superior de clasificacion

Senal del sistema de medida muy pequeha
(p.ej. sistema de medida con suciedad)

EOCO0 S Frecuencia para entrada del sistema de me-
dida muy elevada
(p.ej. velocidad de desplaz. muy elevada)®)

e Sobrepaso interno del contador?

e Error al sobrepasar las marcas de ref.!

1) Estos errores son importantes para el aparato conectado.
La senal de error (Pin 19) en el conector Sub-D EXT esta
activada.

Otros errores

Cuando se iluminan todos los ptos. decimales, el valor de
medida es demasiado grande o demasiado pequeno:

» Fijar un punto de referencia nuevo.
o
» \Volver hacia atras

Cuando se iluminan todas las seiales de clasificacion, el
limite de clasificacion superior es menor al limite inferior.

» Modificar los parametros de funcionamiento P18 y/o P19.

Borrar avisos de error

Una vez eliminada la causa del error:

» Borrar el aviso de error con la tecla CL.
Borrar aviso de error ERROR 80, 83, 84, 86.
iCambiar el aparato!

Avisos de error

15






Parte posterior de la carcasa

jLos conectores X1, X31 y X41 cumplen la norma
de “separacion de red” segun EN 50 178!

Entrada X1 para sistemas de medida

Conector base HEIDENHAIN de 9 polos

ND 281

AN AN/

Interruptor de re

o

©

Sefales de entrada

7 UAPP al6 UApp

Longitud méaxima del cable de conexién 30 m

Frecuencia de entrada maxima

100 kHz

Conexion de datos V.24/RS-232-C (X31)

Conector Sub-D de 25 polos (hembra)

Conexion de entradas y salidas EXT (X41)

Conexion de datos = Conector Sub-D
V.24/RS-232-C (X31)  EXT (X41)
S C

X1

o
Puesta a tierra 5 6‘

EE
=
=
| -

NDP 281

Entrada X1 para un sistema
lineal de medida HEIDENHAIN

Entrada X1 para un sistema
lineal de medida HEIDENHAIN

Conector Sub-D de 25 polos (macho)

Accesorios

Conectores

Conector (hembra)

25polos para conector Sub-D X41
N¢id. 249 154 Z2Y

Conector (macho)

25polos para conector Sub-D X31
Neid. 245 739 ZY

©

——

100..240V L

xs1 4], Jo| @

1

~

Conexion de datos

Puesta a tierra

0%= ﬂ% ﬂ
kl Conector Sub-D
V.24/RS-232-C (X31) @—=6G EXT (X41)

Interruptor de red i

Cable para transmision
de datos completo

3 m, 25polos para conector Sub-D
X31, n?id. 274 545 01

©

, accesorios

Parte posterior de la carcasa

17



Colocacion y sujecion

| =

‘0

'S EI ND 281 se puede fijar con tornillos M4 a una plataforma
;_’. (véase la figura de la derecha) .

(7]

> EI NDP 281 es un aparato empotrable (véase “Dimensiones”).
(=

0

(%)

(1]

Q

o

(=]

(&)

Los visualizadores de cotas ND 281 también se pueden
colocar apilados. Las bases para pegar (incluiadas en el
suministro) impiden que los visualizadores apilados resbalen.

18

172 +0.2
i 6.77 + .008" ‘

n‘w‘—\rﬂ — 1

140+ 0.2
5.51 +.008"

J 7

o~ |
[ =L
.

J

Alternativaspara apilar los visualizadores




Conexion a la red

VAN
AN\

%

iPeligro de descarga!

iAntes de abrir el aparato, desconectarlo!
jConectar el cable de proteccion!

iEl cable de proteccion no debe estar interrumpido!

iPeligro para componentes internos!
iUnicamente introducir o extraer los conectores
con el aparato desconectado!

iUsar solo fusibles originales de repuesto!

jPara aumentar la seguridad del operario, se
conecta la toma a tierra de la parte posterior de la
carcasa con el punto comun de tierra de la
maéquina! (Seccién transversal minima 6 mm?2)

Margen de tension: 100 V~ a 240 V~

No se precisa interruptor de red.

Seccion transversal min. del cable de la red: 0,75 mm?

ND 281

Con el visualizador de cotas ND 281 se suministra un conector
hembra Euro para el cable de red (incluido en el suministro) en
la parte posterior de la carcasa.

NDP 281

ElI NDP 281 tiene un conector (X51) en la parte posterior para
la conexiodn a la red (véase figura de la derecha). jTengase en
cuenta la polaridad correcta de la conexion!

O 2
|-

X51
ﬂfl

NDP 281: Conector para el cable de la red

Conexion a la red

19
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Parametros de func

Parametros de funcionamiento

Con los parametros de funcionamiento se determina el
comportamiento del visualizador y como se evaluan las
sefales del sistema de medida.

Los paréametros de funcionamiento se denominan con

e laletra P,
e ¢l nimero del parametro de dos posiciones,
e una abreviatura

Ejemplo: |/://:/I ! /|I7/:/I7|/
iEl ajuste de los parametros de funcionamiento standard
esta en la lista de parametros! (véase lista).

Los parédmetros se dividen en”Pardmetros de usuario” y
“Parametros de funcionamiento protegidos”, a los que se
accede soélo con un cédigo.

Parametros de usuario

Los paréametros de usuario son parametros de funcionamiento
que se pueden modificar sin introducir el cédigo:

P00 a P30, P50, P51, P79, P86

En la lista de los parametros de funcionamiento encontrara el
significado de los pardmetros de usuario (véase lista).

Llamada a los parametros de usuario ...

... después de conectar el visualizador

Mientras se visualice
ENT ... CL

Visualizar el primer pardmetro de usuario

... durante el funcionamiento

Simultdneamente:

Visualizar el primer pardmetro de usuario

Seleccion directa de parametros de funcioanamiento

Simultdneamente:

N

Pulsar la tecla CL e introducir
simultdneamente la primera cifra del
numero de paréametro, p.ej. 1.

.
9

Introducir la segunda cifra del niumero de
parametro, p.ej. 9.

En la visualizacion aparece el parametro de
usuario seleccionado.




Cddigo para modificar los parametros de funcionamiento
protegidos

Antes de modificar los parametros de funcionamiento
protegidos hay que introducir el cédigo 95148 :

> Seleccionar el parédmetro de usuario =7~ T A=
> Introducir el cédigol 95 148.
> Confirmar con la tecla ENT.

El visualizador de cotas indica ahora el parametro P30.
“Pasando pagina” en la lista de pardmetros se puede,
introduciendo el cédigo, visualizar y si es preciso modificar
cada parametro de funcionamiento, incluidos los pardmetros
de usuario.

Una vez introducido el cédigo, se puede acceder a
los paréametros protegidos mientras no se
desconecte el visualizador de cotas.

Funciones paramodificarlos parametros de funcionamiento

Funcion

-
®
o
o

Pasar pagina hacia delante
en la lista de parametros

MOD

Pasar pagina hacia atras
en la lista de parametros

Reducir el valor del parametro

Ampliar el valor del pardametro

Corregir la introduccién y
visualizar la denominacién del pardmetro

@) t=
EONE

Confirmar modificacién/el valor nimerico
Salir de la lista de pardmetros de funcionamiento

ENT

El visualizador memoriza un parédmetro modificado cuando

e se sale de lalista
o bien

e después de pasar pagina hacia delante o hacia atras

iento

iIonamien

Parametros de func
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Lista de parametros de func

Lista de parametros de funcionamiento

Parametros Funcion / Ajustes Parametro Funcion/ Ajustes

=0 COZE  Introducir el codigo 95 148 para modificar =3 =~ Direccién de contaje
los parametros de funcionamiento (ingl. direction) Contaje positivo con un

=0 Wi Sistema métrico ;jesplaz/a?mlentqtpo)snwo i
Visualizacion en milimetros mEs eningies. positive e
Visualizacién en pulgadas i Con.t.aje negativo con un desplazamiento

e = positivo (engl. negative)

~ 11 L__%% Clasificacion hEn

(en inglés Clasificacion ON s, I B ———

classification) o\ sificacion OFF risS e

) oz

~ = L_L_5% Limite inferior en la clasificacion

=5 [LS55 Limite superior en la clasificacion

[ T

P Tt Visualizacion en una serie de medidas

(en ingl.. storage)_MIN TEE

o
[ Zu_nznzi

Subdivision de las

=== = /5~ Parada de la visualiz. durante una emision
(ingl. display) Visualizacion, sin parada; El valor visualizado
corresponde al valor demedida actual (en

inglés. actual) =

Visualizacion parada; parada hasta la proxi-
ma emision del valor (en inglés hold) i

T_ti_ 11

Visualizacion parada/en funcionam.;
parada mientras existe impulso/contaco
para emitir el valor

o
i

(ingl. sefales del sist. de medida

subdivision) 400/320/256/200/160/128/100
80/50/40/20/10/8/5/4/2/1
08/0,5/0,4/0,2/0,1

—-4 SE£E£F Modo de contaje
0-1-2-3-4-5-6-7-8-9 /
0-2-4-6-8 =
0-5 g

e —'=_  Posiciones detras de la coma

(ingl. 1/2/3/4/5/6

decimal point)

(hasta 8 en la visualizacion en pulgadas)




Parametro Funcién/Ajustes Parametro Funcion / Ajustes

to

==+ L7 Compensacion lineal del error -5 EfC = Supervisién del sist. de medida
(ingl. —99999,9 < P41 < + 99 999,9 [um/m] (ingl. encoder) Sin supervisién/=; = TE=
compensation) .

Suciedad

Ajuste basico: 0 . L o
(ingl. eontamination) =

ionamien

Ejemplo: Calcular el valor de introduccion para P41 Frecuencia (ingl. frequency) ="

Logitud visualizada ...............cccovinn L, = 620,000 mm =

Longitud real (calculada p.ej. con Suciedad y frecuencia mLRTCF

el sistema de comparacion i =R, : : =
=5 i elocidad en baudios et

VM 101 de HEIDENHAIN)................ L, = 619,876 mm 110/ 150300/ 600 o

Diferencia de longitudes .................. AL=Li-L,=-124um 1200/ 2 400 / 4 800 / 9 600 Baud

Factor de correccion k (= PA1): Sl L4~/ Lineas vacias adicionales en la
k=AL/L,=—-124pm/0,62m...... k = - 200 [pm/m] -

— —— emision de datos (ingl. linefeed) i i="--
== =~ Marcas de referencia - 0<P51<99

Una marca de referencia Do o Ajuste basico: 1

!

Codificadas con 500 * SP 2EZ ~ ! Limite de conexién 1

[T

(SP: periodo de la senal) S e —=

I ~="  Limite de conexion 2

Codificadas 1000 « SP -
(p.ej. para LS ...C de HDH) i

Tz i
I !

=~ == Valor para el punto de referencia

— - (ingl. preset) Introducir el valor numérico para fijar
Codificadas con 2000 « SP S el punto de referencia mediante la
Codificadas con 5000 « SP S conexion de entradas o con la tecla ENT

Lista de parametros de func

R 7~ == Evaluacién de las marcas de ref.

Evaluac. de las marcas de ref. ~== i

Sin evaluacioén de las
marcas de ref. TEE OFF




iento

ionamien

Lista de parametros de func

Parametro

Funcion / Ajustes

" [y
[y Tz

Fijar la visualizacion

Sin puesta a Offijar con CL/ENT 55 1=

[
i

Puesta a cero CL (ingl. set zero),

sin fijar con ENT SEe ZEND

Puesta a cero con Cly
fijar con ENT al valor
de P79 (ingl. preset)

i i
o o
(ingl.
message)

Aviso después de conexion

=h=  Tr Aviso I

Ningun aviso Y

iz [

iz [

REF externa

REF mediante conector Sub-D EXT~- 7

Sin REF mediante
conector Sub-D EXT

[ [

[y o

(ingl. mode)

Primer campo luminoso
después de pulsar MOD

(MIN) (CACTL) (MAX) (DIFF)




Sistemas lineales de medida

Paso de visualizacion en sistemas lineales de
medida

El paso de visualizacion depende del periodo de la
senal del sistema de medida y de la subdivision de
las senales de dicho sistema de medida.

Si se desea un paso de visualizacion determinado
deben ajustarse los siguientes parametros de
funcionamiento

e Subdivision (P32)

¢ Modo de contaje (P33)
e Posiciones detras de la coma (P38)

Ejemplo

Sistema lineal de medida con periodo de sefial 10 pm
Paso de visualizacion deseado 0,000 5 mm
Subdivision (P32) 20

Modo de contaje (P33) 5

Posiciones detras de la coma (P38) 4

Las tablas de esta pagina y de las siguientes le
ayudaran a seleccionar los pardmetros.

Paso de visualizacion, periodo de la seial y subdivision para
sistemas lineales de medida

Periodo de la seial [um]

Paso de visualiz. 2 4 10 20 40 100 20012800
[mm] [inch] P32: Subdivision

0,000 005 0,000 000 2| 400 - - - - - - -

0,000 01 0,000 000 5| 200 - - - - - - -
0,00002 0,000001 | 100 - - - - - - -
0,000 05 0,000 002 40 80 - - - - - -

0,000 1 0,000 005 20 40 100 200 - - - -

0,0002 0,000 01 10 20 50 100 - - - -
0,0005 0,000 02 4 8 20 40 80 - - -
0,001 0,000 05 2 4 10 20 40 100 - -
0,002 0,000 1 1 2 5 10 20 50 100 -
0,005  0,0002 04 08 2 4 8 20 40 -
0,01 0,000 5 02 04 1 2 4 10 20 -
0,02 0,001 - - 05 1 2 5 10 -
0,05 0,002 - - 0204 08 2 4 256
0,1 0,005 - - 0102 04 1 2 128
0.2 0,01 - - - - - - - e

Sistemas lineales de medida
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Sistemas lineales de medida

Ajustes de parametros para sistemas lineales de medida HEIDENHAIN

Tipo Periodo Marcas Milimetros Pulgadas
seial ref. Paso vis. Subdiv. Contaje P.coma | Paso visual. Subdiv. Contaje P.coma
[pm] P43 [mm] P32 P33 P38 [pulg.] P32 P33 P38
LIP 40x 2 una 0,001 2 1 3 0,000 05 2 5 5
CP 60 0,000 5 4 5 4 0,000 02 4 2 5
0,000 2 10 2 4 0,000 01 10 1 5
0,000 1 20 1 4 0,000 005 20 5 6
0,000 05 40 5 5 0,000 002 40 2 6
0,000 02 100 2 5 0,000 001 100 1 6
0,000 01 200 1 5 0,000 0005 200 5 7
0,000 005 400 5 6 0,000 0002 400 2 7
LIP 101 4 una 0,001 4 1 3 0,000 05 4 5 5
VM 101 0,0005 8 5 4 0,000 02 8 2 5
0,000 2 20 2 4 0,000 01 20 1 5
0,000 1 40 1 4 0,000 005 40 5 6
0,000 05 80 5 5 0,000 002 80 2 6
0,000 02 200 2 5 0,000 001 200 1 6
0,000 01 400 1 5 0,000 0005 400 5 7
LIF101R 4 una 0,001 4 1 3 0,000 05 4 5 5
LIF101 C 5 000 0,000 5 8 5 4 0,000 02 8 2 5
LF 401 una 0,000 2 20 2 4 0,000 01 20 1 5
LF 401 C 5000 0,000 1 40 1 4 0,000 005 40 5 6
MT xx 10 una 0,001 10 1 3 0,000 05 10 5 5
LID xxx una 0,000 5 20 5 4 0,000 02 20 2 5
LID xxxC 2000 0,000 2 50 2 4 0,000 01 50 1 5
LS 103/103C una/1 000 | 0,000 1 100 1 4 0,000 005 100 5 6
LS 405/405C una/1 000

ULS xxx/10

una




Ajuste de parametros para sistemas lineales de medida HEIDENHAIN (continuacion)

Tipo Periodo Marcas | Milimetros Pulgadas
senal de ref. Paso visual. Subdiv. Contaje P.coma | Paso visual. Subdiv. Contaje P.coma
[pm] P43 [mm] P32 P33 P38 [pulg.] P32 P33 P38
LS 106 20 una 0,01 2 1 2 0,0005 2 5 4
LS 106C 1000 0,005 4 5 3 0,000 2 4 2 4
LS 406 una 0,002 10 2 3 0,000 1 10 1 4
LS 406C 1 000 0,001 20 1 3 0,000 05 20 5 5
LS 706 una 0,000 5 40 5 4 0,000 02 40 2 5
LS 706C 1000
ULS/20 una
LIDA 10 40 una 0,002 20 2 3 0,000 1 20 1 4
LB 302 2 000 0,001 40 1 3 0,000 05 40 5 5
0,0005 80 5 4 0,000 02 80 2 5
LIDA 2xx 100 una 0,01 10 1 2 0,000 5 10 5 4
LB 3xx 0,005 20 5 3 0,000 2 20 2 4
LB 3xx C 1000 0,002 50 2 3 0,000 1 50 1 4
0,001 100 1 3 0,000 05 100 5 5
LIM 102 12800 una 0,1 128 1 1 0,005 128 5 3
0,05 256 2 0,002 256 2 3
Ejemplo
Sistema de medida: MT 101
Paso de visualizacion deseado: 0,001 mm (1 pm)
Ajuste de pardmetros: PO1 = mm
P43 = una
P32 =10
P33 =1

P38 =3

Sistemas lineales de medida
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Conexion de datos V.24/RS-232-C (X31)

Conexion de datos V.24/RS-232-C (X31)

Mediante la conexién de datos V.24/RS-232-C (X31) del
visualizador de cotas se pueden emitir valores de medida en
formato ASCII, p.ej. para una impresora o PC.

Cable de conexion

El cable de conexién puede realizarse de forma completa
(figura de arriba) o de forma sencilla (figura de abajo).

El cable con conexionado completo se puede pedir a
HEIDENHAIN (n®id. 274 545 ..). Ademas en este cable el pin 6
y el pin 8 estan unidos por un puente.

Maxima longitud del cable: 20 m

ND

CHASSIS GND 1O———————@ 1 CHASSIS GND
TXD 28:><:: 2 TXD
RXD 3 3 RXD
RTS 4 4 RTS
cTS 58:><:: 5 cTS
DSR 6 6 DSR

SIGNAL  GND 7% 7 SIGNAL GND
DTR 20 20 DTR

Cableado completo

ND

CHASSIS GND 10— @ 1 CHASSIS GND
XD 28:><:: 2 TXD
RXD 3 3 RXD
RTS 48:—‘ ® 4 RTS
CTS 5 ® 5 CTS
DSR 6 ® 6 DSR

SIGNAL  GND 7§E’—0 7 SIGNAL  GND
DTR 20 ® 20 DTR

Cableado simple




Distribucion de pines V.24/RS-232-C (X31)

Nivel para TXD y RXD

Pin Senal Significado Nivel logico Nivel de tension
1 CHASSIS GND  Masa de la carcasa activo -3Va-15V
2 TXD Datos de emision inactivo +3Va+1bV
3 RXD Datos de recepcién
4 RTS Solicitud de emision Nivel para RTS, CTS, DSRy DTR
5 CTS Preparado para la_emision Nivel légico Nivel de tension
6 DSR Emisor preparado activo +3Va+15V
7 SIGN. GND Toma a tierra inactivo -3Va-15V
8al9 - sin conexion
20 DTR Receptor preparado
21 bis 25 - sin conexion

Conexion de datos V.24/RS-232-C (X31)
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Conexion de datos V.24/RS-232-C (X31)

Formato de datos y signos de comandos

Formato de datos 1 bit de start
7 bits de datos
Bit de paridad (paridad par)
2 bits de stop

Signos comandos Llamada al valor de medida: STX (Ctrl B)
Interrupcion DC3 (Ctrl S)
Continuacién DC1 (Ctrl Q)
Cuestionar avisos de error: ENQ (Ctrl E)

Ejemplo: Secuencia en la emision de valores de medida
Valor de medida = = 5.23 mm

El valor de medida esté dentro de los limites de clasificacion (
=)y es valor actual ( A) de una serie de medidas.

Emision del valor de medida

—‘5.23‘ ‘ ‘:‘A‘<CR> <L F >

@ ® ® ® ® @ ®
Signo
Valor numérico con punto decimal (en total 10 signos,
los ceros de delante se emiten como signos vacios.)
Signo vacio
Unidad métrica:
Signos vacios = mm; " = pulgadas; ? = fallo
Estado de clasificacién (<, >, =; ? cuando P18 > P19)
0 signo vacio
Serie de medidas (S=MIN; A=ACTL; G=MAX; D =DIFF)
0 signo vacio
CR (carriage return = retorno de carro)
LF (/ine feed = avance de lineas)

P ©® @ ®0 O

Parametros de funcionamiento para la emision de valores

Parametro Funcion

e it Velocidad en baudios

iz i

= L= Numero de lineas vacias adicionales en la
emision del valor de medida

Parada de la visualizacion en la emision de valores

El funcionamiento de la sefal para la emisién del valor de
medida se determina en el parémetro P23.

Parada de la visualizacion en la emision de valores P23

Visualizacion en funcionamiento, sin parada de la visualiz.:
El valor visualizado corresponde al valor atual L

Visualizacion parada: La visualizacién se para
(congela) y se actualiza en cada sefal para la emision

i
Th_n_

Visualizacion parada/en funcionamiento: Visualizacion
parada, mientras exista la sefal de emisién

o
iz




Emision del valor de medida mediante la funcion PRINT

> Pulsar repetidas veces la tecla MOD,
hasta que se ilumine el campo PRINT.

> Iniciar la emision del valor de medida con la tecla ENT.

Duracion de la transmision del valor de medida

187 + (11 « n® de lineas vacias)
tp= , ; [s]
velocidad en baudios

Preseleccion del campo luminoso

Con el pardmetro P86 se determina que campo luminoso se
visualiza primero después de pulsar la tecla MOD.

Conexion de datos V.24/RS-232-C (X31)
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Conexion de datos V.24/RS-232-C (X31)

Emision del valor de medida después de la senal
“contacto” o “impulso” en la entrada

Para iniciar la emisién del valor de medida a través de la
conexion EXT (X41) existen dos posibilidades:

» Poner a0V laentrada “contacto” (Pin 23 en X41) p.ej.
mediante un interruptor sencillo (normalmente abierto)
o bien

» Poner la entrada “impulso” (Pin 22 en X41) a0V, p.ej.
controlado con un integrado TTL (p.ej. SN74LSxx).

Tiempos caractéristicos en la emision del valor de medida

EXT(X41)

Pin 23 O o o

Pin 1(0V) O

EXT(X41)

Pin 22 O

Pin 1(0V) © _I r

Proceso Tiempo
— . — - Conexion de las entradas “contacto” e “impulso” en el conector Sub-
Duracién minima de la senal “contacto te=27ms D EXT (X41)
Duraciéon minima de la sefal “impulso” te=21.5ps
Retardo de memoriz. después de “contacto” t;<b5ms te t
— —t —— €
Retardo de memoriz. después de “impulso”  t; <1 us
Emision del valor de medida después de t, <57 ms t '
Tiempo de reinicializacién 320 o

El tiempo mas largo hasta la emision del valor de me-
dida (ty) es cdo. funciona la serie de medidas DIFF.

Duracion de la transmision del valor de medida

tp = 187 + (11 « n® de lineas vacias) [s]

velocidad en baudios

to I}

s}

!

Tiempos de senales en la emision del valor de medida después de un
“impulso” o “contacto”



Emision del valor de med. después de la seiial “STX" (Ctrl B)

Cuando el visualizador recibe el signo STX (Ctrl B) a través de
la conexion V.24/RS-232 (X31) , emite el valor de medida
actual a través de la conexion.

» Transmitir el signo de comando Ctrl B a la linea RXD de la
conexion V.24/RS-232-C (X31).

Tiempos caracteristicos en la emision del valor de medida

Retardo de memorizacion 1 <1ms
Emision del valor de medida 1, <22 ms
Tiempo de reinicializacién 320

10
20
30
40
50
60
70
80
90
100
110
120
130

L%=17
CLs
PRINT "V.24/RS-232-C"

OPEN "COM1:9600,E,7" AS#1

PRINT #1, CHRS (2);
IF INKEY$<>""THEN 130
C%=LOC (1)

IF C%<L%THEN 60
X$=INPUTS (L%, #1)
LOCATE 9,1

PRINT XS$;
GOTO 50
END

El tiempo aumenta cuando estén activadas
funciones (p.ej. serie de medidas con visualizacion
del valor diferencial)..

Duracion de la transmision del valor de medida

tn = 187 + (11 » n% de lineas vacias) [s]
D velocidad en baudios

Programa BASIC para la emisién del valor mediante “Ctrl B”

Ctr B | CtrlB |
o0
t2 t3 B

o

A
!

B

Tiempos de senales en la emision del valor de medida después de “Ctrl

Conexion de datos V.24/RS-232-C (X31)
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Conexion de entradas y salidas EXT (X41)

Conexion de entradas y salidas EXT (X41)

VAN

&

iPeligro para componentes internos!

La tensién de circuitos externos debe conectarse
segun la norma de”Separacion de la red”

EN 50 178!

jConectar las cargas inductivas Unicamente con
diodos de proteccion paralelos a la inductividad!

iEmplear solo cable apantallado!
jConectar la pantalla sobre la carcasa del conector!

Salidas en el conector Sub-D EXT (X41)

Pin Funcion

14 El valor de visualizacion es cero

15 Valor de medida > limite de conexion A1 (P62)
16 Valor de medida > limite de conexion A2 (P63)
17 Valor de medida < Iimite inferior clasificacion (P18)
18 Valor de medida > limite superior de clasif. (P19)
19 Errores (véase “Avisos de error”)

Entradas en el conector Sub-D EXT (X41)

Pin Funcion

1,10 oV

2 Puesta a cero, borrar aviso de error

3 Fijar la visualizacién al valor de P79

4 Ignorar las sefales de las marcas de referencia

5 Iniciar una serie de medidas

6 Seleccion externa del valor de visual. en series
de medida

7 Visualizar el minimo de la serie de medidas

8 Visualizar el maximo de la serie de medidas

9 Visualizar la diferencia MAX — MIN

22 Impulso: Emitir el valor de visualizacion

23 Contacto: Emitir el valor de visualizacion

25 Desconectar o activar el funcionamiento REF
(se modifica el estado REF actual)

12,13, 24 sin conexién

11, 20, 21 libres

Caso especial: Visualizar el valor de medida actual ACTL

Si se quiere visualizar el valor de medida actual ACTL en una
serie de medidas, es vélido para las entradas 7, 8 y 9:
Estas entradas pueden estar sin activar o estar activadas més

de una.



Entradas

Senales de entrada

Salidas

Senales de salida

Resistencia interna “Pull-up” 1 kQ, activado con nivel Low

Salidas “Open-Collector”, activado con nivel Low

Conexion mediante cortocircuito a 0V o bien a
nivel Low (bajo) mediante componente TTL

Retardo para puesta a ceroffijar: t, <2 ms

Retardo hasta la emision de la senal: t, <22 ms

Duracién de la sefal pasar por cero, limite de conexion A1, A2:

192180 ms

Duracion min. del impulso para todas las sefales: tin = 22 ms

iEl tiempo tpi, aumenta cuando estan activadas
funciones (p.ej. serie de medidas con visualizacion
del valor diferencial)!

Nivel de la senal de las entradas

iEl tiempo t, aumenta cuando estén activadas
funciones (p.ej. serie de medidas con visualizacion
del valor diferencial)!

Nivlel de seiiales de las salidas

Estado Nivel Estado Nivel
High (alto) +39VU<L+15V High (alto) U<+32V; I<10pA
Low (bajo) -05V<U<+09V; I<6mA Low (bajo) U<+04V; 1<£100 mA
E O o o
1< 100 mA
oV O ¢

E O———

_I r tmin = 22 Ms
Thin

ov O

+Ug<32V

Pin 1.10

Conexion de entradas y salidas EXT (X41)
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Conexion de entradas EXT (X41)

Visualizacion puesta a cero/fijar

Mediante una senal externa se puede poner a cero (pin 2)
cualquier sefal externa o fijar al valor memorizado en el
parédmetro P79 (Pin 3).

Desconectar o activar el funcionamiento REF

Mediante el parametro de funcionamiento P85 se puede
activar la entrada (Pin 25), con la cual después de conectar el
visualizador o en un caso de caida de tensién, el visualizador
se conecta externamente al funcionamiento REF.

Ignorar las seinales de las marcas de referencia

Cuando esté activada la entrada (Pin 4) el visualizador ignora
todas las sefales de las marcas de referencia. Un empleo
tipico serfa la medicion de longitudes mediante un encoder en
el husillo; para ello un interruptor de levas libera en una
posicion determinada la sefial de las marcas de referencia.

Seleccion externa de MIN/MAX
Iniciar serie de medidas
Conmutacion de visualizacion MIN/MAX/DIFF/ACTL

Se puede activar externamente el funcionamiento registro de
minimos y maximos en series de medidas (en el pin 6 debe existir
continuamente la sefal Low ). En este caso no actua el ajuste
seleccionado con el pardmetro P21 o mediante la tecla MOD. La
conmutacioén de la visualizacion MIN/MAX/DIFF/ACTL (Pin 7, 8,
9, consenal Low continuamente) y START (Pin 5, impulso) de una
serie de medidas se realiza exclusivamente de forma externa
mediante la conexién de entradas.



Senales de conexion

Al alcanzarse los puntos de conexion determinados mediante
parametros se activa la salida correspondiente (Pin 15, 16). Se

pueden determinar un maximo de dos puntos de conexion.
Para el punto de conexién “cero” existe una salida separada
(véase "Pasar por cero”).

Senales de clasificacion

Al sobrepasar los limites de clasificacion determinados
mediante pardmetros se activan las salidas correspondientes
(Pin 17, 18).

Senales Parametro funcion. Pin
Senales conexion P62, limite de conexién 1 15
P63, limite de conexiéon 2 16

Senales clasificac. P18, limite de clasif. inferior 17
P19, limite de clasif. superior 18

Paso por cero

En el valor de visualizacién “cero” se activa la salida

correspondiente (Pin 14). La duracién minima de la sefnal es de

180 ms.

Salida

1 T {eCO |dO
! P
unto de conexio

Valor de medida < limite inferior de clasificacion

Valor de medida > limite de |

clasificacién superior
! ! » Recorrido

1 1
Limite inferior Limite superior

Recorrido

Pin 15
a4

Ll

Recorrido temporal de la sefal en pin 15 para el limite de conexion (A1) =
5mm, t,< 22ms

Conexion de salidas EXT (X41)
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Salidas de conexion EXT (X41)

Senal de conexion en caso de error

La visualizacion supervisa continuamente la sefial de medida,
la frecuencia de entrada, la emisién de datos etc. y muestra
los errores aparecidos con un aviso de error.

Si aparecen errores, que influyen considerablemente en una
medicién o en una emisién de datos, el visualizador activa una
salida de conexion. De esta forma es posible una superivision
en procesos automaticos.

| /

T
ERROR xx




Funcionamiento visualizacion del recorrido restante

En funcionamiento normal el visualizador muestra la posicién
real del sistema de medida. Sobretodo al utilizar el ND en
maéaquinas herramienta y en funciones de automatizacién es
conveniente visualizar el recorrido restante hasta una posicién
nominal programada. Entonces, sencillamente hay que despla-
zarse al valor de visualizacion cero.

Mediante el codigo 246 582 se puede seleccionar la
visualizacién del recorrido restante.

Visualizacion Significado

Funcion de las salidas de conexion A1y A2

Enelmodo de funcionamiento visualizaciéon del recorrido restante
la salidas de conexion A1 (Pin 15) y A2 (Pin 16) tienen una funcion
diferente: son simétricas al valor de visualizacion cero. Si, por
ejemplo, se introduce en P62 como punto de conexion 10 mm,
entonces la salida A1 se conectaa +10 mm asi comoa—-10 mm.
La figura de abajo muestra la sefal de salida A1, cuando el
desplazamiento es en direccién negativa hacia cero.

P il A Sin visualizacién del recorrido restante

P il A Seleccionada la visualizacion del r. restante

"Deplazar” con visualizacion del recorrido restante

» Seleccionar el punto de referencia 2.
» Introducir la posicion nominal
» Desplazar el eje a cero

S

-10 0 +10

o
-

Recorrido

Pin 15
a4

A

Recorrido temporal de la sefal para limite de conexién(A1) = 10 mm,
t1< 22ms,
t,p< 180ms

do restante

izacion recorri

to visual

ionamien

Func



écnicos

e

Datos t

Datos técnicos

Version

ND 281

Modelo de sobremesa, carcasa de
fundicion, dimensiones (AN e A e P)
239 mm e 84,6 mm e 224 mm

NDP 281

Modelo empotrable, carcasa de
fundicién con marco para emprotrar,
dimensiones (AN o A o P)

281 mm e 110 mm e 196 mm

Temp. funcionamiento

0°Ca4b°C

Temp. de almacenaje

-30°Ca70°C

Peso

aprox. 1,5 kg

Proteccion contra
interferencias

segun VDE 0843, seccién 2 vy 4,
grado de resolucion 4

Tipo de proteccion

IP40 segun EN 60 529

Entradas para sistemas

de medida

para sistemas de medida con sefa-
les de salida sinusoidales (7 a 16
HApp); evaluacion de las marcas de
referencia para marcas de ref. codi-
ficadas o 1 séla marca

Frecuencia de entrada

max. 100 kHz con una logitud de
cable de 30 m

Paso de visualizacion

ajustable
(véase “Sist. lineales de medida)

Humedad relativa

< 75 % media anual
< 90 % en casos especiales

Tensioén de alimentacion

Red primaria
100V a240V (-15 % a +10 %)
48 Hz a 62 Hz

Fusible

F 1 Aen el aparato

Consumo de potencia

8 W

Proteccion
electromagnética

segun EN 55022, clase B

Puntos de referencia

2

Funciones

Serie de medidas

Clasificador

Senales de conexién y clasificac.
Visualizaciéon puesta a cero/fijar
con sefal externa

e Emision del valor de medida

Conexién de datos
V.24/RS-232-C-

Velocidad en baudios ajustable
110, 150, 300, 600, 1 200, 2 400,
4800, 9 600 baudios
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HEIDENHAIN

DR.JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
Dr-Johannes-Heidenhain-Strafse 5
83301 Traunreut, Germany

= +49/8669/31-0
+49/8669/5061

e-mail: info@heidenhain.de

= Service +49/8669/31-1272
© TNC-Service +49/8669/31-1446
+49/8669/9899

e-mail: service@heidenhain.de

http://www.heidenhain.de

FARRESA ELECTRONICA S.A.
¢/Simon Bolivar, 27 — Dpto. 11
E-48013 Bilbao (Vizcaya)

= (94) 4413649

(94) 4423540

284 251 51 - SW 246 181 01 - 0,5 - 4/97 - S - Impreso en Alemania - Reservado el derecho a modificaciones



