HEIDENHAIN
Arbeta med lagesindikator N D 2 6 1

* Bekraftainmatat virde
e Andra positionsvarde till

Lages- ochinmatningsdisplay ¢ Viljutgangspunkt varde fran P79 (PS0!)
(7-segment-LED, e Bladdring bakat i

9 dekader med fortecken) parameterlistan Sifferknappsats

s R
- N

AN J
Statuspresentation med ljusindikering e Raderainmatat virde ¢ Fortecken-
e Nollstall positions- knapp
e Utmatning av matvirde via data- vérdet (P80!) * Minskning av
snitt (P86!) e CL plus MOD: parametervérde
o Kalla upp parameterlista efter stromitillslag valj parameterlista
e Bladdring framat i parameterlistan e CL plus tvastilligt tal: ~ ® Decimalpunkt
vilj parameter e Okning av
e Radering av parameter- ~ parametervarde

varde samt presentation
av parameter nr.

Indikeringsfalt Betydelse

REF Dé vytterligare decimalpunkter blinkar:
Lagesindikatorn vantar pa att referensmarket skall passeras.
Da decimalpunkten inte blinkar:
Referensmarket har passerats — utgangspunkten sparas
aven vid strémavbrott.
Blinkande: Indikatorn véntar pa tryckning pa ENT eller CL.

L1/ )2 Utgangspunkt 1 / utgéngspunkt 2 har valts.
SET Blinkande: Indikatorn vantar pa godkannande av inmatat varde.
</ =1/> Klassificering: Méatvarde mindre &n undre klassificeringsgransen/

inom klassificeringsgransen/ storre an ovre klassificeringsgransen.



Lagesindikator ND 261 ar foretrddesvis avsedd for anslutning av HEIDENHAIN
vinkelmatsystem med sinusformade utgangssignaler. Vinkelmatsystemen éar
utrustade med ett eller flera "avstdndskodade" referensmarken.

Vid forflyttning éver referensmarket erhélles en signal som bestdmmer positionen
for referenspunkten. Vid ett fornyat strdmpaslag kan man genom forflyttning dver
referenspunkten aterskapa det genom instalining av utgadngspunkten angivna
forhallandet mellan givarens vinkelposition och det presenterade vardet.

Vid avstandskodade referensméarken ar en forflyttning pd maximalt 10° eller 20°
tillracklig for att dterskapa férhallandet mellan givarens position och presentations-
varde efter ett strompaslag

Uppstart
O )’I Sla pa lagesindikatorn (strombrytaren pa baksidan).
e Lagesindikatorn visar [ . D
e Indikeringsfaltet REF blinkar.
\_ Ent...CL
7
Starta referenspunktssékning
e |ndikatorn visar avstandet mellan referenspunkten och

den sist registrerade utgangspunkten.
¢ Indikeringsfaltet REF lyser.
5, 69 7 e Decimalpunkten blinkar.

punkten slutar blinka.

~
Forflyttning 6ver referenspunkten
ﬁ Forflytta axeln tills lagesindikatorn borjar rakna och decimal-

Om referenspunktsutvardering inte onskas, trycker man pa knappen
CL istallet for knappen ENT.

Installning av utgangspunkt

Genom andring av utgangspunkten kan ldgesindikatorns positionsvarde justeras sa
att det motsvarar en lamplig givarposition.
I ND 261 kan man anvanda tva oberoende utgangspunkter.

/e Val av utgangspunkt 1 eller 2.

.
m Inmatning av positionsvarde, t.ex. 40.

4 0

.

(YD) Bekrafta inmatat positionsvarde.

Véaxling mellan de bada utgangspunkterna kan goras nar som helst.
Anvand utgangspunkt 2 nar kedjematt 6nskas!



Klassificering

Vid klassificering jamfor lagesindikatorn det presenterade matvardet med en undre
och en 6vre "klassificeringsgrans”.

Ljusfalt och signalutgangar pa D-Sub-anslutning EXT (se det avsnittet) indikerar om
det presenterade matvardet ar mindre éan den undre klassificeringsgransen, om det
ar storre an den Ovre gransen eller om det ligger inom klassificeringsgranserna.

Indikering Betydelse

= Matvardet ligger inom klassificeringsgréanserna

< Matvérdet ar mindre é@n den undre klassificeringsgransen

> Matvardet ar stdrre dn den dvre klassificeringsgransen

Driftparametrar for klassificering:
e P17: Klassificering av/pa
e P18, P19: Klassificeringsgranser



Datautmatning

De finns fyra olika mojligheter att starta en datautmatning:

» PRINT-funktion: Tryck pa knappen MOD (denna méjlighet kan sparras med
driftaparameter P86); eller

» Skicka in kommandot STX (CTRL B) via ingdngen RXD; eller

» Skicka in avropssignalen pa D-Sub-anslutningen EXT.

En anslutningskabel (t.ex. till en PC) kan bestéllas fran HEIDENHAIN (Id.-Nr.
274 545 .); kabellangd upp till 20 m.

Driftparametrar for datautmatning: P50, P51

Kabelkonfiguration
| kabeln ar antingen alla (vanster) eller endast vissa (hoger) signaler inkopplade.

ND ND

CHASSIS GND CHASSIS GND CHASSIS GND 1 O—— @ 1 CHASSIS

TXD TXD TXD
RXD RXD RXD

1 1

2 2 2

3 3 3 3
RTS 4g:><:: 4 RTS RTS 48:‘ ® 4
CTs 5 5 CTS CTs b5 ® 5

6 6 6 6

7 7

0

DSR DSR DSR [ ]
7 SIGNAL GND SIGNAL  GND 7 SIGNAL
20 DTR DTR 20 ® 20

SIGNAL  GND
DTR 2

CHASSIS GND: Chassi Ground, TXD: Transmitted Data, RXD: Received Data,

RTS: Request To Send, CTS: Clear To Send, DSR: Data Set Ready,

SIGNAL GND: Signal Ground, DTR: Data Terminal Ready

GND
TXD
RXD
RTS
CTS
DSR
GND
DTR

Signal Signalniva "aktiv" Signalniva "icke aktiv"
TXD, RXD =3V till =15V +3V till +15V
RTS, CTS, DSR,DTR  +3V till +15V -3V till =15V

Overforingsformat och styrtecken

Format ASClI-kod
Dataord 1 Startbit, 7 databitar, paritetsbit (jamn paritet), 2 stoppbitar
Styrtecken Matvardesforfragan: STX (CTRL B), vanta DC3 (CTRL S),

fortsatt DC1 (CTRL Q)
Felmeddelandeforfragan: ENQ (CTRL E)

Ordningsfoljd e Fortecken e siffervarde med upp till 2 decimalpunkter
e méattenhet (blanktecken = mm, " = tum, ? = stdrning)

e Klassificeringstillstand (<, >, =; 2 om P18 > P19) eller

blanktecken e blanktecken e vagnretur e radmatning

Avrops- och overféringstider

Tiden for datautmatningen beror pa vald 6verfoéringshastighet och antal extra
radmatningar. Avrops- och éverféringstiden ar langre vid presentation i grader,
minuter och sekunder.

Avropssignal STX (CTRL B) EXT (Impuls) EXT (Kontakt) PRINT

Avropas efter <1ms <1uyus <bms <42 ms

Datadverforing efter <44 ms <44 ms <48 ms <85 ms



D-Sub-anslutning EXT

Fara for interna komponenter!
Den externa stromkretsens spanning maste uppfylla , svagspanning med saker

franskiljning” i
Induktiva laste

enlighet med VDE 0160, 5.88!
r skall anslutas med en diod parallellt med den induktiva lasten!

@5 Anviand endast skiarmad kabel!
Anslut skarmen till kontaktens holje!

Pin Funktion Pin Funktion
15 Matvarde > signalgrans A1 (P62) 1 oV
16  Matvarde > signalgrans A2 (P63) 10 0V
g 17 Matvarde < undre klassificeringsgrans (P18) 5 Anslut g]
8 18 Matvarde > bwre Kassificeringsgrans (P19] 6 Anslut o]
5 19 Fel(se felmeddelanden) 7  Anslut g]
14  Det presenterade matvardet ar noll 8 Anslut gj
2 Nolla matvarde, radera felmeddelande 9 Anslut gj
3 Instéllning av méatvarde till varde fran P79 12 Anslut gj
g 25  Referenssokning 13  Anslut gj
°§ 4 Ignorera referensmarkessignal 24 Anslut g]
= 22 Impuls: utmatning av matvarde 11 Fr
23  Kontakt: utmatning av méatvarde 20 Fri
21 Fri

Signalniva Low

High

Ingangar -0,5

V<U<09V | I<6mA 39VsU<15V

Utgangar Uu<04V [<100mA| U<32V I <10 pA

Beskrivning av in- och utgangssignalerna

Ingangssignaler

e Intern "Pull-up"-resistor 1 kQ
e Triggning genom kontaktslutning till 0 V eller
l&g niva fran TTL-komponent
e Fordrojning for Nollning/Instalining: t, £ 2 ms
e Minsta impulslangd for alla signaler: tp,i, = 42 ms

Utgangssignaler

e "Open-Collector'-utgangar,
aktiv Low

e Fordrojning innan signal-
utgang: t, £ 42 ms

e Minsta varaktighet vid
nollgenomgangssignal,
T T S

1100 mA
-
+Ug<32V

Observera att tiderna 6kar om funktioner ar aktiva
(t.ex. klassificering) eller vid presentation i grader,
minuter och sekunder!



Datautmatning och stoppad presentation

Avropssignalens funktion for utmatning av matvarden pa datautgangen definieras i
driftparameter P23.

» Medl6épande presentation, inget stopp:
Det presenterade matvardet motsvarar det aktuella matvardet ( 5 =. ).

» Stoppad presentation: Presentationen stoppas (fryses) och aktualiseras
for varje signal for matvardesutmatning ( =i = ).

» Stoppad/medlopande presentation: Presentationen ar stoppad sa lange
signalen for méatvardesutmaning ar till ( S=77).

Felmeddelanden

Radera felmeddelande
Nar felorsaken har atgardats kan ett felmeddelande aterstallas:
» Tryck pa knappen CL.

Meddeland Orsak och resultat

A Sista matvardet har inte hunnit avropas”

E-mo 07 Extern enhet ér inte klar for datadverforing”
(=rrm o2 visas bara en géngl)

/E|I7/7/5/|/7 E‘;l Datasr“tt
Paritetsfel eller felaktigt dverféringsformat”

=i i Felaktigt inmatat varde

N '+ Overskridelse genom extern instalining

=i Overskridelse signalgrans 1

Overskridelse signalgrans 2

Overskridelse undre klassificeringsgrans

Overskridelse évre klassificeringsgrans

Matsystemssignal for liten? (t.ex., smuts i méatsystemet)

Crrme oo Ingangsfrekvens for hog for matsystemsingang”
(t.ex., for hog forflyttningshastighet)

I Intern raknare Overskriden”
e Fel vid forflyttning 6ver referensmarken”

Radering av dessa felmeddelanden: Stang av lagesindikatorn!
Vid aterkommande fel: kontakta Er HEIDENHAIN representant!

e Offsetkompenseringsvarde for matsystemssignalen har raderats:
Kontakte Er servicerepresentant!

[ Kontrollera driftparametrarnal

Om alla decimalpunkterna lyser, & méatvardet for stort eller for litet:
stall in en ny utgangspunkt eller kor tillbaka.

Om alla klassificeringssignaler lyser, &r den 6vre klassificeringsgrdnsen mindre
an den undre.

" Detta fel ar viktigt for en ansluten extern enhet.
Felsignalen (Pin 19) p& Sub-D-anslutningen EXT ar aktiv.



Driftparametrar

Parametrarna ar uppdelade i ,anvandarparametrar” och ,skyddade driftparametrar”,
de senare éar bara tillgangliga efter att ett kodnummer har angivits.

Anvandarparametrar
Anvéndarparametrar ar driftparametrar som man kan férandra utan att behdva ange
ett kodnummer: POO till P30, P50, P51, P79, P86

Kalla upp anvandarparametrar
Kalla upp anvéndarparametrarna efter strompaslag:

» Tryck pa knappen MOD, sé ldnge lagesindikatorn presenterar .

Kalla upp anvéndarparametrar under drift:
» Tryck samtidigt pa knappen CL och knappen MOD.
Kalla upp anvandarparametrar direkt:

» Tryck samtidigt pa knappen CL och den forsta siffran i parameternumret.
» Slapp bada knapparna och ange den andra siffran i parameternumret.

Skyddade driftparametrar
Innan de skyddade driftparametrarna kan férdndras masta man ange

kodnummer 95 148 via :de forblir tillgangliga 4nda tills

lagesindikatorn stéangs av.

Bladdra i parameterlistan
» Bladdra framat : Tryck pa knappen MOD.
» Bladdra bakat : Tryck pa J.1/4 2 -knappen.
Om man bladdrar vidare sparas en andring automatiskt.

Andra driftparametrar

» Parametervarden 6kas med ,decimalpunkt”-knappen, eller

» Parametervarden minskas med ,, minus”-knappen, eller

» Siffervarden anges for driftparametern, t.ex. for P79 ( blinkar).

Korrigera inmatat varde och presentera parameterbeteckningen
» Tryck pa knappen CL.

Lamna driftparametrarna
» Tryck pa knappen ENT. Lagesindikatorn lagrar de andrade instéliningarna.

Driftparameterlista

Parameter |Betydelse | Funktion / Resultat Installning

2o o= |Ange kodnummer 95 148 for att andra de skyddade

driftparametrarna

=05 2 5= |Mattenhet Decimala grader =

Display Grader, minuten, sekunden e I

TR T e T

=05 = 55 |Vinkelvarde +/-180° HEH

360° S50

+ S CCC
/_ o ] P e

=7 o [Klassificering Klassificering pa F=t= e

Classification Klassificering av TrSs OEE

= |Undre klassificeringsgrans (ange P18 < P19)

P

= |Ovre klassificeringsgrans  (ange P19 > P18)



Parameter |Betydelse Funktion / Resultat Installning

~Z= & /57 |Presentations Medlépande visning, inget stopp ACEL
Display vid méatvardes- | Stoppad presentation P

utmatning Stoppad/medIépande presentation SEDOR
[=3=1a =« |Rakneriktning Normal (Positive) 205
Direction Invers (Negative) TED

/35 Si-~|Uppdelning av matsystemssignalen
Subdivision |400, 250, 200, 100, 50, 40, 25, 20, 10, 8, 4, 2.5, 2, 1, 0.4, 0.2

=37 5-£7|Raknesteg 0-1-2-3-4-5-6-7-8-9-0 :
0-2-4-6-8-0 B
0-5-0 =
=35 45T |Antal decimaler 1/2/3/4/5/6
Decimal point
g == |Referens- Ett referensmarke = =
marken Avstandskodade med 500 ¢ SP =

—
Zu_i_i

(SP = signalperiod)

Avstandskodade med 1 000 e SP e
(t.ex. for ROD 250 C / ROD 700 C)

Avstandskodade med 2 000 e SP oo
Avstandskodade med 5 000 e SP S

57 |Utvérdering av | Referensmarken utvérderas e

referensmérken | Referensmérken utvérderas ej Il T

Fus o EOC - |Matsystems- Ingen dvervakning (Alarm Off) o o s

Encoder overvakning Smuts (Contamination) ="l

Frekvens (Frequency) oo s

Frekvens och smuts onooie s

T T

==t ;1= |Baud-Rate = :~ 110, 150, 300, 600, 1200, 2400, 4300, 9600
f=l=a 1 1=~ |Extra radmatningar ;| 7=~ (Linefeed) O bis 99

o] =~ | Signalgréans 1 Ange siffervarde

Pl == | Signalgrans 2 Ange siffervarde

oo =S [Varde for Inmatning av siffervarde for installning av
Preset utgangspunkt utgangspunkt med knappen ENT

=52 SEx |Instéllning av Ej nolining/instélining med CL/ENT | S=- SeEs

varde Nollning med CL (Set Zero), oL S
ingen installning med ENT

Nollning med CL och instéllning [
med ENT till vérdet fran P79

=52 TS |Beteende efter meddelande visas =ty ]
Message |strompaslag Indikatorn visar inte[£7=. . Tt P ey e e

i = |Extern REF REF via D-Sub-anslutning EXT S T

[ o T W )

Ej REF via anslutning EXT ol ST

ZirnZo LT

FEE | Spéarra PRINT PRINT spérrad Pt e Vo

L N T T B T

Mode funktion PRINT ej spérrad DT T

oz oo




Parameterinstallning for HEIDENHAIN vinkelmatsystem

3 ,
'.a% g s Upp- |Rékne{Antal
é‘g -.g E Rakne- delning|steg, |decimaler
Typ 25 | E | pa3 |Sted P36 |P37 |P38
ROD 450 1800 ett single || 0,05° 4 5 2
ROD 456 0,01° 20 1 2
ROD 450 3600 ett single || 0,01° 10 1 2
ROD 456 0,005° 20 5 3
ROD 454M 0,001° 100 1 3
ROD 250 9000 ett single | 0,005° 8 5 3
RON 255 0,001° 40 1 3
~ ROD250C | 9000 [avstk. | 500 | o0005° || 8 | 5[ 3
RON 255C 0,001° 40 1 3
ROD 250 18 000 ett single | 0,001° 20 1 3
RON 255 0,000 5° 40 5 4
ROD 700 0,000 1° 200 1 4
RON 705
_RON706_ | ____ R I I RN R
ROD 250C 18 000 || avst.k. | 1000 | 0,001° 20 1 3
RON 255C 0,000 5° 40 5 4
ROD 700C 0,000 1° 200 1 4
RON 705C
RON 706C
ROD 700 36 000 ett single | 0,000 1° 100 1 4
ROD 800
RON 806
RON 905
ROD 700C 36 000 || avst.k. | 1000 || 0,000 1° 100 1 4
ROD 800C
ROP 801 180000 ett single || 0,000 01°|| 200 1 5
Exempel: Parameterinstallning for ett godtyckligt matsystem:

Vinkelméatsystem med t.ex. pulstal s = 18 000
Onskad upldsning t.ex. a = 0,001°

Uppdelning P36 = 360° /s / a = 20

Raknesteg P37 = 1 (lagesindikatorn raknar 1, 2, 3, ....)
Antal decimaler fran a: P38 = 3

Omrakning av decimala grader till grader, minuter, sekunder

1 Grad (1°) = 60 Minuten (60') ; 1 Minut (1') = 60 Sekunder (60"")
1 Sekund (1") = 0,000278°



Baksida

Datasnitt ‘ T | X31(V.24 /RS-232-C) X41 (EXT)

V.24 /RS-232-C w20y L e <4( D-Sub-anslutning EXT
n o
Strombrytare m. ? @
= N /Al
Jordanslutning Ingang for HEIDENHAIN vinkelmétsystem

med sinusformade utgéngssignaler (7pAgg till
16 pAsg), anslutningskabel max 30 m lang,
max ingangsfrekvens: 100 kHz

@5 Anslutningarna X1, X33 och X41 uppfyller "sakert franskilt fran nat" i
enlighet med EN 50 178.

Installation

Lagesindikatorn kan fastas med M4-skruvar i botten. f€17772ii.8028“

. |

Sjalvhaftande fotter (medlevererade) forhindrar de

Flera lagesindikatorer kan ocksa staplas pé varandra. o ——
staplade ldgesindikatorerna fran att glida. ‘

140+0.2
5.51 +.008"

|
J

Stromforsorjning och natanslutning

Elektrisk fara!
Innan lagesindikatorn éppnas skall ndtanslutningen kopplas ur!
Skyddsjord erfordras! Det far inte vara avbrott i skyddsledaren!

Fara for interna komponenter!
In- och urkoppling av kontakter far bara utféras nar utrustningen éar franslagen!
Anvand endast originalsakringar vid byte!

Primartaktad natdel.

Spanningsomrade 100 V till 240V (- 15 % till + 10 %), frekvens 48 Hz till 62 Hz,
effekt typ. 8 W, natsakring F 1 A inne i ldagesindikatorn.

Natkabelns minsta kabelarea: 0,75 mm?

@5 For att oka stortaligheten kan jordanslutningen pa lagesindikatorns baksida
anslutas till maskinens centrala jordpunkt!
(minsta kabelarea 6 mm?)

Forvarings- och driftforutsattningar

Temperaturomrade Drift: 0 °C till +45 °C; férvaring =30 °C till +70 °C

Luftfuktighet Arsmedel: F. <75%; Maximum: F_ <90 %
Vikt 1,5 kg
DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH HEIDENHAIN AB
Dr.-Johannes-Heidenhain-Straflte 5 Fittjavagen 23
D-83301 Traunreut, Deutschland Box 3003
@ (08669) 31-0 - [1x] 56 831 S-14503 Norsborg, Sweden
[2X](08669) 5061 % (08) 53193350

(08) 53193377

© Service (08669) 31-1272
@ TNC-Service (08669) 31-14 46
(08669) 9899
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