HEIDENHAIN

Arbeiten mit der MeBwertanzeige N D 26 1

e Eingabewertiibernehmen
* Anzeige setzen auf Wert

Istwert- und Eingabe-Anzeige ¢ Bezugspunktwahlen aus P79 (PSO!)
(7-Segment-LED, e |nParameter-Liste

9 Dekaden mit Vorzeichen) rlckwarts blattern Zehner-Tastatur
I R
- N

N J
Status-Anzeige mit Leuchtfeldern e Eingabeléschen ¢ Vorzeichen-
e Anzeige nullen (P80!) Taste
o MeBwert iiber Datenschnittstelle e CL plus MOD: * Parameterwert
ausgeben (P86!) Parameter-Liste an- verkleinern
e Parameter-Liste nach Einschalten anwahlen waéhlen .
e In Parameter-Liste vorwarts blattern ¢ CLplus zweistellige * Dezimalpunkt
Zahl: Parameter wahlen *® Paranjeterwert
e Parameter-Eingabe vergréRRern
|6schen und Parameter-
Nr. anzeigen
Leuchtfeld Bedeutung
REF Wenn zusétzlich Dezimalpunkte blinken:
Anzeige wartet auf das Uberfahren der Referenzmarke.
Wenn Dezimalpunkte nicht blinken:
Referenzmarke wurde Uberfahren — Bezugspunkte werden
netzausfallsicher gespeichert.
Blinkend: Anzeige wartet auf Dricken von ENT oder CL.
L1/ L2 Bezugspunkt 1 / Bezugspunkt 2 wurde gewéhlt.
SET Blinkend: Anzeige wartet auf Bestatigung fir Eingabewerte.
</ =1/> Klassieren: MeRwert kleiner als Klassier-Untergrenze / innerhalb

Klassiergrenzen / grofder als Klassier-Obergrenze.



Die MeRwertanzeige ND 261 ist zum Anschlufd von HEIDENHAIN WinkelmeR-
systemen mit sinusférmigen Ausgangssignalen — ND 261 A fir 11 pAgg

(Id.-Nr. 283 482 ..) oder ND 261V flr 1 Vgg (Id.-Nr. 322 352 ..) - vorgesehen.

Die WinkelmeRsysteme besitzen eine oder mehrere "abstandscodierte” Referenz-
marken.

Beim Uberfahren der Referenzmarke wird ein Signal erzeugt, das diese Position
als Referenzpunkt kennzeichnet. Nach dem Wiedereinschalten wird durch das
Uberfahren des Referenzpunkts die durch das Bezugspunkt-Setzen festgelegte
Zuordnung zwischen Positionen und Anzeigewerten wieder hergestellt.

Bei abstandscodierten Referenzmarken genlgt ein Verfahrweg von maximal 10°
oder 20° flr das Wiederherstellen der Zuordnung zwischen Positionen und Anzeige-
werten nach dem Wiedereinschalten.

Einschalten
O )’I Anzeige einschalten (Schalter an der Gehduse-RUckseite).
¢ Anzeige zeigt an.
e Leuchtfeld REF blinkt.
_ Ent...CL
.
D Referenzmarken-Auswertung einschalten.

= ® Anzeige zeigt den zuletzt der Referenzmarken-Position
zugeordneten Wert an.

e Leuchtfeld REF leuchtet.

5,69 7 ¢ Dezimalpunkt blinkt.

Referenzpunkt Gberfahren.
Verfahren, bis Anzeige zahlt und der Dezimalpunkt nicht
mehr blinkt.

Wenn Sie die Referenzmarken-Auswertung nicht wiinschen, driicken Sie die
Taste CL anstelle der Taste ENT.

Bezugspunkt-Setzen

Beim Bezugspunkt-Setzen ordnen Sie einer bestimmten Position den
zugehdrigen Anzeigewert zu.
Beim ND 261 koénnen Sie zwei voneinander unabhangige Bezugspunkte festlegen.

£/ Bezugspunkt 1 oder 2 wahlen.

.
m Zahlenwert eingeben, z.B. 40.

A\ 4 0 J
N
Eingegebenen Zahlenwert libernehmen.

Zwischen den beiden Bezugspunkten kann beliebig umgeschaltet werden.
Verwenden Sie den Bezugspunkt 2, wenn Sie Kettenmale anzeigen wollen!



Klassieren

Beim Klassieren vergleicht die Anzeige den angezeigten \Wert mit einer oberen und
einer unteren "Klassiergrenze".

Leuchtfelder und Schaltausgdnge am Sub-D-Anschlu® EXT (siehe dort) geben an, ob
der Anzeigewert kleiner als die untere Klassiergrenze ist, groRer als die obere
Klassiergrenze oder ob der Anzeigewert innerhalb der Klassiergrenzen liegt.

Anzeige Bedeutung

= MeRwert liegt innerhalb der Klassiergrenzen

< MeRwert ist kleiner als die untere Klassiergrenze

> MeRwert ist groRer als die obere Klassiergrenze

Betriebsparameter fiir das Klassieren:
e P17: Klassieren ein/aus
e P18, P19: Klassiergrenzen



Daten ausgeben

Sie haben drei Mdglichkeiten, Daten auszugeben:

» PRINT-Funktion: Dricken Sie die Taste MOD (diese Mdglichkeit 18Rt sich mit

dem Betriebsparameter P86 sperren); oder
» Geben Sie den Befehl STX (CTRL B) Gber den Eingang RXD ein; oder
» Geben Sie einen Einspeicherbefehl am Sub-D-Anschluf? EXT ein.

Ein Verbindungskabel (z.B. zu einem PC) kénnen Sie bei HEIDENHAIN bestellen
(Id.-Nr. 274 545 .); Kabellange bis zu 20 m.

Betriebsparameter zur Daten-Ausgabe: P50, P51

Verdrahtung und Pinbelegung
AnschluRRkabel werden entweder voll verdrahtet (links) oder nur teilweise (rechts).

ND

CHASSIS GND
TXD
RXD
RTS
CTS
DSR

SIGNAL  GND
DTR 2

CHASSIS GND
TXD
RXD

1 1

2 2

3 3

4 g:><:: 4 RTS
5 5 CTs
6 6

7

0

DSR
7 SIGNAL GND
20 DTR

ND

CHASSIS GND
TXD
RXD
RTS
CTS
DSR
SIGNAL  GND

10— @ 1 CHASSIS GND
3 3 RXD
4 8:‘ ® 4 RTS
5 ® 5 CTS
6 6
7

[ ] DSR
7 SIGNAL  GND
DTR 20 ® 20 DTR

CHASSIS GND: Gehéusemasse, TXD: Sendedaten, RXD: Empfangsdaten,
RTS: Sendeanforderung, CTS: Bereit zum Senden, DSR: Ubermittlungseinheit
bereit, SIGNAL GND: Signalmasse, DTR: Datenendgerat bereit

Signale Signalpegel "aktiv" Signalpegel "nicht aktiv"
TXD, RXD -3V bis -15V +3V bis +15V
RTS, CTS, DSR, DTR  +3V bis +15V -3V bis -15V

l"Jbertragungs-Format und Steuerzeichen

Ubertragung  im ASCII-Code

Datenwort 1 Start-Bit, 7 Daten-Bits, Paritats-Bit (gerade Paritét), 2 Stop-Bits

Steuerzeichen MeRwert abrufen: STX (CTRL B), Unterbrechung DC3 (CTRL S),
Fortsetzen DC1 (CTRL Q)
Fehlermeldung abfragen: ENQ (CTRL E)

Reihenfolge e \/orzeichen e Zahlenwert mit bis zu 2 Dezimalpunkten
e Einheit (Leerzeichen = mm, " = Zoll, ? = Stoérung)
e Klassierzustand (<, >, =; ? wenn P18 > P19) oder Leerzeichen
e | eerzeichen e Wagenrlcklauf e Zeilenvorschub

Einspeicher- und Ubertragungszeiten

Die Dauer der Datenlibertragung héngt ab von der gewahlten Baud-Rate und der
Anzahl der zusétzlich eingefligten Leerzeilen. Die Einspeicher- und Ubertragungs-
zeiten verlangern sich bei Anzeige in Grad, Minuten und Sekunden.

Einspeichersignal STX (CTRL B) EXT (Impuls) EXT (Kontakt) PRINT

Einspeichern nach <1ms <1us <bms <42 ms

Datenlibertragung nach <44 ms <44 ms <48 ms <85 ms



Sub-D-Anschlu® EXT

Gefahr fiir interne Bauteile!
Die Spannung externer Stromkreise muf} einer , Funktionskleinspannung mit
sicherer Trennung” nach EN 50 178 entsprechen!
Induktive Lasten nur mit Léschdiode parallel zur Induktivitat anschliefsen!

Nur abgeschirmte Kabel verwenden!
Schirm auf Steckergehause legen!

Pin Funktion Pin Funktion

15 MeRwert > Schaltgrenze A1 (P62) 1 oV

16  MeRwert > Schaltgrenze A2 (P63) 10 0V
aga, 17  MelRkwert < Klassier-Untergrenze (P18) 5 nicht belegen
D 18 MeRwert > Klassier-Obergrenze (P19) 6 nicht belegen
é 19  Fehler (siehe Fehlermeldungen) 7  nicht belegen

14 Anzeigewert ist Null 8  nicht belegen

2 Anzeige nullen, Fehlermeldung I6schen 9  nicht belegen

3 Anzeige setzen auf Wert aus P79 12 nicht belegen
qg” 25 Referenzmarken anfahren 13 nicht belegen
:§ 4 Referenzmarkensignale ignorieren 24 nicht belegen
w 22 Impuls: Mefwert ausgeben 11 frei

23  Kontakt: Mefdwert ausgeben 20 frei

21 frei

Signalpegel | Low High
Eingange -05VsU<09V | I<6mMmA 39V<sU<15V
Ausgange Uu<04vVv [<100mA| U<32V <10 A

Beschreibung der Ein- und Ausgangssignale

Eingangssig

nale

e Interner "Pull-up"-Widerstand 1 kQ

e Ansteuern durch Kontaktschluf® gegen 0 V oder Low-Pegel

Uber TTL-Baustein

e Verzogerung fur Nullen/Setzen: t, <2 ms
® Mindest-Impulsdauer fur alle Signale: ti, = 42 ms

Ausgangssignale

Die Zeiten erh

e "Open-Collector"-Ausgange,
aktiv Low

e \Verzdgerung bis zur Signal-
ausgabe: t, £ 42 ms

e Mindestdauer Nulldurch-
gangssignal, Schaltgrenze
A1, A2: {52180 ms

ohen sich, wenn Funktionen aktiv

B

sind (z.B. Klassieren) oder MeRwerte in Grad,
Minuten und Sekunden angezeigt werden!

1 <100 mA
-—

IPin1.10

J_O\/

+Ug<32V



Anzeige-Stopp bei MeRwert-Ausgabe

Die Wirkung des Signals zur MeRwert-Ausgabe auf die MeRwert-Anzeige wird im
Betriebsparameter P23 festgelegt.

» Mitlaufende Anzeige, kein Anzeige-Stopp:
Anzeigewert entspricht dem aktuellen MeRwert ( == ).

» Gestoppte Anzeige: Anzeige wird gehalten (eingefroren) und bei jedem
Signal zur MeRwert-Ausgabe aktualisiert ( =7 ).

> Gestoppte/mitlaufende Anzeige: Anzeige ist gestoppt, solange ein Signal
zur Meldwert-Ausgabe anliegt ( S=7= ).

Fehlermeldungen

Wenn Sie die Fehlerursache behoben haben:
» Drlicken Sie die Taste CL.

Meldung Ursache und Auswirkung

A Letzter MeRwert noch nicht abgerufen”

R Externes Gerét nicht bereit zur Datenlbertragung”
(= o2 erscheint nur einmal!)

Erro- 0= Daten-Schnittstelle: )
Paritatsfehler oder falsches Ubertragungsformat™

I Falscher Eingabewert

I . Uberlauf durch externes Setzen

" 12 Uberlauf Schaltgrenze 1

Uberlauf Schaltgrenze 2

Uberlauf Klassier-Untergrenze

p Uberlauf Klassier-Obergrenze

MeRsystemsignal zu klein” (z.B., wenn MefRsystem verschmutzt)

e oo Eingangsfrequenz fir Mef3system-Eingang zu hoch”
(z.B., wenn Verfahrgeschwindigkeit zu groR)

=OroT 54 Interner Zahlertberlauf"
1 1

e Fehler beim Uberfahren der Referenzmarken®

! Fehlermeldung I6schen: Gerat ausschalten!
oo Bei wiederholtem Auftreten: Kundendienst benachrichtigen!

ErToT Sy Offsetkorrekturwerte fir Mefl3system-Signale geldscht:
Kundendienst benachrichtigen!

SO 55 Betriebsparameter geldscht

Wenn alle Dezimalpunkte leuchten, ist der MeRwert zu grof® oder zu klein:
Setzen Sie einen neuen Bezugspunkt oder fahren Sie zurick.

Wenn alle Klassiersignale leuchten, ist die Klassier-Obergrenze kleiner als die
Untergrenze.

" Diese Fehler sind fiir ein angeschlossenes Geréat wichtig.
Das Fehlersignal (Pin 19) am Sub-D-Anschlul® EXT ist aktiv.



Betriebsparameter

Die Parameter sind aufgeteilt in ,,Anwenderparameter” und ,geschitzte Betriebs-
parameter”, die erst nach Eingabe einer Schllsselzahl zuganglich sind.

Anwenderparameter
Anwenderparameter sind Betriebsparameter, die Sie dndern kdnnen, ohne die
Schllsselzahl einzugeben: P00 bis P30, P50, P51, P79, P86

Anwenderparameter aufrufen
Anwenderparameter nach dem Einschalten der Anzeige aufrufen:

» Dricken Sie die Taste MOD, solange |£/7=. . .CiL|in der Anzeige steht.

Anwenderparameter wahrend des Betriebs aufrufen:

» Dricken Sie die Taste CL und gleichzeitig die Taste MOD.
Anwenderparameter direkt wahlen:

» Drlcken Sie die Taste CL und gleichzeitig die erste Ziffer der Nummer.
» Lassen Sie die beiden Tasten los und geben Sie die zweite Ziffer ein.

Geschiitzte Betriebsparameter

Bevor Sie geschltzte Betriebsparameter andern kénnen, missen Sie die Schliissel-
zahl 95 148 (ber eingeben: Sie bleiben zuganglich, bis Sie die
Positionsanzeige ausschalten.

In der Parameter-Liste blattern
» Vorwarts blattern: Dricken Sie die Taste MOD.

» Ruckwarts blattern: Dricken Sie die .1 /4 2 -Taste.
Mit dem Weiterblattern wird eine Anderung automatisch tibernommen.

Betriebsparameter andern
» Parameterwert mit der , Dezimalpunkt”-Taste vergroféern, oder
» Parameterwert mit der ,,Minus”-Taste verkleinern, oder

» Zahlenwert fiir Betriebsparameter eingeben, z.B. fir P79 ( blinkt).

Eingaben korrigieren und Parameter-Bezeichnung anzeigen
» Drlcken Sie die Taste CL.

Betriebsparameter verlassen )
» Dricken Sie die Taste ENT. Die Anzeige Ubernimmt alle Anderungen.

Betriebsparameter-Liste

Parameter (Bedeutung | Funktion / Wirkung Einstellung

oo 4= |Schliisselzahl 95 148 eingeben zum Andern der geschitzten
Betriebsparameter

=05 o 5= |Anzeigemodus | Dezimalgrad =

Display Grad, Minuten, Sekunden e Iy

=05~ 55 |Winkel-Anzeige | /- 180° =iy

360° S50

+ S CCC
/_ o ] P e

= oo |Klassieren Klassieren ein 55 e

Classification Klassieren aus TS5 OFF

= [Klassieren - Untergrenze (P18 < P19 eingeben)

1

= |Klassieren - Obergrenze (P19 > P18 eingeben)



Parameter

Bedeutung

Einstellung

Y e e I

[ — [

Z i

[
1

Anzeige-Stopp

Funktion / Wirkung
Mitlaufende Anzeige, kein Stopp =

[y
—

iz

Display bei MeRwert- Gestoppte Anzeige / halten it
Ausgabe Gestoppte/mitlaufende Anzeige SEOR

g ~ » |Zahlrichtung normal (Positive) SO

Direction invers (Negative) TED

~35  Sii-~|Winkel-Unterteilung

Subdivision {400, 250, 200, 100, 80, 50, 40, 25, 20, 10, 8, 4,2.5,2,1,0.4,0.2

o CC
1

TuZiCr

[y
l

=

Zahlweise

0-1-2-3-4-5-6-7-8-9-0 .

0-2-4-6-8-0

0-5-0

1 2 i

it T
[ P Ty

Decimal poin

Nachkommastellen 1/2/3/4/5/6

Referenz-

einzelne Referenzmarke S OLE

marken

abstandscodiert mit 500 e SP
(SP = Signalperiode)

1
Zu_n_1

nlein]
n_t_n_i

abstandscodiert mit 1 000 e SP
(z.B. fur ROD 250 C/ROD 700 C)

T
Tt

abstandscodiert mit 2 000 e SP

T

it

abstandscodiert mit 5 000 e SP

Auswertung der

Referenzmarken auswerten -

Referenzmarken Referenzmarken nicht auswerten [ty T
Sus 25T o |MeRsystem- keine Uberwachung (Alarm Off) oo mos
Encoder Uberwachung Verschmutzung (Contamination) ,.-”:,:”— I
Frequenz (Frequency) oo o
Frequenz und Verschmutzung P e =
i . ;= |Baud-Rate -=:;~ 110, 150, 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600
el 112 | Zusétzliche Leerzeilen ;| ==~ (Linefeed) O bis 99
ol ] =~ |Schaltgrenze 1  Zahlenwert eingeben
o == |Schaltgrenze 2  Zahlenwert eingeben
oo orce (Wert fir Zahlenwert eingeben flr das Bezugspunkt-
Preset Bezugspunkt Setzen Uber Schalteingang oder mit Taste ENT
P50 5SS |Anzeige kein Nullen/Setzen mit CL/ENT Co- s
setzen Nullen mit CL (Set Zero), oL TeEr
kein Setzen mit ENT )
Nullen mit CL und FIESEE
Setzen mit ENT auf Wert aus P79
=52 TESL |Verhalten nach Meldung =t
Message |Einschalten Anzeige zeigt nicht : [Tty ==
ol ~z=iz|Externes REF REF Uber Sub-D-Anschlufd EXT SR T
kein REF Uber Anschluf® EXT oy
2EE 7| PRINT sperren PRINT gesperrt P T g
Mode PRINT nicht gesperrt e T

oz oo




Parameter-Einstellungen fiir HEIDENHAIN WinkelmeRsysteme

=
Typ - Anzeige-|| Unter- |Zahl- | Nach-
;‘;3_ -:;: g % schritt teilung, | weise, | komma-
M A 11 Vss SeE| 2E| paa P [Pz |Pea
/ROD 486 | 3600|| eine |[|single 0,01° 10 1
/ROD 1080 0,005° 20 5 3
0,001° 100 1 3
ROD 250C/ROD 280C | 9 000|| eine ||single| 0,005° 8 5 3
RON 255C/RON 285C 0,001° 40 1 3
ROD 250C/ROD 280C |18 000|| abst.c||1 000| 0,001° 20 1 3
/ROD 282C 0,000 5° 40 5 4
RON 255C/RON 285C 0,000 1° 200 1 4
/RON 287C
ROD 700C/ROD 780C
RON 705C/RON785C
RON 706C/RON 786C
RON 905 / 36 000(| eine || single| 0,000 1° 100 1
ROD 800C/ROD 880C |36 000|| abst.c||1 000| 0,000 1° 100 1
RON 806C/ROD 886C

Beispiel: Parameter fir beliebiges Melisystem festlegen

Winkelmefsystem z.B. mit Strichzahl s = 18 000

Gewlinschter Anzeigeschritt z.B. a = 0,001°

Unterteilung P36 =360° /s / a = 20

Zahlweise P37 = 1 (Anzeige zahlt 1, 2, 3, ....)

Nachkommastellen von a: P38 = 3

Dezimalgrad in Grad, Minuten, Sekunden umrechnen

1 Grad (1°) = 60 Minuten (60') ;

1 Sekunde (1") = 0,000278°

1 Minute (1')

= 60 Sekunden (60")



Riickansicht

Daten'schnlttste”e ‘ ‘ ‘ X31 (V.24 /RS-232-C) X41 (EXT) Sub—D—AI’]SChlUrA EXT
V.24 /RS-232-C pay | H___*
X1
EE R
Netzschalter {] @ @
|- ‘ u—

Erdungsanschlu@ ——
ND 261A, Id.-Nr. 283 482..—‘7 ND 261V, Id.-Nr. 322 352 ..

WinkelmeRsystem-Eingang: 11 pAgs WinkelmeRsystem-Eingang: 1 Vss
AnschlufZkabel: max. 30 m Anschluf3kabel: max. 60 m
max. Eingangsfrequenz: 100 kHz max.Eingangsfrequenz: 300 kHz

@5 Die Schnittstellen X1, X31 und X41 erflllen die "Sichere Trennung vom
Netz" nach EN 50 178.

Aufstellen und Befestigen

Sie kénnen die Anzeige mit M4-Schrauben am Boden Féyff.g;s"

befestigen. et

Die Anzeigen lassen sich auch gestapelt aufstellen. ‘
Steckeinsatze mit Klebeflache (im Lieferumfang ‘
enthalten) verhindern, daf} gestapelte Anzeigen l
verrutschen. ‘&’*’yv

ﬁ%fif%‘y
|

140+0.2
5.51 +.008"

Spannungsversorgung und NetzanschluR

Stromschlag-Gefahr!
Vor Offnen des Gerates Netzstecker ziehen!
Schutzleiter anschliefen! Der Schutzleiter darf nie unterbrochen sein!

Gefabhr fiir interne Bauteile!
Steckverbindungen nur bei ausgeschaltetem Gerét herstellen oder I6sen!
Nur Originalsicherungen als Ersatz verwenden!

Primérgetaktetes Netzteil.

Spannungsbereich 100V bis 240V (- 15 % bis + 10 %) Frequenz 48 Hz bis 62 Hz,
Leistungsaufnahme typ. 8 W, Netzsicherung F 1 A im Gerét.

Mindestquerschnitt des NetzanschlufRkabels: 0,75 mm?

@5 Zur Erhdhung der Storfestigkeit den Erdungsanschluf? auf der Gehause-
Rickseite mit dem zentralen Erdungspunkt der Maschine verbinden!
(Mindestquerschnitt 6 mm?2)

Umgebungsbedingungen

Temperaturbereich Betrieb: 0 °C bis +45 °C; Lagerung -30 °C bis +70 °C

Luftfeuchtigkeit Jahresmittel: F_ < 75 %; Maximum: F <90 %

rel, max

Masse 1,5 kg

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
Dr.-Johannes-Heidenhain-StralRe 5
D-83301 Traunreut, Deutschland

@ (08669) 31-0

(08669) 5061

© Service (08669) 31-1272
@ TNC-Service (08669) 31-14 46
(08669) 9899

http://www.heidenhain.de
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