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Visualizadores de

valores medidos

Manual do utilizador

ND 231B
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<  /  =  /  > Classificar: valor medido menor do que
limite inferior de classificação / dentro
dos limites de classificação / maior do
que limite superior de classificação

MÍN / MÁX / sem função
DIF / ACTL /

INICIAR
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Este manual destina-se ao visualizador de valores
medidos ND 231 B a partir do número de
software

����349 797-04

O número de software encontra-se num
autocolante sobre o lado de trás da carcaça.
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O visualizador de valores medidos ND 231 B destina-se à
conexão de dois sistemas de medição longitudinal
fotoeléctricos com sinais sinusoidais – 11 µASS :
De preferência para conexão de HEIDENHAIN-
������������������	
�� � com 11 µASS.

Os apalpadores de medição MT �
��possuem marcas de
referência. Outros sistemas de medição longitudinal
fotoeléctricos (ver "Sistemas de medição longitudinal")
podem ter uma ou várias  marcas de referência – sobretudo
também "com código de distância" .

Em caso de falha de corrente eléctrica, perde-se a atribuição
entre a posição do apalpador de medição e a cota
visualizada. Com as marcas de referência dos sistemas de
medição de curso e o dispositivo automático REF do
visualizador de valores medidos, você restabelece a
atribuição sem problemas depois de ligar.

Sendo passadas as marcas de referência,  produz-se um
sinal que para o visualizador de valores medidos assinala
esta posição de escala como ponto de referência. Ao
mesmo tempo o visualizador de valores medidos obtém de
novo as atribuições entre a posição do apalpador de
medição e os últimos valores de visualização que você
determinou.
Nos sistemas de medição longitudinal com marcas de
referência com ��.������������2���� você precisa deslocar
apenas no máximo 20 mm (em caso de sinal de período
20 µm).

Marcas de referências nos sistemas  de medição
longitudinais
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Régua no sistema de
medição de longitude Marcas de referência

com  código de
distância

 Marca de referência
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Se passou as marcas de referência, o visualizador encontra-
se em funcionamento REF: memoriza com segurança contra
falha de corrente eléctrica a última atribuição determinada
entre a posição do apalpador de medição e o valor de
visualização .

1) Prima a tecla CL se �
��quiser passar as marcas de
referência. Senão, perde-se a atribuição entre a posição
do apalpador de medição e o valor de visualização em
caso de interrupção de corrente eléctrica ou em falha de
rede .

+�������:������'����<
(Interruptor no lado de trás da carcaça).
• O visualizador exibe por dois segundos
• ND 231 B.
• Visualizador exibe ENT...CL 1).
• Campo luminoso REF pisca.

+��������:����	
������������
�����B����<
• O visualizador exibe a última cota que

atribuiu à posição de marca de
referência.

• O campo luminoso REF está aceso.
• Os pontos decimais piscam.

�

����������������������B����<
Deslocar até o visualizador contar e os
pontos decimais deixarem de piscar.
O visualizador está pronto a funcionar.

5 , 6 9 7

 ENT...CL

 0 � 1

Para trabalhos de automatização, a passagem das marcas de
referência e a visualização ENT ... CL podem ser
seleccionadas com o O parâmetro P82.
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Na memorização do ponto de referência, você atribui a uma
posição conhecida o respectivo valor de visualização. Nos
visualizadores da Série ND 200 você pode determinar dois
pontos de referência independentes um do outro.
Você pode memorizar o ponto de referência da seguinte
forma:
• Introduzir um valor  numérico ou
• Aceitar um valor a partir de um parâmetro de

funcionamento (ver P79, P80) ou
•  Um sinal externo

����������������������������B����
1 ou 2<

Atribuição de posições e valores de medição após
memorização do ponto de referência

Sem memorização do ponto de referência: atribuição
desconhecida de posição e valor de medição

Z

?

?

?

?

?

�������'�����:�������A����, p.ex. 5.

5

Aceitar o :��������A������������'���<

Você comuta como quiser entre os dois pontos de
referência. O ponto de referência 2 você pode utilizar p.ex.
para trabalhar com medidas incrementais.

Se você comutar de regresso ao ponto de referência 1, o
visualizador de valores medidos volta a exibir a posição real
do MT.
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Em classificar, o visualizador compara o valor exibido com
um "Limite de classificação" superior e um inferior. Você liga
e desliga o funcionamento de classificação por meo dom
parâmetro de funcionamento ��>.

�������'�����������������������	
�
Você introduz limites de classificação nos parâmetros de
funcionamento ��?�e���7�(ver "Parâmetros de
funcionamento").
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Exemplo: Limite de classificação superior = 26,02 mm
 Limite de classificação inferior = 26,00 mm

Desperdícios

Correcto

Acabamento
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HEIDENHAIN

REF 21 SET START PRINT in.

MIN ACTL MAX DIFF=< >

7 8 9

4 5 6

1 2 3

0 . –CL

MOD

PC
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Pode-se conectar à conexão de dados V.24/RS-232-C (X31)
uma impressora ou um PC

�����������������	�	��

Você encontra informações técnicas sobre a
conexão de dados V.24/RS-232-C (X31),
informações sobre a formatação de dados,
etc. no Capíttulo "Conexão de dados
V.24/RS-232-C (X31)".

Por meio da conexão de dados V.24/RS-232-C (X31) pode-se
emitir valores medidos, p.ex. para uma impressora ou um
PC.

Para iniciar a emissão do valor de medição, há as três
seguintes possibilidades:

� Prima a tecla MOD, (ter atenção ao ajuste do parâmetro
P86).
��

� Introduza a ordem  STX (Ctrl B) por meio da entrada RXD
na conexão de dados V.24/RS-232-C (X31).
��

� Introduza um sinal para a emissão do valor medido
(impulso ou  contacto) na conexão sub-D EXT (X41).
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Com a ordem de memorização, pode parar a visualização
durante o tempo que se quiser. O contador interno continua
entretanto a funcionar.
O parâmetro P23 determina o modo de funcionamento
"Parar a visualização" e permite três possibilidades:
• 9������'�	
����������, sem parar a visualização – valor

visualizado corresponde ao valor medido actual.
• 9������'�	
��������� – isto é, a visualização está parada;

cada sinal de memorização actualiza a visualização para o
novo valor medido – a visualização �
�������������������
de forma contínua.

• 9������'�	
������������������– isto é,  a visualização
permanece congelada enquanto o sinal de memorização
estiver contíguo; depois do Sinal a visualização volta a
exibir continuamente os valores medidos actuais.

Sinal de
memorização

  Visualização
  parada

Visualização
parada/
corrente

Posição
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� Memorize um novo ponto de referência.
��

� Desloque-se de regresso.

Quando estão ������������������������������������	
�, o
limite superior de classificação é menor do que o o limite
inferior:
� Modifique os parâmetros de funcionamento

P18 e/ou P19.

D��������������������

Depois de ter eliminado a causa de erro:
� Apague o aviso de erro com a tecla CL.
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Tomada de flange HEIDENHAIN de 9 pólos

Sinais de entrada 11 µASS

Longitude máxima do cabo de conexão 30 m

Máxima frequência de entrada 100 kHz

���������������	��������������������

Conexão sub-D de 25 pólos (casquilho)

�������	��� 
!�	���"��	��� 
!�	���#������

Conexão sub-D de 25 pólos (pino)

��

����


����!�������$
!%�

&
!%� (casquilho) de 25 pólos para conexão sub
X41 N.º Id. 249 154-ZY

&
!%��(pino) de 25 pólos para conexão sub-D
X31 N.º Id. 245 739-ZY

��'���������	�
		�� 3 m, de 25 pólos para
�������	�!��(���� conexão sub-D  X31,

N.º Id. 274 545-01
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Exemplo: �P01 POLEGADA
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Folhear para a frente
na  lista de parâmetros de funcionamento

Folhear para trás
na  lista de parâmetros de funcionamento

Reduzir o valor de parâmetro

Ampliar o valor de parâmetro

Corrigir a introdução e
visualizar designação do parâmetro

Confirmar a modificação/ introdução de
valores numéricos, sair da  lista de parâmetros
de funcionamento
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CÓDIGO P00 ��������	�
 �� ������:
9 51 48: Modficar os parâmetros de

funcionamento protegidos
10 52 96: Corr. não linear de erro do eixo
24 65 84: Bloquear o teclado
66 55 44: Visualizar a versão de software
24 65 82: Visualização do curso restante
48 61 53: Introdução e emissão de listas
de parâmetros e de valores de correcção

P01 Sistema de medida

Visualização em milímetros MM

Visualização em polegadas POLEGADA

P06 VISUAL. ��	�����
�� � �����	������
Visualização conexão do sistema de
medição  VISUALIZAÇÃO X1

Visualização conexão do sistema de
medição  VISUALIZAÇÃO X2

Visualização da soma X1 + X2 X1 ADD. X2

Visualização da dif. X2 – X2 X1 SUB. X2

P11 F.ESCALA Factor de escala

Factor de escala desligado F.ESCALA

Factor de escala ligado F.ESCALA LIGADO

P12.1 Factor de escala X1

F.ESCALA Introduzir o valor numérico
0.100000 < P12 < 9.999999
Ajuste básico: 1.000000

/��4����� .=1	��	���&1���

P12.2 Factor de escala X2

F. ESCALA Introduzir o valor numérico
0.100000 < P12 < 9.999999
Ajuste básico: 1.000000

P17 CLASSIF. �	���������
Classificar LIGADO CLASSIF. LIGADO

Classificar DESLIGADO  CLASSIF. DESLIG.

P18 CLAS.SUP. ������ �
������� ao classificar

P19 O.CLAS. ������ ��������� ao classificar

P23 VISUAL. ������� �� �����	������ 
�
������� �� ��	��������
�����	������ �����
��, sem paragem da
visualização; valor visualizado corresponde ao
valor medido actual VISUAL ACTUAL

�����	������ ������; manter parada até  à
próxima emissão do valor medido

MANTER VIS.PARADA

�����	������ ������� �����
��; parar
enquanto está contíguo impulso/contacto para
emissão do valor medido PARAR VISUAL.

P30.1 SENT. ��
������ ��
�������
Sentido de contagem positivo em caso de
sentido de deslocação positivo

SENT. CONTG. POS

Sentido de contagem negativo em caso de
sentido positivo SENT. CONTG. NEG
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P40.1 CORR. Seleccionar correcção do sistema

de medição X1 sem correcção
CORR. DESLIGADO

Em partes até
64 pontos de apoio CORR. PART

Correcção linear CORR. LIN

P40.2 CORR. Seleccionar correcção do sistema

de medição X2 sem correcção
CORR. DESLIGADO

Em partes até
64 pontos de apoio CORR. PART

Correcção linear CORR. LIN

P41.1 �����
����� 	�
�����������
CORR. L. – 99 999,9 < P41 < + 99 999,9 [µm/m]

Ajuste básico: �

 !���	�" ��	��	�����	���� �
�������������#�
����	���
 ��	��
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�
�������
��
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� )�
1��1
�
��-�&-
������������
����������������
�
��*

$(� ��
�?�60��?�6�, K��N�@J�"!!���
�	�����
�
 ����	��� ���������������������������� ��
�
��
�
��
�
�
���
��
 �!���
�
!���!�"�
#
 
 $�
%&�'(
#
�
��
)
��
�
�
���
��
)
����
� �������������� $%&�'()#
*��)�+

P41.2 �����
����� 	�
����������*
CORR. L. – 99 999,9 < P41 < + 99 999,9 [µm/m]

Ajuste básico: �
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P30.2 SENT. ��
���� ��
������*
Sentido de contagem positivo em caso de
sentido de deslocação positivo S.CONTG. POS

Sentido de contagem negativo em caso de
sentido de deslocação positivo S.CONTG. NEG

P31.1 P.SINAL Período de sinal sistema de medição X1

0,000 000 01 < P31 < 99 999.9999
Ajuste básico: 10 µm

P31.2 P.SINALPeríodo de sinal sistema de medição X2

0,000 000 01 < P31 < 99 999.9999
Ajuste básico: 10 µm

P33.1 CONTG. +����� ��
�������
������������	�
���� MODO CONTG. 0-1

0-2-4-6-8 MODO CONTG. 0-2

0-5 MODO CONTG. 0-5

P33.2 CONTG. +����� ��
������*
������������	�
���� MODO CONTG. 0-1

0-2-4-6-8 MODO CONTG. 0-2

0-5 MODO CONTG. 0-5

P38.1 VÍRGULA Posições depois de vírgula X1 1)

1 / 2 / 3 / # / 5 / 6
(até 8 em visualização em polegadas)

P38.2 VÍRGULA Posições depois de vírgula X2 1)

1 / 2 / 3 / # / 5 / 6
(até 8 em visualização em polegadas)

����0�������������7����������
1�).�,���������
���������

). ,



	


/��4����� .=1	��	���&1���

P43.2 REF Marcas de referência X2

Uma marca de referênciaUMA MARCA REF.

Com código de distância com 500 � SP
(SP: período de sinal) 500 SP

Com código de distância com 1000 • SP
(p.ex. para HEIDENHAIN LS ...C) 1000 SP

Com código de distância com 2000 • SP
2000 SP

Com código de distância com 5000 • SP
5000 SP

P44.1 REF Avaliação das marcas de referência 1)

Avaliar marcas de ref. REF. X1 LIGADO

Não avaliar marcas de ref. REF. X1 DES.

P44.2 REF Avaliação das marcas de referência 1)

Avaliar marcas de re. REF. X2 LIGADO

Não avaliar marcas de referência
REF. X2 DESLIGADO

P45.1 ALARME Supervisionamento do sistema de

medição X1

Sem supervisionamento ALARME DES.

Frequência FREQUÊNCIA

Modif. MODIF.

Modif. + Frequência FRQ.MODIF.
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P42.1 a
P42.2 ���(��	�������$�� �

Campo de introdução (mm):+9.999 a -9.999

Ajuste básico: 0.000

= sem compensação de folga

Numa modificação de sentido, pode surgir uma folga entre
entre o emissor de rotação e a mesa .
Folga positiva: o emissor de rotação avança a mesa , a mesa
desloca-se de menos (introdução de valores positiva).
Folga negativa: o emissor de rotação retarda a mesa, a mesa
desloca-se demasiado  (introdução de valores negativa).

P43.1 REF Marcas de referência

Uma marca de referência
UMA MARCA REF.

Com código de distância com 500 • SP
(PS: período de sinal) 500 SP

Com código de distância com 1000 • SP
(p.ex. para HEIDENHAIN LS ...C) 1000 SP

Com código de distância com 2000 • SP
2000 SP

Com código de distância com 5000 • SP
5000 SP

�� �������
������1�*�����
�����
�
����������
������������
���
�����8����������
���*
�
-�2��
H������	��
��
���*��
��������
� 1��
���-



	�

/��4����� .=1	��	���&1���

P45.2 ALARME Supervisionamento do sistema de medição X2

Sem supervisionamento ALARME DESLIGADO

Frequência      FREQUÊNCIA

Modif. MODIF.

Modif. + Frequência FRQ.MODIF.

P50 V.24 Velocidade Baud

110 / 150 / 300 / 600 / 1 200 /
2 400 / 4 800 / 9 600 /
19 200 / 38 400 Baud

P51 V.24 Linhas vazias suplementares na emissão

emissão de dados L.VAZIA 1
0 � P51 ��99
Ajuste básico: 1

P62 A1 Limite lógico 1

P63 A2 Limite lógico 2

P79 MEMOR. Valor para ponto de referência

Introduzir o valor numérico para a memorização
do ponto de referência com a tecla ENT

P80 ENT-CL Memorizar a visualização

Sem anulação/Memorizar com
CL/ENT       CL-ENT DESLIGADO

Anular com CL
sem memorização com ENT CL......LIGADO

Anular com CL e memorizar
com ENT no valor a partir de P79

     CL-ENT LIGADO

/��4����� .=1	��	���&1���

P82 VIS.LIGAD Aviso depois de ligar

Aviso ENT...CL ENT..CL LIGADO

sem aviso ENT..CL DESLIGADO

P85 REF.EXT. REF externo

REF por meio de  conexão SUB-D EXT
REF.EXT. LIGADO

Sem REF por meio de
conexão sub-D EXT REF.EXT. DESLIGADO

P86 MOD IMPRIMIR bloqueado com MOD
ENVIAR DESLIGADO

IMPRIMIR MOD não bloqueado
ENVIAR LIGADO

P98 PAÍS Idioma de diálogo

Alemão IDIOMA DE
Inglês IDIOMA EN
Francês IDIOMA FR
Italiano IDIOMA IT
Holandês IDIOMA NL
Espanhol IDIOMA ES
Dinamarquês IDIOMA DA
Sueco IDIOMA SV
Finlandês IDIOMA FI
Checo IDIOMA CS
Polaco IDIOMA PL
Húngaro IDIOMA HU
Português IDIOMA PT
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Ajustes de parâmetros recomendados para los sistemas de medição longitudinal da HEIDENHAIN 11 µA
SS

Milímetros Poleg
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Marcas de 

referência
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 d
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e

ro

d
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 d

é
c
i-

m
a
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Tipo 

P 31 P 43 

Passo de 

medida em 

mm 

P 33 P 38 

Passo de 

medida em 

poleg 

P 33 P 38 

CT
MT xx01 

uma 0,0005 
0,0002 
0,0001 
0,00005 

5
2
1
5

4
4
4
5

0,00002 
0,00001 
0,000005 
0,000002 

2
1
5
2

5
5
6
6

 recomendado só pra LIP 401    

LIP 401A/401R 

2

uma

0,00002 
0,00001 
0,000005 

2
1
5

5
5
6

0,000001 
0,0000005 
0,0000002 

1
5
2

6
7
7

LF 103/103C 
LF 401/401C 
LIF 101/101C 
LIP 501/501C 

uma / 5000 0,001 
0,0005 
0,0002 
0,0001 
0,00005 

1
5
2
1
5

3
4
4
4
5

0,00005 
0,00002 
0,00001 
0,000005 
0,000002 

5
2
1
5
2

5
5
5
6
6

 recomendado só pra LIP 101    
LIP 101 

4

uma

0,00002 
0,00001 

2
1

5
5

0,000001 
0,0000005 

1
5

6
7

MT xx 10 uma 0,0005 
0,0002 
0,0001 

5
2
1

4
4
4

0,00002 
0,00001 
0,000005 

2
1
5

5
5
6

LS 303/303C 
LS 603/603C 

20 uma / 1000 0,01 
0,005 

1
5

2
3

0,0005 
0,0002 

5
2

4
4
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� Ajustes de parâmetros recomendados para los sistemas de medição longitudinal da HEIDENHAIN 11 µA
SS

Milímetros Poleg 

P
e
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d
o

 d
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s
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m

 

Marcas de 

referência 
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 d
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M
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 d
e
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m
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ú
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d
e

d
é
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a
s
 

Tipo 

P 31 P 43 

Passo de 

medida em 

mm

P 33 P 38 

Passo de 

medida em 

poleg 

P 33 P 38 

LS 106/106C 
LS 406/406C 
LS 706/706C 

uma / 1000 

ST 1201 

20

-

0,001 
0,0005 

1
5

3
4

0,00005 
0,00002 

5
2

5
5

0,005 
0,002 
0,001 
0,0005 

5
2
1
5

3
3
3
4

0,0002 
0,0001 
0,00005 
0,00002 

2
1
5
2

4
4
5
5

Recomendado só pra LB 302    

LB 302/302C 
LIDA 10x/10xC 

40 uma / 2000 

0,0002 
0,0001 

2
1

4
4

0,000001 
0,0000005 

1
5

5
6

LB 301/301C 100 uma / 1000 0,005 
0,002 
0,001 

5
2
1

3
3
3

0,0002 
0,0001 
0,00005 

2
1
5

4
4
5

LIM 501 10240 uma 0,1 
0,01 
0,05 

1
1
5

1
2
2

0,005 
0,0005 
0,002 

5
5
2

3
4
3
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2 x MOD

2 x MOD
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4 x MOD
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1, 10 0 V

2 Anular a visualização, apagar aviso de erro

3 Colocar a visualização no valor a partir de P79

4 Ignorar sinais de marcas de referência (X1)

24 Ignorar sinais de marcas de referência (X2)

6 Visualizar a posição do sistema de medição X1

7 Visualizar a posição do sistema de medição X2

8 Visualizar a soma X1 + X2

9 Visualizar a posição a diferença X1 – X2

22 Impulso: emitor o valor medido

23 Contacto: emitor o valor medido

25 Desligar ou activar o funcionamento REF
(é modificado o actual estado REF)

5, 12, 13 não conectar

11, 20, 21 livre
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14 Valor visualizado é zero

15 Valor medido � limite lógico A1 (P62)

16 Valor medido � limite lógico A2 (P63)

17 Valor medido < limite inferior de classificação
(P18)

18 Valor medido > limite superior de classificação
(P19)

19 Erro (ver "Avisos de erro")
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Resistência interna "Pull-up"1 k�, activado Baixo

Comandar por meio de fim de contacto contra 0 V��1
nível Baixo por meio de módulo TTL

Retardação para anular/memorizar: tv � 2 ms

Duração de impulso mínima para todos os sinais:
tmin � 30 ms

)"7������	
������	��������	

�	���� )"7��

Alto + 3,9 V � U � + 15 V

Baixo – 0,5 V � U � + 0,9 V;  I � 6 mA

B UCE

E

C

Pin 1.10 0 V

+ UB ≤ 32 V

I ≤ 100 mA

���	
����
��

0V

E

0V

E

tmin

��"��	

�
��
	����	�"��

Saídas de "Open-Collector", activado Baixo

Retardação até emissão de sinal: tv � 30 ms

Duração de sinal passagem por zero, limite lógico A1, A2:
t0 � 180 ms

)"7������	
������	�	�"��	

�	���� )"7��

Alto U � + 32 V;  I � 10µA

Baixo U � + 0,4 V;  I � 100 mA
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Sinais lógicos P62, limite lógico 1    15
P63, limite lógico 2    16

Sinais de P18, limite de classificação inferior    17
 classificação P19, limite de classificação superior   18
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�ntroduzindo o código 24 65 84, você pode bloquear ou
desbloquear novamente o teclado:
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Função das saídas lógicas A1 e A2
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CURSO REST.DESLIG Sem visualização do curso
restante

CURSO REST.LIG Visualização do curso restante
está seleccionada
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CTS
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GNDSIGNAL

DTR
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1 CHASSIS GND Massa da carcaça

2 TXD Dados de envio

3 RXD Dados de recepção

4 RTS Pedido de envio

5 CTS Pronto a enviar

6 DSR Operacionalidade

7 SIGN. GND Ligação à terra para func.

8 a 19 – Não ocupado

20 DTR Estação terminal de
dados pronta

21 a 25 – Não ocupado

)"7���(����#�*�����*

)"7�������� 
!� )"7���������	��

activado – 3 V a – 15 V

não activado + 3 V a +15 V

)"7��� (���� �#�?� �#�?� *��� �� *#�

)"7�������� 
!� )"7���������	��

Activado + 3 V a + 15 V

Não activado – 3 V a – 15 V
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&����������dados 1 Iniciar-Bit
7 Bits de dados
Even Parity Bit (paridade par)
2 Stop-Bits

�
�������!������ Chamar valor medido : STX (Ctrl B)
Interromper DC3 (Ctrl S)
Continuar DC1 (Ctrl Q)
Consultar aviso de erro: ENQ (Ctrl E)
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 P50 V.24 Velocidade Baud

 P51 V.24 Quantidade de linhas vazias
suplementares na emissão do valor
medido
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�E�����
��� 	������
������.��-

/�������7
	1��
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		������7��������
�� /��

�
	1��
6����!�������, sem parar a visualização: valor
visualizado corresponde ao valor medido actual

VALOR V.ACTUAL.

�
	1��
6����(�����: a visualização é mantida parada
(congelada) e é actualizada a cada sinal para a emissão do
valor medido MANTER VISUAL: PARADA

�
	1��
6����(������!�������: a visualização permanece
parada enquanto estiver contíguo um sinal para a emissão
de valor medido VISUAL.PARADA
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Duração mínima do sinal "Contacto" te � 7 ms

Duração mínima do sinal "Impulso" te � 1.5 µs

Retardação e memorização após "Contacto" t1 � 5 ms

Retardação e memorização após "Impulso" t1 � 1 µs

Emissão do valor medido após t2 � 50 ms

Tempo de regeneração t3 � 0
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Pin 1(0V)

Pin 23

Pin 22

Pin 1(0V)

EXT(X41)

EXT(X41)

t1

t2

te te

tD

t3
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/��!�		� #��(�

Retardação e memorização t1 � 1 ms

Emissão do valor medido após t2 � 50 ms

Tempo de regeneração t3 � 0

2�������
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���N ���������[�\ L������������
1��
������������*
1����������
�C���B��1�3�

.����
�
�3��6B��
�
�
������������*
1������������������
����B��1�3�

10 L%=18
 20 CLS
 30 IMPRIMIR "V.24/RS-232-C"
 40 ABRIR "COM1:9600,E,7" AS#1
 50 IMPRIMIR #1, CHR$ (2);
 60 SE INKEY$<>""ENTÃO 130
 70 C%=LOC(1)
 80 IF C%<L%ENTÃO 60
 90 X$=INPUT$(L%,#1)
 100 LOCALIZAR 9,1
 110 IMPRIMIR X$;
 120 IR A 50
 130 FIM

t1

t2

Ctrl B

tD

t3

Ctrl B
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CÓDIGO P00
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TRANSMITIR

ENVIAR PARÂM.
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RECEB. PARÂM.
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ENVIAR CORR.1
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ENVIAR CORR.2
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� Sinalde iniciar (*);
�������	����������

 Aparelho; MM ou POLEG;
��� 

��������������

� � Sistema de medida: MM = 0;  POLEG = 1;
�������������������������������������� X1 = 0; X2 = 1;  X1 ADD. X2 = 2; X1 SUB. X2 = 3;
�������������������������������������� FACTOR DE ESCALA DESLIGADO = 0;  LIGADO = 1;
�������������������������������� X1: FACTOR DE ESCALA = 1.000000; (valor de introdução sem VZ)
�������������������������������� X2: FACTOR DE ESCALA = 1.000000; (valor de introdução sem VZ)
�������������������������������������� Classificar : CLASSIF. DESLIGADO = 0;  CLASSIF. LIGADO = 1;
������������������������������������ Limite inferior: CLASSIF. L.INF. = 0; (valor de introdução)
�� ��������������������������������� Limite superior: CLASSIF. L.SUP. = 0;  (valor de introdução)
������������������������!"������������ VISUALIZAÇÃO: ACTUAL = 0; MANTER = 1; PARAR = 2;
����������������������������!�����!��� X1: SENTIDO CONTAGEM  POS = 0; NEG = 1;
����������������������������!�����!��� X2: SENTIDO CONTAGEM  POS = 0; NEG = 1;
������������������������������������ X1: PERÍODO DE SINAL = 10 µm;  (valor de introdução sem VZ)
������������������������������������ X2: PERÍODO DE SINAL = 10 µm;  (valor de introdução sem VZ)
������������!��������
!�!��!�������#�# X1: MODO DE CONTAGEM   0-5 = 5;  0-2  = 2;  0-1 = 1;
������������!��������
!�!��!�������#�# X2: MODO DE CONTAGEM   0-5 = 5;  0-2  = 2;  0-1 = 1;
�����������$"��������������!���$"��%�% X1: POSIÇÕES VÍRGULA  4 (âmbito: 1-8)
�����������$"��������������!���$"��%�% X2: POSIÇÕES VÍRGULA  4 (âmbito: 1-8)
�%�����������!""������!""����������!�� X1: CORRECÇÃO DESLIGADA = 0;  LIN = 1;  PART = 2;
�%�����������!""������!""����������!�� X2: CORRECÇÃO DESLIGADA = 0;  LIN = 1;  PART = 2;
�%��������!""����������������������� X1: CORRECÇÃO LINEAR = 0 µm/m (valor de introdução)
�%��������!""����������������������� X2: CORRECÇÃO LINEAR = 0 µm/m (valor de introdução)
�%�����������!���������������������� Compensação de folga = 0.0000 mm  (valor de introdução)
�%�����������!���������������������� Compensação de folga = 0.0000 mm  (valor de introdução)
�%������������"��������
��
�"���"����� X1: UMA MARCA REF. = 0;  500; 1000; 2000; 5000 SP;
�%������������"��������
��
�"���"����� X2: UMA MARCA REF. = 0;  500; 1000; 2000; 5000 SP;
�%%�����������"�������"������������!�� X1: REF.LIGADO = 1;  REF. DESLIGADO = 0;
�%%�����������"�������"������������!�� X2: REF.LIGADO = 1;  REF. DESLIGADO = 0;
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<
	������(��4�����	 *�	!�
��

�%#����������"
������"&�
!����� � X1: DESLIGADO=0; FRQ.=1; MODIF.=2; FRQ.MODIF.=3;
�%#����������"
������"&�
!����� � X2: DESLIGADO=0; FRQ.=1; MODIF.=2; FRQ.MODIF.=3;
�#������������%������� ����	����  ��� VELOCIDADE BAUD = 9600; (110-38400)
�#������������%����������������� � LINHAS VAZIAS = 1; (0-99)
��������������������������������� Limite lógico 1:  A1 =  0; (valor de introdução)
��������������������������������� Limite lógico 2:  A2 =  0; (valor de introdução)
�� ����
�
!"���"����������������� MEMORIZ.P.REF. = 0;  (valor de introdução)
��������������������������������� 0 CL-ENT DESLIGADO =0;  CL-LIGADO = 1; CL-ENT LIGADO = 2;
�������������������������������!� 1 VISUALIZAÇÃO: ENT...CL LIGADO = 1;  ENT...CL DESLIGADO = 0;
��#�����"���������"������������������0 REF EXTERNO DESLIGADO = 0;  REF EXTERNO LIGADO = 1;
������������
!���������"��������� 0 TECLA MOD: ENVIAR DESLIGADO = 0;  ENVIAR LIGADO = 1;
� ����������!
������������������ 1 IDIOMA: 0 = EN; 1 = DE; 2 = FR;
� 3 = IT; 4 = NL; 5 = ES;

6 = DA; 7 = SV; 8 = FI;
9 = CS; 10 = PL; 11= HU;
12 = PT;

Sinal de conclusão (*);
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�����������
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	�4�!
��������(����	����!����!��
���������
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�0����6��������L���-�����������.��-����2�������L���2������������N�������������������������������������_BP`_KM`
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#�'�������7�����	����!����!���)*�����+���
������-�!����!����!�
7���

#�'�������7�����	����!����!�� *�	!�
��-
c Sinalde iniciar ( * );
�������	 

 Tipo de aparelho; sistema de medida (MM ou POLEG);
���!��� ������� Eixo que se pretende corrigir, X1 = 0; X2 = 1;
������'���� ������� Eixo causador de erro, X1 = 0; X2 = 1;
����(�!��!���� ������# Distância entre pontos X2 = 15 (âmbito : 6 – 20)
�!��!�"������  �����#���#� Ponto de referência X2: +15.2250 mm (valor de introdução)
�!""���)���  ����������� Valor de correcção 0 = 0.0000 mm  (valor de correcção 0 é sempre 0)
�!""���)���  ����������� Valores de correcção 1 – 10 estão ocupados com valores (valor de introdução)
�!""���)���  ��������%�� O eixo é corrigido de 15.2250 mm a 342.9050 mm.
�!""���)���  �����������
�!""���)��%  �����������
�!""���)��#  ��������� �
�!""���)���  �����������
�!""���)���  ���������#�
�!""���)���  ��������%��
�!""���)��  ��������#��
�!""���)���  �����������
�!""���)���  ����������� Valor de correcção 11 – 63 sem nenhum valor introduzido (memória vazia)
�!""���)���  �����������
�!""���)���  �����������
�
�
�
�
�!""���)���  �����������
�!""���)���  �����������
�!""���)���  �����������
�!""���)���  �����������
� Sinal de conclusão (*);
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6 ��������������� ��������������������������

+/0&"1�20302�

$��%����������
���&���
��������*���
1��
�������*
1�������
������������������
�����&�������
����$-��]P�:���:B-
$��%�����/���
�����������������������0����3I
M���
��I
_��B`L����_BP` L��1
� ������

_��B`�����_BP` ������� 7���������*���
1��
���
_��B`M����_BP` �&����
��
�	�����
_��B`�����_BP` M������ ������
1

��8�%���
� ��� ������ �����	��
��
_��B`L    _BP` L��1
��e e
_��B`L   _BP` L��1
��ee
_��B`L   �_BP` L��1
��e�e
_��B`L   �_BP` L��1
��e�e
_��B`L   �_BP` L��1
��e�e
_��B`L   �_BP` L��1
��e�e
_��B`L   @_BP` L��1
��e@e
_��B`L   !_BP` L��1
��e!e
_��B`L   "_BP` L��1
��e"e
_��B`L   J_BP` L��1
��eJe
_��B`L   _BP` L��1
��eBKe
_��B`L  _BP` L��1
��e:e
_��B`L  �_BP` L��1
��e-e
_��B`L  �_BP` L��1
��e��Le
_��B`L  �_BP` L��1
��e(20e
_��B`L  !_BP` L��1
��e]�e�)�����������	��%���
,

��8�%���
��
������ �����	��
��
_��B`L   _BP` L��1
��eB�> e
_��B`L  _BP` L��1
��eB�>e
_��B`L  �_BP` L��1
��eB�>�e
_��B`L  �_BP` L��1
��eB�>�e
_��B`L  �_BP` L��1
��eB�>�e
_��B`L  �_BP` L��1
��eB�>�e
_��B`L  @_BP` L��1
��eB�>@e
_��B`L  !_BP` L��1
��eB�>!e
_��B`L  "_BP` L��1
��eB�>"e
_��B`L  J_BP` L��1
��eB�>Je

_��B`�    _BP` �������
�������
�����������
���
_��B`�   _BP` �������
�*���
1��
��������
���������
_��B`� �  _BP` ������� *
1���������E���
_��B`� � _BP` ���������&����������
_��B`� �  _BP` ��������G����������	�Z
��
_��B`� J  _BP` ������� �
����� 1��������

_��B`M    _BP` M������P�M
_��B`M   �_BP` 6�������

_��B`�    _BP` P�.2P�������
���
_��B`�   _BP` 31�8��
�� �� ���1
��
_��B`�   �_BP` 0��41�8��
�� �� ���1
��
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����
�
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1��
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������
1���
���
�����2��
���&����������	��
�����
�*��������
�
�����4��
�
���-

#�!���(���
���������	�#�����

B
�
�������������1
����������'����
�������������
���1�
*���
1��
�������*
1�������������5����	���
�
���1����*�����
���
���������
����.�I�)��f��Z1�������B�����1:M,-
������
�������5��&����
�
�
���������������1
-
����
������������������'����
����������
�
�������*91��
��
��
�
��1'��*���
1��
����������������������
1�������
���
).I�)���
�f��Z1������B�����1:D,

A�����16
������	
 ��������!�������-

6�������:�������������I�������������
������G�������
��	�Z
�����
�
��
�
������
���������	�Z
��-
�&���1�I

�_�L�`�����������0���:�����������������������3�������_BP`��_KM`

�����������������������������J����!���J���!�����:���� ������_BP`��_KM`

�������������������� ��� �������:���� ���������:���� ������_BP`��_KM`

��8�%���
�������
��I�L�T
 ����
��T�BPT�KMT
 ����
��T�BPT�KMT� ����
��T�BPT�KMT

��
�
��7
	1��
6����������	� �����	-

g����������� 7�������&�4������1��*���
1��
���� )�
�45�
��91������
*������������,-

�_�L�`���:������������������������-����@���!����"���J��_BP`��_KM`

��8�%���
�������
��I�L�T
�7�-� �
��9&-������
��T�BPT�KMT�)�����
����

8�
����
������*7���1
����������������
��,

��
�
����7�����������4���-

g�������
�
����
�
���
1�)����*7���1
������������+���8����
,

�_�L�`��>�����������������������@����!���"���J��_BP`��_KM`

��8�%���
�������
��I�L�T
���
1T�*
1������5���������J����
��T�BPT�KMT

��
�
���������������-

g�����������&������������&�4�������*���
1��
���-�)�C������
1��


������������	���*���
1��
������
*�����������-,

�_�L�`������P��P���2���������M����2��P��(�������L���-��������_BP`��_KM`

��8�%���
�������
��I�L�T
�����
��T�BPT�KMT
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_�L�`����������������J����!���J���!����:���� ������_BP`��_KM`
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 ����
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 �N��7�4�1��������
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�
�
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���
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��N��7�4�1��������
�������
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E���������!��!�� )*�����+
modelo vertical , carcaça em
fundição
Dimensões (Larg.�Altura�Comp.)
239 mm � 84,6 mm � 224 mm

#��(����1������	��7
� 0 °C a 45 °C

#��(����1�����
armazenamento –20 °C a 70 °C

/�	� aprox. 1,5 kg

L1�
����������
7� < 75 % a meio do ano,
< 90 % em raros casos

.'�	��!
�������� Equipamento de alimentação de
���	�� cadência primária

100 V~ a 240 V~
(–15 % a +10 %)
50 Hz a 60 Hz (± 2 Hz)

&1	"7������	� 1���� F 1 A no aparelho

���	1���������� 
� tipo. 8 W

���(��
'
�
����
���!����� �2�
!� segundo EN 55022, classe B

��	
	�B�!
��� segundo VDE 0843 Parte 2 e 4,
interferências nível de acuidade 4

#
(�����(����!�� IP40 depois de EN 60 529

�������	����	
	���� para sistemas de medição com
������
�� sinais de saída (11µASS); avaliação

das marcas de referência
para marcas de referência com
códigode distância e individuais

&��01B�!
������������ ��������
máx. 100 kHz com comprimento
de cabo de 30 m

/�		�����7
	1��
6��� ajustável
(ver "Sistemas de medição de
longitude")

/����	������$��B�!
� 2

&1�8�	 • Classificar
• Sinais lógicos e de classificação
• Anular/memorizar a visualização
   com sinal externo
• Emissão do valor medido

A����$�!� VELOCIDADE BAUD ajustável
������������� 110, 150, 300, 600, 1 200, 2 400,

4 800, 9 600, 19 200, 38 400 Baud
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ESPAÑA
FARRESA ELECTRONICA S.A.
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FARRESA ELECTRONICA S.A.
!),�������
 ��
�A��B
?���	��
4/�	�
� D�B�CD�AC
� D�&C&D���

Portugal
FARRESA ELECTRONICA LDA.
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Brasil
DIADUR Indústria e Comércio Ltda.
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