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Tilan naytté valokentassa



Nappain Toiminto Valokentta Merkitys
e Peruspisteen asetus REF Kun lisdksi desimaalipiste vilkkuu:
e Sisdansyottoarvon tallennus Nayttd odottaa referenssimerkin yliajoa.
e Nayton asetus parametrista P79 (P80!) Kun desimaalipiste ei vilku:
e Parametrilistan lopetus Referenssi-merkin yliajo on tehty —
. p . . Naytto tallentaa peruspisteet virtakatkos-
1 eruspisteen valinta :
/4& e Selaus taaksepain parametrilistassa varmistuksella
Vilkkuu: Nayttd odottaa nappdimen ENT
MOD e Mittausarvon tulostus , PRINT" kayntiin tai CL painallusta
e Parametrin valinta paallekytk. jalkeen . . ) -
e Selaus eteenpain parametrilistassa inch Paikoitusarvot tuumina {inch)
pain p
e Sisadansydton poisto n /2 Valittu peruspiste
e Nayton nollaus (P80!) PRINT Milttausarvojen tulostus nappaimellda MOD
* CLja MOD: Parametrilistan valinta SET Vilkkuu: Naytté odottaa sisaénsyétiéarvoa
e CL ja luku: Parametrin valinta
e Parametrin sisdansyoton poisto ja </=1/> Luokitus: Mittausarvo pienempi kuin
parametrin numeron nayttd luokituksen alaraja / luokitusrajojen sisalla /
= « Etumerkkinappain suurempi kuin luokituksen yléraja
e Parametriarvon pienennys MIN / MAX / Ei toimintoa
e Desimaalipiste DIFF / ACTL /
- START

Parametriarvon suurennus




Toimituksen sisalto ND 231 B

ND 231 B Mittausarvon nayttd
seisovassa kotelossa
2 mittalaitteen sisdantuloa

11 pAss Tuote no. 344 993-xx
Verkkokaapeli 3m

Kayttajan kasikirja ND 231 B
Kiinnityssarja Laitteiden ND 231B
kitkatarroilla pinoamiseksi paallekkain

Tama kasikirja koskee mittausarvon nayttolaitetta
ND 231 B alkaen ohjelmaversion numerosta

349 797-04

Ohjelmaversion numero sijaitsee tyyppitarrassa,
joka on kotelon takalevyssa.
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Pituusmittauslaitteetjareferenssimerki

Pituusmittauslaitteet jareferenssimerkit

Mittausarvon nayttolaite ND 231 B on tarkoitettu
kytkettavaksi valosahkadisiin pituusmittauslaitteisiin
sinimuotoisilla signaaleilla 11 pAsgs: Ensisijaisesti siihen
yhdistetdaan HEIDENHAIN-kosketusanturi MT signaaliarvolla
11 UASS-

Mittausanturi MT kasittad yhden referenssimerkin.

Muissa valoséhkoisissd pituusmittauslaitteissa (katso

. Pituusmittauslaitteet”) voi olla yksi tai useampia — varsinkin
myods ,,vélimatkakoodattuja” — referenssimerkkeja.

Virtakatkoksessa tdméa mittausanturin aseman ja naytettavan
paikoitusaseman arvon valinen yhteys haviaa. Pituusmittaus-
laitteen referenssimerkkien ja mittausarvon nayttolaitteen
REF-automatiikan avulla voidaan virtakatkoksessa havinnyt
yhteys maarittéd uudelleen, kun virta kytketdan takaisin
paalle.

Referenssipisteen yliajo saa aikaan signaalin, joka asettaa
kyseisen mitta-asteikon aseman referenssipisteeksi talle
mittausarvon néayttolaitteelle. Samanaikaisesti mittausarvon
nayttolaite maarittaa uudelleen mittausanturin aseman ja

nayttdarvon valisen yhteyden, joka on jo aiemmin perustettu.

Vilimatkakoodatuilla referenssimerkeilld varustetuissa
pituusmittauslaitteissa akselia tarvitsee siirtaa enintaan 20
mm (signaalijaksolla 20 pm).

Mitta-asteikko \Vélimatkakoodatut

pituusmittauslaitteilla referenssimerkit

Referenssimerkki

Referenssimerkit pituusmittauslaitteilla




Paallekytkenta, referenssipisteenyliajo

0> 1

| ENT...CL

Kytke nayttolaite paalle.

(Kytkin kotelon takalevyssa).

e Nayttd esittda kahden sekunnin ajan
ND 231B.

o Naytto esittdd ENT ... cL1).

e Valokenttd REF vilkkuu.

Kytke paalle referenssimerkkien

arviointi.

e Nayttd esittaa sita paikoitusarvoa, jonka
olet viimeksi perustanut referenssi-
merkin asemaksi.

e Valokentta REF palaa.

e Desimaalipiste vilkkuu.

N

Aja referenssipisteen yli.

Aja akselia, kunnes naytto alkaa laskea ja
desimaalipiste ei enda vilku.

Nayttd on nyt kayttdvalmis.

Automaatiotehtadvia varten voidaan referenssimerkin yliajo ja
nayttd ENT ... CL peruuttaa parametrilla P82.

REF-kaytto

Kun ajat referenssimerkin yli, ndyttd siirtyy REF-kayttotavalle:

Talloin viimeksi asetettu mittausanturin ja nayttdarvon
keskinadinen yhteys tallentuu muistiin virtakatkos-
varmistettuna.

1) Paina nappainta CL, jos et halua ajaa referenssimerkin yli.
Talloin tosin mittausanturin ja nayttdarvon keskinainen
yhteys menetetaan virtakatkoksen tai poiskytkennan
tapahtuessa.

Paallekytkenta, referenssipisteen yliajo



Peruspisteen asetus

Peruspisteen asetus

Peruspisteen asetuksessa tunnetulle asemalle annetaan

tietty nayttdarvo. Mallisarjan ND 200 nayttdlaitteissa voidaan

maaritelld kaksi toisistaan riippumatonta peruspistetta.

Peruspisteen asetus voidaan tehda

e syottamalla sisaan lukuarvo tai

e vastaanottamalla arvo kdyttoparametrista (katso P79, P80)
tai

e ulkoisen signaalin avulla.

Valitse peruspiste 1 tai 2.

Syota sisaan lukuarvo,esim. 5.

d (& (B

Tallenna sisaansyotetty lukuarvo.

llman peruspisteen asetusta: Aseman ja mittausarvon
valinen yhteys tuntematon.

Voit tehdéa vapaasti vaihtokytkentdja naiden kahden perus-
pisteen valilla. Voit kayttaa peruspistettéa 2 esimerkiksi
tyoskentelyyn ketjumittojen kanssa.

Jos vaihdat takaisin peruspisteeseen 1, mittausarvon nayttdo
esittad uudelleen mittauslaitteen hetkellisasemaa.

20
15
10

Asemien ja mittausarvojen yhteys peruspisteen asetuksen
jalkeen.



Luokitus

Luokituksessa nayttolaite vertaa naytettavaa arvoa ylemman
ja alemman ,luokitusrajan” suhteen. Luokitustapa kytketaan
paalle ja pois kdyttoparametrilla P17 .

Luokitusrajan sisdansyotto

Luokitusrajat maaritellaan kayttéparametreihin P18 ja P19
(katso kohtaa , Kéyttéparametrit”).

Luokitussignaali

Valokentat ja kytkentdulosmenot ala-D-liitdnnassa EXT (X41,
katso sitd) luokittelevat nayttdarvon.

Naytto Merkitys

Mittausarvo sijoittuu luokitusrajojen sisdpuolelle

1 I
I

1
11
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Mittausarvo on pienempi kuin alempi luokitusraja

>

Mittausarvo on suurempi kuin ylempi luokitusraja

Kayttoparametrit luokitusta varten

P17 LUOK. Luokitus PAALLE/POIS
P18 AL.LUOK. Alempi luokitusraja
P19 YL.LUOK. Ylempi luokitusraja

N jalkityd

(]
=]

[

| Eu

;e
CEBCpmm =

N Susi

Esimerkki:  Ylempi luokitusraja = 26,02 mm
Alempi luokitusraja = 26,00 mm

Luokitus



Mittausarvojen tulostus

Tiedonsiirtoliitdnnan V.24/RS-232-C (X31)

@7 tekniset tiedot, dataformaattien tiedot jne.
esitetdan kappaleessa , Tiedonsiirtoliitanta V.24/
RS-232-C (X31)".

Mittausarvot voidaan tulostaa esim. tulostimelle tai PC:lle
tiedonsiirtoliitdnnan V.24/RS-232-C (X31) kautta.

Mittausarvojen lahetys voidaan kaynnistaa kolmella eri tavalla:

» Paina ndppéaintd MOD (huomioi kayttoparametrin 86
asetus).
tai

» Anna kdsky STX (Ctrl B) sisdantulon RXD kautta
tiedonsiirtoliitdntdan V.24/RS-232-C (X31).
tai

» Anna mittausarvon tulostussignaali (impulssi tai kontakti)
ala-D-liitantdan EXT (X41).

Tiedonsiirtoliitdntdan V.24/RS-232-C (X31) voidaan kytkea
tulostin tai PC



Nayton pysaytys

Nayttdé voidaan pysayttda muistiintallennuskaskylla halutuksi
aikaa. Sisdinen laskin jatkaa kuitenkin laskentaa taustalla.
Parametri P23 asettaa kayttdtavan ,Nayton pysaytys” ja antaa

seuraavat kolme kayttomahdollisuutta:

e Jatkuva naytto, ei ndyton pysaytysta — Nayttdarvo vastaa

hetkellistd mittausarvoa.

e Pysdaytetty naytto — ts. nayttd pysahtyy; jokainen uusi

tallennussignaali péaivittdd naytdn uuteen mittausarvoon -

naytto ei juokse jatkuvana.

e Pysaytetty/jatkuva naytto — ts. naytto pysyy
pysaytettyna niin kauan kuin tallennussignaali on
voimassa; signaalin jalkeen nadytetaan taas jatkuvaa
hetkellistd mittausarvoa.

o 0 o L o o o
- - N N ™

| I | | ] ] 1 1 1 1 | | ! 4 1 1 ] 1 1 | ] 1 1 1 1 | | I |
Asema
Tallennus- |
signaali
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Pyséytetty SO0 BE0606900000000Q0000000QCAaQ
nayttd OO0 0000 OC O 00O OC o o O OO0 0000000000000 o0OoOo
ysavelyl 8888888880 MR I I T T IIIRIRORNBRBEE T
, S 3IIIIIITS =
jatkuva ©S865688695699496992299Q9999929929299960008086604079
néytté clcNeR-NK-NeNeNeNeNolelleol-N-] o O o [eelN--NeNeoNeoNeoNolN-IN-NeololNe]

Nayton pysaytys

11



Virheilmoitukset

=)
[}
()
f, Naytto Vaikutus/syy Naytto Vaikutus/syy
S V.24 NOPEUS Mittausarvojen tulostuksen kaksi VAST.VIRHE Virhe parametri- ja korjausarvo-
£ késkya tulevat liilan nopeasti peréa- listojen vastaanotossa.
— jalkeen.n
[
-E SIGNAALT Mittauslaitteen signaali on liian Muut virhenéytot
> pieni, esim. koska mittauslaite on Kun néytetdsn ,YLIVUOTO", mittausarvo on joko liian suuri tai
likainen.m liian pieni:
DSR PUUTE Yhteenkytketty laite ei lshetd DSR- > f;eta uusi peruspiste.

signal.m)

VIRHE REF. X1

P43:ssa maaritelty referenssi-
merkkien vélinen etéisyys ei

tdsmaé todellisen referenssi-
merkkien etdisyyden kanssa.!)

MUOTOVIRHE

Dataformaatti, tiedonsiirtonopeus,
jne. eivat tdsmaa yhteen.1

TAAJUUS

Sisddnsyottotaajuus mittalaitteen
sisdantulolle on liian suuri, esim.
jos liikenopeus on liian suuri.?

MUISTIV.

Tarkistussummavirhe: Tarkista
peruspiste, kdyttdparametrit ja ei-
lineaarisen akselivirheen korjaus-
arvot.

Virheen toistuessa:

Ota yhteys asiakaspalveluun!

12 1) Nama virheet ovat tarkeitd yhteenkytketylle laitteelle. Vika-
signaali (pinni 19) ala-D-litdnndssa EXT on aktiivinen.

» Aja takaisin.

Jos kaikki luokitussignaalit palavat, luokituksen ylaraja on
pienempi kuin alaraja:
» Muuta kayttéparametria P18 ja/tai P19.

Virheilmoituksen poisto

Sen jalkeen kun olet poistanut virheen syyn:
» Poista virheilmoitus nappaimella CL.



Kotelon takalevy

Tiedonsiirtoliitanta Ala-D-liitanta

Liitannat X1, X2, X31 ja X41 tayttdvat standardin EN
50178 mukaiset ,turvallisen verkkoerot uksen

"y

vaatimukset

X41 (EXT)

l:| X31 (V.24 /RS-232-C)

)

Mittalaitteen sisaantulo X1/X2 100 -280V/50.-60, g1 X1
027220
HEIDENHAIN-laippakosketin 9-napainen m = [‘
= 2
Sisaantulosignaalit U 11 PA =
Liitantakaapelin maksimipituus 30m
Maksimi sisééntulotaajuus 100 kHz Verkkokytkin Maadoitusliitainta  Sisaantulo X1
HEIDENHAIN-
Tiedonsiirtoliitanta V.24/RS-232-C (X31) pituusmittaus-
laitteelle 11 pAgs
25-napainen ala-D-liitdnta (pistukka) Sisaantulo X2
. onn - HEIDENHAIN-
Kytkentasisaantulot/Kytkentaulosmenot EXT (X41) pituusmittaus-

. e laitteelle 11 pA
25-napainen ala-D-liitdnta (nasta) s

Tarvikkeet

Pistoliitin

Pistoke (pistukka) 25-napainen ala-D-litannalle X41
Tuote no. 249 154-2Y

Pistoke (nasta) 25-napainen ala-D-litannalle X31
Tuote no. 245 739-2Y

Tiedonsiirtokaapeli 3 m, 25-nap. ala-D-litannalle

taydellinen X31, Tuote no. 274 545-01

Kotelon takalevy, tarvikkeet



iinnitys

Asennus ja k
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Asennus ja kiinnitys

ND 231 B voidaan kiinnittaa alustaansa neljalla M4-ruuvilla
(katso oikealla olevaa kuvaa).

Mittausarvon nayttolaitteet ND 231 B voidaan pinota
paallekkain. Varusta kosketuspinnat kitkatarroilla (kuuluvat
toimitukseen), jotka estavat pinottujen nayttolaitteiden
luistamisen.

172 £ 0.2

M=

6.77 +.008"

S P

— e §

140+ 0.2
5.51 +.008"

=~
=
T

J

T

/

J 7

s

/

J

=

Erilaisia ND-laitteiden pinoamisvaihtoehtoja




Verkkoliitéanta

Mittausarvojen nayttdlaitteen ND 231 B kotelon takalevyssa
on pistukka euromallista kaapelin verkkoliitintéd varten
(verkkokaapeli sisaltyy toimitukseen).

Verkkoliitantakaapelin pienin poikkileikkausala: 0,75 mm?2

Jannitteensyotto:
100V~ ...240V~ (-15% ... +10%)
50 Hz ... 60 Hz (£ 2 H2)

Verkkokytkin ei ole tarpeellinen.

£\
AN\

(&

Sahkoiskun vaara!

Ennen laitteen avaamista veda verkkoliitin irti
paavirtaldhteesta! Liitd suojajohdin!
Suojajohdinta ei saa katkaista!

Vaara laitteen sisdosissa!

Pistoliitdntoja saa kytkea tai irrottaa vain laitteen
ollessa poiskytkettyna.

Kéyta varaosina vain alkuperaisia sulakkeita!

Hairiokestavyyden parantamiseksi yhdista laitteen
takana oleva maadoitusliitantd esim. koneen
keskusmaadoituspisteeseen! (Minimipoikki-
leikkausala 6 mm2)

Verkkoliitanta

15



Kayttoparametri
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Kayttoparametrit

Kayttoparametrien avulla maéritelladn, kuinka mittausarvojen
nayttolaite kayttaytyy ja kuinka se kasittelee mittauslaitteen
signaalit.

Kayttoparametrit merkitdan

e Kirjaimella P,
e kaksinumeroisella lukuarvolla,
e |yhenteella.

Esim.: P01 TUUMA

Kayttoparametrien tehdasasetukset esitetdan
parametrilistassa (katso jéaljempana) lihavoidulla tekstilla.

Parametrit jaetaan , kayttdjaparametreihin® ja ,suojattuihin
kayttoparametreihin®, joihin pédsee kasiksi vasta avainluvun
sisdansyoton jalkeen.

Kayttajaparametrit

Kayttdjaparametrit ovat sellaisia kdyttéparametreja, joita
voidaan muuttaa ilman avainluvun sisdansyottamista:

P00 ... P30, P50, P51, P79, P86, P98

Katso kayttajaparametrien merkitykset kayttdparametrilistasta
(katso jaljempéana).

Kayttajaparametrien kutsuminen ...

... hayttolaitteen paallekytkennan jalkeen

Niin kauan kuin ENT ...
CLonnaytolla:

... kayton aikana

Ensimmaisen kayttdjaparametrin naytto.

Samanaikaisesti:

Kayttajaparametrin suora valinta

Ensimmaisen kayttdjaparametrin naytto.

Samanaikaisesti:

.
9

Pidé nappéintd CL alhaalla ja saman-
aikaisesti syota sisdan parametrin
numeron ensimmainen merkki, esim. 1.

Sy6té sisddn parametrin numeron
toinen merkki, esim. 9.
Nayttoon tulee valittu kayttajdparametri.




Avainluku suojattujen kayttoparametrien muuttamista Toiminnot kdayttoparametrien muokkauksessa
varten
. ) S L Toiminto Nappain
Ennen kuin voit muuttaa suojattuja kdyttoparametreja, taytyy
sybttéa sisadn avainluku 9 51 48: Selaus eteenpain MOD
kayttdparametrilistassa

» Valitse kayttdjadparametri POO KOODT.
» Syota sisdan avainluku 9 51 48. Selaus taaksepéin
» Vahvista sisddnsyottd nappéaimelld ENT. kayttéparametrilistassa

Parametriarvon pienennys

Mittausarvojen nayttolaite nayttaa nyt parametria P30.

Voit saada nadytolle haluamasi suojatun kayttdparametrin, kun
syotat sisdan avainluvun ja sen jalkeen ,selaat” Parametriarvon suurennus
kayttoparametrilistaa eteenpéin tai taaksepéin. Tarvittaessa
voit myds tehda muutoksia kayttajaparametreihin.

Sisdansyoton korjaus ja
parametritunnuksen nayttd

(@) 1=
EEmE

@5 Kun olet syéttanyt sisdén avainluvun, suojattu Muutoksen/lukuarvon sisaansydton vahvistus,
kéyttéparametri sailyy saatavilla siihen saakka, kayttdparametrilistan lopetus ENT
kunnes mittausarvojen nayttolaite kytketdan pois
paalta.

Mittausarvojen nayttolaite tallentaa muutetun parametrin,
kun

e poistut kayttOparametrilistasta
tai
e muutoksen jalkeen selaat eteepdin tai taaksepain.

Kayttoparametri



Kayttoparametrien lista
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Kayttoparametrien lista

Parametri Asetukset / Toiminto Parametri Asetukset / Toiminto
P00 KOODI Avainluvun sisaansyotto: P12.2 M.KERR. Mittakerroin X2
951 48: Suojatun kayttdparametrin Lukuarvon sisdansyottd
muokkaus 0.100000 < P12 < 9.999999
10 52 96: Ei-lineaarinen akselivirhekorjaus Perusasetus: 1.000000
24 65 84: Nappaimiston esto P17 LUOK. Luokitus
66 55 44: Ohjelmaversion nayttd Luokitus PAALLA LUOK. PAALLA
24 65 82: Loppumatkan naytto -
48 61 53: Parametri- ja korjausarvolistojen Luokitus POIS LUOK. POIS
sisdénsyotto ja tulostus P18 A.LUOK. Alaraja luokituksessa
POl Mittajarjestelma P19 Y.LUOK. VYlaraja luokituksessa
Nayttd millimetreina MM - . . N .
P23 NAYTTO Nayton pysaytys mittausarvon
Nayttd tuumina TUUMA tulostuksessa
P05 NAYTTS  Nayton valinta oyttt astaa hetkallsts mitiausanvos
Mittalaitekytkennan naytto NAYTTO X1 HETK . NAY .
Mittalaitekytkennan nayttd NAYTTO X2 Pysaytetty naytto; pysaytettyna
Summanayttd X1 + X2 X1 LIS. X2 seuraavaan mittausarvon tulostukseen
Erotusnéyttd X2 — X2 X1 VAH. x2 saakka NAY. PITO
b11 M KERR.  Mittakerroin Pysaytetty/jatkuva naytto; pysaytys sen

Mittakerroin pois MITTAK. POIS

Mittakerroin paalla MITTAK. PAALLA

ajan kun mittausarvon tulostusimpulssi/-
kontakti on p&alla NAY. PYSAYT.

P12.1 M.KERR.

Mittakerroin X1

Lukuarvon sisdansyottd
0.1700000 < P12 < 9.999999
Perusasetus: 1.000000

P30.1 SUUNT. Laskentasuunta X1

Positiivinen laskentasuunta positiivisella
ajosuunnalla LASK. POS

Negatiivinen laskentasuunta positiivisella
ajosuunnalla LASK. NEG




Parametri

Asetukset / Toiminto

Parametri Asetukset / Toiminto

P30.2 SUUNT. Laskentasuunta X1

Positiivinen laskentasuunta positiivisella
LASK. POS

ajosuunnalla

Negatiivinen laskentasuunta positiivisella

ajosuunnalla

LASK. NEG

P31.1 S.-JAK. Signaalijakso mittauslaitteella X1
0,000 000 01 < P31 < 99 999.9999
Perusasetus: 10 pm

P31.2 S.-JAK. Signaalijakso mittauslaitteella X2
0,000 000 01 < P31 < 99 999.9999
Perusasetus: 10 pm

P33.1 LASK. Laskentamenetelma X1
0-1-2-3-4-5-6-7-8-9 LASK.MEN. 0-1
0-2-4-6-8 LASK.MEN. 0-2
0-5 LASK.MEN. 0-5

P33.2 LASK. Laskentamenetelma X2
0-1-2-3-4-5-6-7-8-9 LASK.MEN. 0-1
0-2-4-6-8 LASK.MEN. 0-2
0-5 LASK.MEN. 0-5

pP38.1 PILKKU Pilkun jalkeiset merkkipaikat X1 1)
1/2/3/4/5/6
(enint. 8 tuumanaytolla)

P38.2 PILKKU Pilkun jalkeiset merkkipaikat X21)

1/2/3/4/5/6
(enint. 8 tuumanaytolla)

P40.1 KORJ. Mittalaitekorjauksen X1 valinta
Ei korjausta KORJ. POIS
Jaksotus enintaan
64 tukipistetta KORJ. ABS
Lineaarinen korjaus KORJ. LIN
P40.2 KORJ. Mittalaitekorjauksen X2 valinta
Ei korjausta KORJ. POIS
Jaksotus enintéaan
64 tukipistetta KORJ. ABS
Lineaarinen korjaus KORJ. LIN

P41.1 L.KORJ. Lineaarinen virheen korjaus X1
—-99999,9 < P41 < +99999,9 [um/m]

Perusasetus: 0

Esimerkki: Sisddnsyottoarvon maaritys parametrille P41
Naytettdva mittauspituus ................. L, = 620,000 mm
Todellinen pituus (méaaritetty esim. vertailumittauslaitteella
HEIDENHAIN VM 101) L, =619,877 mm
PItUUSErO oo AL=L;-Ls=-123um

Korjauskerroin k (= P41):
k=AL/L,=-123um /0,62 m ........ k =-198,4 [um/m]

P41.2 L.KORJ. Lineaarinen virheen korjaus X2
—-99999,9 < P41 < +99999,9 [um/m]
Perusasetus: 0

) Riippuu signaalijaksosta (P31) ja mittayksikosta (PO1)

Kayttoparametrien lista
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Parametri Asetukset / Toiminto Parametri Asetukset / Toiminto

©
_‘E; p4z.1 ... i ) P43 .2 REF Referenssimerkit X2
= P4z2.2 Vélyskompensaatio Yksi referenssimerkki YKSI REF.M.
o Sisaansydttoalue (mm): +9.999 ... -9.999 —
= Vélimatkakoodaus 500 « SJ
- Perusasetus: _ 0.000 (SJ: Signaalijakso) 500 SP
£ = ei valyskompensaatiota Valimatkakood 1000 » SJ
.. . . t o
© Lilkesuunnan muuttuessa voi kulmakoodaajan ja pdydan (eas:maHEISENaI—LlJEIN LS ..0) 1000 ST
@®© kesken syntyd mittapoikkeamaa, eli valysta. i
=g' Positiivinen vélys: Kulmakoodaaja kiirehtii pdydan suhteen, Vélimatkakoodaus 2000 ¢ SJ 2000 sSJ
E. poyta _kglkee Ii_i_an lyhyen matkan‘(p.o"si:[ii\_/_iisen“ar\{_on asetus). Vilimatkakoodaus 5000 & SJ 5000 SJ
:® Negatiivinen valys: Kulmakoodaaja jatattaa poydan suhteen, - - -
¥ poyta kulkee lian pitkdn matkan (negatiivisen arvon asetus). P44.1 REF Referenssymerquen vertallu "
- - Referenssimerkkien vertailu
P43 .1 REF Referenssimerkit X1 REF. X1 PAALLA
Yksi referenssimerkki YKSI REF.M.
Ei referenssimerkkien
Vélimatkakoodaus 500 « SJ vertailua REF. X1 POIS
(SJ: Signaalijakso) 500 SJ
P44.2 REF Referenssimerkkien vertailu 1
Vélimatkakoodaus 1000 ® SJ Referenssimerkkien vertailu
(esim. HEIDENHAIN LS ...C) 1000 SJ REF. X2 PAALLA
Vélimatkakoodaus 2000 e SJ 2000 SJ Ei referenssimerkkien
Valimatkakoodaus 5000 ¢ SJ 5000 SJ vertailua REF. X2 POIS
P45.1 Mittauslaitteen valvonta X1
HALYTYS Ei valvontaa HALYTYS POIS
Taajuus TAAJUUS
Likaisuus LIKAISUUS
) Jos mittauslaitteen sisdantulo pysyy vapaana, télléin tdman Likaisuus + Taajuus TAAJ . LIKALS.

tulee deaktivoitua. Asetukset ovat voimassa heti laitteen
20 paéallekytkennan jalkeen.




Parametri Asetukset / Toiminto Parametri Asetukset / Toiminto
P45.2 Mittauslaitteen valvonta X2 P82 NAY. Viesti paallekytkennan jalkeen
HALYTYS Ei valvontaa HALYTYS POIS  PAALLA ENT. . .CL-viesti ENT..CL PAALLA
Taajuus TAAJUUS Ei viestia ENT..CL POIS
Likaisuus LIKAISUUS P85 ULK.REF. Ulkoinen REF
Likaisuus + Taajuus TAAJ.LIKAIS. REF ala-DAliitannan -,
EXT kautta ULK.REF. PAALLE
P50 V.24 Baud-luku - .
110 / 150 / 300 / 600 / 1 200 / 2 El><$iF i't"’"D'l”tannan LK. REF. POLS
400 / 4 800 / 9 600 / autta -REF.
19 200 / 38 400 Baudia P86 MOD Printtaus nappaimella MOD
P51 V.24 Tyhjat lisérivit tiedon EAR(;'\STKGS:?TW e s ot
tulostuksella TYH.R. 1 autta
0 < P51 <99 Perusasetus: 1 PRINT ei ole estetty ndppaimen
P62 Al Kytkentéraja 1 MOD kautta LAHETYS PAALLA
P63 A2 Kytkentiraja 2 P98 MAA Dialogikieli
Saksa KIELI DE
P79 ASETUS Arvo peruspistetta varten Englanti KIELI EN
Lukuarvon sisaansyottd peruspisteen Ranska KIELI FR
asetukselle kytkentésisaantulon kautta tai Italia KIELI IT
nappaimelld ENT Hollanti KIELI NL
P80 ENT-CL  N&ytén asetus Espanja KIELI ES
Ei nollausta/asetusta kaskylla Tanska KIELI DA
CL/ENT CL-ENT POIS Ruotsi KIELL SV
. A Suomi KIELI FI
Nollaus ndppéaimella CL, ei Tsekki KIELI CS
asetusta nappéimella ENT CL..PAALLE Puola KIELI PL
Nollaus nappaimelld CL, néppaimelld ENT Unkari KIELI HU
parametriarvoon P79 CL-ENT PAALLE Portugali KIELI PT

Kayttoparametrien lista
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Pituusmittauslaitteet
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Pituusmittauslaitteet

Mittausarvojen nayttdlaite ND 281 B on tarkoitettu
litettdvaksi valosahkaoisiin mittauslaitteisiin, joissa on
sinimuotoiset signaalit 11 pAsgs.

Nayttoaskeleen valinta pituusmittauslaitteilla

Jos haluat kayttaa tiettya nayttdaskelta, taytyy seuraavien
parametrien tdsmata:

e Signaalijakso (P31)

e |askutapa (P33)

e Pilkun jalkeiset numerot (P38)

Esimerkki

Pituusmittauslaite signaalijaksolla 10 um
Haluttu nayttéaskel.......................... 0,000 5 mm
Signaalijakso (P31) ....cccoovviiiiii 10
Laskutapa (P33) .....ovvvviiiiiiiiiiiiin, 5

Pilkun jalkeiset numerot (P38) ......... 4

Seuraavilla sivuilla olevat taulukot helpottavat sinua
parametrien valinnassa.



Suositellut parametriasetukset HEIDENHAIN-pituusmittauslaitteille 11 pAgg

Tyyppi Referenssi-| Millimetri Tuuma
g E merkit PR - =
L= Nayttoaskel | o 5| Nayttoaskel | &
® © T . — T .
= » yksikossa % = &| yksikdssa =3 - ®
= 2 +- Q O iy o O
© _3 mm s c .2 Z[ mm = c s
= = i~ 5 o ¥ = 50X
5% 2 |22 e |22%
n > i asE - a s £
P 31 P 43 P33 |[P38 P33 |P38
CT 2 yksi 0,0005 5 4 0,00002 2 5
MT xx01 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 401A/401R yksi 0,0001 1 4 0,000005 5 6
0,00005 5 5 0,000002 2 6
Suositellaan vain LIP 401:lle
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
0,000005 5 6 0,0000002 |2 7
LF 103/103C 4 yksi/5000 | 0,001 1 3 0,00005 5 5
LF 401/401C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LIF 101/101C 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 501/501C 0,0001 1 4 0,000005 5 6
LIP 101 yksi 0,00005 5 5 0,000002 2 6
Suositellaan vain LIP 101:lle
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
MT xx 10 yksi 0,0005 5 4 0,00002 2 5
0,0002 2 4 0,00001 1 5
0,0001 1 4 0,000005 5 6
LS 303/303C 20 yksi/1000 | 0,01 1 2 0,0005 5 4
LS 603/603C 0,005 5 3 0,0002 2 4

Pituusmittauslaitteet
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Pituusmittauslaitteet
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Suositellut parametriasetukset HEIDENHAIN-pituusmittauslaitteille 11 pA, (jatkuu)

Tyyppi o g |Referenssi| Millimetri Tuuma
£ 5 | merkit Nayttoaskel | . | Nayttaskel | o "
© :© ag se m © ag se m ]
=0 yksikossa = = | yksikossa = =
P mm b= %2 | mm b= B2
5% cAEEE ¥ |53
B = S |Est S |Est
P31 (P43 P33 | P38 P33 | P38
LS 106/106C 20 yksi/1000 0,001 1 3 0,00005 5 5
LS 406/406C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LS 706/706C
ST 1201 -
LB 302/302C 40 yksi /2000 | 0,005 5 3 0,0002 2 4
LIDA 10x/10xC 0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
0,0005 5 4 0,00002 2 5
Suositellaan vain LB 302: lle
0,0002 2 4 0,000001 1 5
0,0001 1 4 0,0000005 5 6
LB 301/301C 100 yksi /1000 | 0,005 5 3 0,0002 2 4
0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
LIM 501 10240 | yksi 0,1 1 1 0,005 5 3
0,01 1 2 0,0005 5 4
0,05 5 2 0,002 2 3




Ei-lineaarinen akselivirheen korjaus

@ Kun haluat tyéskennelld ei-lineaarisen
akselivirheen korjauksella, taytyy:
e ei-lineaarisen akselivirheen korjaus aktivoida

kayttoparametrilla 40 (katso , kéyttoparametrit”)

e ND-paikoitusnayton paallekytkennan jalkeen
toteuttaa referenssipisteiden yliajo!
e syOttdd sisdan korjausarvotaulukko

Koneen rakenteesta johtuen (esim. taipuma, karavirhe jne.)
voi mittauksissa esiintyéd ei-lineaarisia akselivirheitd. Nama
luonteeltaan epasaannolliset akselivirheet maaritetdan
tavallisesti vertailumittauslaitteen avulla (esim. VM101).
Kayttotavalla , Pituusmittaus”

On mahdollista laatia korjausarvotaulukko, joka sisaltaa 64
korjausarvoa.

Kayttotavalla , Kulmamittaus”

On mahdollista laatia korjausarvotaulukko, joka sisaltaa 72
korjausarvoa. (Pisteiden vali: 5 astetta).

Korjausarvotaulukko valitaan koodilla POO KOODI ja sisdan-
syottamalla avainluku 10 52 96 (katso Kayttoparametrit).

Korjausarvojen maaritys

Korjausarvojen maarittdmiseksi (esim. laitteella VM 101)
taytyy korjausarvotaulukon valinnan jalkeen valita REF-

"

nayttdtapa nappaimella ,-".

Vasemmassa nayttokentédssa kirjain ,R.1" tai ,R.2" osoittaa,
ettd naytettdva paikoitusarvo perustuu referenssipisteeseen.

Jos ,R.1" tai ,R.2" vilkkuu, talléin akseli on ajettava
referenssi-merkin vyli.

Sisaansyotot korjausarvotaulukkoon

Korjattavalle akselille: X1 tai X2

e \irheen aiheuttava akseli: X1 tai X2

e Peruspiste:
Tassé syotetdan sisaadn piste, josta lahtien korjaus tulee
tehdad. Se méaaraa absoluuttisen etdisyyden referenssi-
pisteeseen.

Peruspistetté ei saa muuttaa akselivirheen
mittausten ja korjausarvotaulukkoon tehtavien
sisaansyottojen valillal

e Korjauspisteiden etaisyys:
Korjauspisteiden vélinen etaisyys maaraytyy kaavalla:
Etaisyys = 2 X [um], jossa eksponentin x arvo syotetdan
korjausarvotaulukkoon.
Pienin sisdansydttoarvo: 6 (= 0,064 mm)
Suurin sisdansyottdarvo:20 (= 1048,576 mm)
Esimerkki: 900 mm:n liikepituus ja 15 korjauspistetta

==> etdisyys 60,000 mm

Seuraava kahden potenssi: 2'® = 65,536 mm

(katso , Pistevalin maaritystaulukko")
Sisdansyottdarvo taulukkoon: 16

e Korjausarvo
Naytettavalle korjausasemalle mitattu korjausarvo
syotetdan siséan yksikdssd mm.
Korjauspisteen 0 arvo on aina 0, eika sitd voi muuttaa.

rjaus

heen korj
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ksel
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Pistevalin maaritystaulukko

Exponentti Pistevali

mm tuumaa
6 .064 .0023"
7 128 .0050"
8 .256 .0100"
9 512 .0200"
10 1.024 .0403"
11 2.048 .0806"
12 4.016 .1681"
13 8.192 .3225"
14 16.384 .6450"
15 32.768 1.290"
16 65.536 2.580"
17 131.072 5.160"
18 262.144 10.32"
19 524.288 20.64"
20 1048.576 41.25"




Korjausarvotaulukon valinta, akselivirheen sisaansyotto

-

jasaman-
aikaisesti
A

Valitse kayttdGparametri.

.

/e

Valitse POO KOODI.

D

p
| P00 KOODI

Syo6té siséan avainluku 10 52 96,
vahvista néppaimelld ENT.

~

(AKSELI X1 )
Valitse korjattava akseli X1 tai X2. Valitse
- seuraava sisaansyottokentta
nappaimelld MOD.
N

( .
\Xl SUHT. X1 tal

X1 SUHT. X2 ]

T

Valitse virheen aiheuttava akseli (X1 tai
X2). Valitse peruspiste nappaimellad
MOD.

.

(PER.PIST. X1 tai X2 (ndytetdan noin 2 sek.) ]

Syo6té sisdadn akselivirheen peruspiste
virheen aiheuttavalla akselilla,esim. 27
mm. Valitse seuraava sisaansyotto-

.

C =
\PISTEVALI

~\

J

K O
4><

Syo6ta sisdan virheen sisaltavan akselin
korjauspisteiden valinen etdisyys, esim.
210 pm (sama kuin 1,024 mm).

Valitse KOR. NO. 01 painamalla nelja
kertaa néppdintd MOD. (Kenttiin AS. NO.
00, KOR. NO. 00 ja AS. NO. 01 ei voi
syOttaa sisdan mitéan arvoa.)

.

zKOR.NO. 01

(0] -Jof1]
2 X

kenttd ndppaimellda MOD.

.

Sy06ta sisdan asianmukainen korjaus-
arvo, esim. 0.01 mm. Valitse KOR. NO.
02 painamalla kaksi kertaa nappainta
MOD. (Kenttddn POS. NO. 02 ei voi
syottda sisaan mitédan arvoa).

.

KOR.NO. 02

o] -Jol2]
2x

Sy06té sisdan kaikki muut korjaus-
pisteet. Jos haluat valita korjaus-pisteen
suoraan, paina CL ja syota
samanaikaisesti sisdan haluamasi
korjauspisteen numero.

Paata sisdansyotto.
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Korjausarvotaulukon poisto

aikaisesti

Valitse kayttdparametri.

D

/1

Valitse P00 KOODI.

4

P00 KOODI

Sy06ta sisaan avainluku 10 52 96,
vahvista nappadimelld ENT.

[AKSELI X1
T Valitse korjausarvotaulukko
- (Akseli X1 tai akseli X2).
Valitse toiminto , Poista”.
~

:POISTA X1 TAI POISTA X2

Vahvista nappaimellda ENT, tai keskeyta
nappaimella C.

Paaté korjausarvotaulukon kayttdtapa.

~




Kytkentasisaantulot/Kytkentaulosmenot EXT (X41)

/N

e

Vaara sisaosissa!

Ulkoisen virtapiirin taytyy olla varustettu standardin

EN 50 178 mukaisella , pienjannitepiirin
varmuuseristyksella!

Sulje induktiiviset kuormat vain induktanssin
kanssa rinnakkaisella poistodiodilla!

Kayta vain suojattuja kaapeleita!
Sijoita suojaus pistorasiaan!

Ulosmenot ala-D-liitdnnassa EXT (X41)

Pinni Toiminto

14 Nayttdéarvo on nolla

15 Mittausarvo > Kytkentaraja A1 (P62)

16 Mittausarvo > Kytkentaraja A2 (P63)

17 Mittausarvo < Luokituksen alaraja (P18)
18 Mittausarvo > Luokituksen ylaraja (P19)
19 Virhe (katso ,Virheilmoitukset")

Sisaantulot ala-D-liitannassa EXT (X41)

Pinni Toiminto

1,10 oV

2 Nayton nollaus, virheilmoituksen poisto

3 Naytén asetus arvoon POIS P79

4 Referenssimerkkisignaalin huomiottajattd (X1)

24 Referenssimerkkisignaalin huomiottajattd (X2)
Mittalaitteen aseman nayttd X1

7 Mittalaitteen aseman naytté X2
Summanayttd X1 + X2
Eronayttd X1 - X2

22 Impulssi: Mittausarvon tulostus

23 Kontakti: Mittausarvon tulostus

25 REF-kayton poiskytkenta tai aktivointi
(todellinen REF-tila muuttuu)

5,12, 13 ei varattu

11, 20, 21 vapaa

Kytkentasisaantulot/Kytkentaulosmenot EXT (X41)

N
(L)



Kytkentasisaantulot/Kytkentaulosmenot EXT (X41)

w
o

Sisaantulot

Sisaantulosignaalit

Ulosmenot

Ulosmenosignaalit

Sisdinen ,Pull-up”-vastus 1 kQ, aktiivinen matala

.Open-Collector”-ulosmenot, aktiivinen matala

Ohjaus kontaktisulun kautta 0 V:n jannitettd vastaan tai
matalataso TTL-yksikdn kautta

Viive nollaukselle/asetukselle: t, < 2 ms

Viive signaalin lahetykseen saakka: t, < 30 ms

Signaalin kestoaika nollaldpimenolla, kytkentaraja A1, A2: tg
> 180 ms

Impulssin véhimmaiskesto kaikille signaaleille: tqi, = 30 ms

Sisaantulojen signaalitaso

Ulosmenojen signaalitaso

Tila Taso Tila Taso
Korkea +39V<sU<+15V Korkea U<+32V; I <10pA
Matala -05V<sU<+0,9V; I<6mA Matala U<+04V; 1100 mA
E O oo 1<100 mA
-
oV O +Ug <32V

oVOoO———m




Nayton nollaus/asetus

Ulkoisen signaalin avulla voit asettaa akselin nayttdarvoksi
joko nolla (pinni 2) tai parametrissa P79 maaritelty arvo (pinni
3).

REF-kdyton poiskytkenta tai aktivointi

Kayttoparametrilla P85 voit aktivoida sisdantulon (pinni 25),
jonka avulla voit kytked néytén REF-kéytdlle heti virransyoton
paallekytkennan tai virtakatkoksen jélkeen. Seuraava signaali
asettaa REF-kayton jalleen ei-aktiiviseksi (vaihtokytkenta-
toiminto).

Referenssimerkkisignaalin huomiottajattaminen

Aktivoidulla sisédantulolla (pinni 4 tai pinni 24) nayttolaite jattaa
huomiotta kaikki referenssimerkkisignaalit. Tyypillinen
kayttésovellus on pituusmittaus kulma-anturin ja karan avulla;
siind nokkakytkin vapauttaa referenssimerkkisignaalin tietyssa
kohdassa.

Nayton valinta

Nayttolaitteen ND 231 B naytto valitaan
e kytkentésisdantulolla (katso ala-D-liitantaa EXT) tai
e kayttdparametrilla PO6 (katso Kayttdparametrien lista).

Jos valitset ndytdn kytkentdsisaantulon avulla, kaytto-
parametrin PO6 asetuksella ei ole vaikutusta nayttoon.

Jos yhtdan naytdn valinnan sisdantuloa (pinni 6 ... pinni 9) ei
ole aktivoitu, tai samanaikaisesti on aktivoitu useampi kuin
yksi sisaantulo, naytdlle patee kayttdparametrin PO6 asetus:
e Mittalaitteen asema sisaantulossa X1: P06 = NAYTTO X1
e Mittalaitteen asema sisdantulossa X2: P06 = NAYTTO X2
e Summanaytto: P06 = X1 ADD. X2

e Erondyttd: P06 = X1 SUB. X2

Kytkentasisaantulot EXT (X41)
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Kytkentaulosmenot EXT (X41)

32

Kytkentasignaali

Kun parametrilla asetettu kytkentédpiste saavutetaan,

vastaavat ulosmenot (pinni 15, 16) aktivoituvat. Voit asettaa

enintédan kaksi kytkentapistettd. Kytkentapistetta ,Nolla”
varten on erillinen ulosmeno (katso ,nollaldpikulku™).

Luokitussignaali

Kun parametrilla asetettu luokitusraja ylittyy, vastaavat
ulosmenot (pinni 17, 18) aktivoituvat.

Signaali Kayttoparametrit Pinni

Kytkentasignaali P62, kytkentaraja 1 15
P63, Kytkentéaraja 2 16

Luokitussignaali P18, alempi luokitusraja 17
P19, ylempi luokitusraja 18

Nollalapikulku

Néayttéarvolla ,Nolla” on vastaava ulosmeno (pinni 14)
aktiivinen. Minimi signaalinkestoaika on 180 ms.

Lahetys

} » |iike
Kytk‘entépiste

Mittausarvo < Luokituksen alaraja

Mittausarvo > Luokituksen |

ylaraja

Alaraja  Ylaraja

> | iike

Liike

| Ll

Pinni 15
(A1) A

-t

Aikamaarainen signaalinkulku pinnissa 15 kytkentérajalle (A1) =
5mm, t,< 30 ms



Kytkentasignaali virheella

Nayttolaite valvoo jatkuvasti mittaussignaalia, sisdantulo-
taajuutta, tiedon ldhetysta jne. sekéd nayttdd mahdollisesti
esiintyvat virheet virheilmoituksen muodossa.

Mikéli esiintyy sellainen virhe, joka vaikuttaa olennaisesti
mittaukseen tai tiedon lahetykseen, nayttolaite aktivoi
kytkentaulosmenon. Nain on mahdollista toteuttaa valvontaa
automaattisissa prosesseissa.

Virhe

Y

Kytkentaulosmenot EXT (X41)
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Nappaimiston esto
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Nappaimiston esto

Nadppéimiston kayttd voidaan estda ja vapauttaa uudelleen
syottdmalla siséan avainluku 24 65 84:

» Valitse kdyttajdparametri P00 KOODI (katso
,Kayttéjaparametrit”).

» Syota sisdan avainluku 24 65 84 .
» Vahvista sisaansyottd nappaimella ENT.

» Valitse nappéimellad ,," tai ,-* NAPPAIMET PAALLE
taiNAPPAIMET POIS.

» Vahvista valinta nappaimella ENT.
Estetyn ndppdimiston avulla voidaan ainoastaan valita

peruspiste tai kayttamalla nappaintda MOD voidaan valita
kayttdparametri P00 KOODI.



Ohjelmaversion numeron naytto

Mittausarvondytén ohjelmaversion numero voidaan
maaritelld syottamalla sisdan avainluku 66 55 44:

» Valitse kayttajdparametri PO0O KOODI.

» Syota sisdan avainluku 66 55 44.

» Vahvista sisdansyotto nappaimella ENT.

» Mittausarvon nayttd esittda ohjelman numeroa.

» Nappéaimella [-] voidaan vaihtaa naytolle ohjelman
julkaisupaiva.

» Poistu ohjelmaversion numeron naytolta painamalla
nappaintd ENT.

Ohjelmaversion naytto
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Loppumatkan nayton kayttotapa
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Loppumatkan nayton kayttotapa

Normaalikdytossd naytto ilmoittaa mittalaitteen hetkellista
asemaa. Toisaalta varsinkin tydstokoneilla seka erdissa
automaatiotehtavissa on usein kaytannollisempaa, kun
naytolla esitetddn jaljelld oleva loppumatkaa maariteltyyn
asetusasemaan (tavoiteasemaan). Kun olet nappaillyt sisdan
asetusaseman, sen jalkeen paikoitat akselin vain
yksinkertaisesti ajamalla ndyttéarvon nollaan.

Loppumatkan naytto voidaan valita avainluvulla 24 65 82.

Naytto Merkitys

LOPPUM. POIS Ei loppumatkan nayttoa

LOPPUM. PAALLA Loppumatkan nayttd on valittu

+Ajo nollaan” loppumatkan naytolla

» Valitse peruspiste 2.
» Sy0ta sisdan asetusasema.
» Aja akselit nollaan.

Kytkentaulosmenojen A1 ja A2 toiminta

Loppumatkan nayttotoiminnon yhteydessa kytkentaulos-
menoilla A1 (pinni 15) ja A2 (pinni 16) on muuttunut toiminto:
Ne ovat nayttdarvon 0 suhteen symmetrisia. Jos esimerkiksi
parametriin P62 syotetdan kytkentapisteeksi 10 mm, niin
ulosmeno A1 kytkeytyy seka arvolla +10 mm etta arvolla =10
mm. Alla oleva kuva esittda ulosmenosignaalia A1, kun
negatiivisesta suunnasta ajetaan nollaan.

—>

=10 0 +10

= | iike

Pinni 15
(A1) A

!

Aikamaarainen signaalinkulku kytkentérajalle (A1) = 10 mm,
t,1<30ms, t,p < 180 ms



Tiedonsiirtoliitanta V.24/RS-232-C (X31)

Tiedonsiirtoliitdnnan V.24/RS-232-C (X31) kautta voidaan
mittausarvot tulostaa ASCll-muodossa esim. tulostimelle tai
PC:lle.

Liitantakaapeli

Liitdntakaapeli voi olla joko téydellinen (kuva ylla) tai yksin-
kertaistettu (kuva alla).

Taydellisesti johdotettu liitdntédkaapeli on mahdollista tilata
HEIDENHAINilta (tuote no. 274 545-..). Tahan kaapeliin on

lisaksi yhdistetty pinni 6 ja pinni 8 sillan kautta.

Maksimi kaapelin pituus: 20 m

ND

CHASSIS GND
XD
RXD
DSR

SIGNAL  GND

o——0

1 1
Fonveed
3 3
RTS 4 4 RTS
CTS 58:><:: 5 CTS
6 6
7 7

DTR 20 g%es 20 DTR

CHASSIS GND
TXD
RXD

DSR
SIGNAL  GND

Taydellinen johdinkaavio

ND

CHASSIS GND 1 O— @ 1 CHASSIS GND
XD 2 8:><1: 2 TXD
RXD 3 3 RXD
RTS 483 ® 4 RTS
CTs 5 ® 5 CTS
DSR 6 ® 6 DSR

SIGNAL GND 7 7 SIGNAL  GND
DTR 20 ® 20 DTR

Yksinkertaistettu johdinkaavio

Tiedonsiirtoliitinta V.24/RS-232-C (X31)
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Tiedonsiirtoliitanta V.24/RS-232-C (X31)
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Pinnijarjestely V.24/RS-232-C (X31)

Tiedon formaatti ja ohjausmerkit

Tiedon formaatti 1 aloitusbitti

Pinni Si li Merkit s
inni ignaali erkitys 7 databittis
1 CHASSIS GND  Kotelon runko tasapariteettibitti (parillinen)
2 TXD Lahetystiedot 2 pysaytysbittia
3 RXD Vastaanottotiedot Ohjausmerkit Mittausarvon kutsu: STX (Ctrl B)
- - Keskeytys DC3 (Ctrl S)
4 RTS Lahetyspyynto Jatko DC1 (Ctrl Q)
5 CTS Lahetysvalmius Virheilmoituksen kysely: ENQ (Ctrl E)
6 DSR Kayttovalmius . L. . .
—— Esimerkki: Toimenpiteet mittausarvon tulostuksessa
7 SIGN. GND Kéyttomaa Mittausarvo = — 5.23 mm
g8 .19 - ei varatttu Mittausarvo on luokitusrajan ( =) sisélla ja valittuna oleva
T - akseli on X1
20 DTR Paatelaite valmis
- Mittausarvon tulostus
21..26 - el varattu

Tasot TXD ja RXD

Logiikkataso

Jannitetaso

aktiivinen

-3V..-15V

ei aktiivinen

+3V..+15V

Tasot RTS, CTS, DSR ja DTR

Logiikkataso

Jannitetaso

aktiivinen

+3V..+15V

ei aktiivinen

-3V..-15V

_‘5

®9 ® 0P 0oL

23‘ ‘ ‘:‘1‘<CR> <L F >

@ ® @® ® ® @
Etumerkki
Lukuarvo desimaalipisteelld (yhteensa 10 merkkia,
etunollat tulostetaan tyhjina.)
Tyhja merkkipaikka
Mittayksikko: Tyhjd = mm; " = tuuma; ? = héirié
Luokitustila (<, >, =; ? jos P18 > P19)
tai tyhja merkki
Akselitunnus (1 = X1, 2 = X2, A = X1 + X2,
S=X1-X2
CR (carriage return, engl. palautus)
LF (line feed, engl. rivin vaihto)



Kayttoparametrit mittausarvojen tulostamista varten

Parametri Toiminto
P50 V.24 Baud-luku
P51 V.24 Tyhjien lisérivien lukumaara mittausarvon

tulostuksessa

Nayton pysaytys mittausarvon tulostuksessa

Signaalin vaikutus mittausarvon tulostukseen mittausarvon
nayttolaitteella asetetaan kayttdparametrissa P23.

Nayton pysaytys mittausarvon tulostuksessa P23

Jatkuva naytto, ei ndyton pysaytysta: Nayttdarvo vastaa
hetkellistd mittausarvoa HETK.NAY.

Pysaytetty naytto: Nayttd pysaytetaan (jaadytetaan) ja
paivitetdan jokaisen mittausarvon tulostuksen signaalin
yhteydesséa NAY. PYSAYTETTY

Pyséaytetty/jatkuva naytto: Nayttd on pysaytettyna niin
kauan, kun mittausarvon tulostuksen signaali on paalla.
NAY. PITO

Mittausarvon tulostus PRINT-toiminnolla

» Paina ndppaintd MOD (huomioi parametrin P86 asetus).

Mittausarvon siirtoaika

187 + (11 « Tyhjien rivien lkm)

b= Baud-luku

[s]

Tiedonsiirtoliitanta V.24/RS-232-C (X31)
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Tiedonsiirtoliitanta V.24/RS-232-C (X31)
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Mittausarvon tulostus sisdaantulosignaalin ,kontakti” tai
~impulssi” mukaan

Mittausarvojen tulostus liitdnnan EXT (X41) kautta voidaan
aloittaa kahdella eri tavalla:

» Aseta sisdantulo , kontakti” (pinni 23 litdnndssa X41)
arvoon 0V, esim. yksitoimikytkimen avulla (katkaisija).
tai

» Aseta sisdantulo ,,impulssi” (pinni 22 liitdnnassa X41)
arvoon 0V, esim. ohjaamalla TTL-yksikon avulla (esim.
SN74LSxx).

Mittausarvojen tulostuksen ominaisajat

EXT(X41)

Pinni 23 O
Pinni 1 (OV) O

o o

EXT(X41)
Pinni 22 O

jEun

Pinni 1 (V) O

litannassa EXT (X41)

Sisdantulojen , kontakti” ja ,impulssi” ohjaus ala-D-

Toimenpide Aika
Signaalin , kontakti” vahimmaiskestoaika te>27ms
Signaalin ,,impulssi” vahimmaiskestoaika te>15ps
Tallennusviive ,kontaktin” jalkeen 1 <bms
Tallennusviive ,.impulssin” jalkeen 1 <1us
Mittausarvojen tulostuksen odotusaika 1, <50 ms
Uudelleengenerointiaika 320

Mittausarvojen tiedonsiirtoaika

187 + (11 « Tyhjien rivien lkm) [s]

tp=
Baud-luku

te

te

t

T

—_F

[55)

—

Signaalikulkuajat mittausarvon tulostuksessa ,impulssin” tai

,kontaktin” mukaan




Mittausarvojen tulostus kaskylla CTRL B

Kun mittausarvon nayttolaite vastaanottaa V.24/RS-232-C-
litdnnan kautta ohjausmerkin STX (CTRL B), kyseiseen
hetkeen perustuva mittausarvotulostetaan litdnnan kautta.
CTRL B vastaanotetaan litdnnan johtimen RXT kautta ja
mittausarvot tulostetaan johtimen TXD kautta.

Mittausarvot voidaan vastaanottaa ja tallentaa muistiin paate-
ohjelmalla (esim. Windows®iin siséltyva Hyperterminal-
ohjelma).

Oikealla oleva Basic-ohjelma esittdd mittausarvojen tulostusta
varten kaytettdvan ohjelman periaatteellista rakennetta.

Mittausarvojen tulostuksen ominaisajat

10 L$=18
20 CLS

30 PRINT "V.24/RS-232-C" 40
OPEN "COM1:9600,E,7" AS#1
50 PRINT #1, CHR$ (2);
60 IF INKEY$<>""THEN 130
70 C%=LOC (1)

80 IF C3%<L3%THEN 60

90 X$=INPUT$ (L%, #1)

100 LOCATE 9,1

110 PRINT X$;

120 GOTO 50

130 END

BASIC-ohjelma mittausarvojen tulostukseen kéaskylla ,, Ctrl B”

Toimenpide Aika
Tallennusviive t1<1ms
Mittausarvojen tulostusviive tp <50 ms
Uudelleengenerointiaika t320

@5 Aika on pidempi, jos toiminto on aktivoituna (esim.
mittaussarja eroarvon naytolla).

Mittausarvojen tiedonsiirron kestoaika

187 + (11 « Tyhjien rivien lkm)
tDZ [S]
Baud-luku

Ctrl B | CtrlB |
RS
ty -— t3 —

Signaaliaika mittausarvon tulostuksessa kéaskylla ,, Ctrl B”

Tiedonsiirtoliitanta V.24/RS-232-C (X31)
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\VAST.OTA.PARA.

Parametri- ja korjausarvolistojen sisdadansyotto ja
tulostus

Mittausarvon nayttélaite on valmis vastaan-

tulostus

tto

jen sisadansyo

isto

korjausarvo

Parametr

'S
N

Toimintokutsu , Tiedonsiirto”:

LI
aikaisesti

Valitse kayttdparametri.

. 8

/12

Valitse P00 KOODI.

. i

(P00 KoODI

)

Ts]e
CL]

Sy06ta sisaan avainluku 48 61 53, vahvista
nappaimellda ENT.

[TIEDONSIIRTO

Jatka nappaimelld ENT.

Nappaimella ENT tulostetaan
parametrilista V.24/RS-232-C-liitdnnan
kautta. Tulostuksen jalkeen palataan
alkuun lisélistojen ldhettamiseksi tai
vastaanottamiseksi. Desimaalipiste-
nappadimellad jatketaan tiedonsiirto-
valikolle.

tarv. -

ottamaan parametrilistan V.24/RS-232-C-
litdnnan kautta. Mikali parametrilistan

vastaanottaminen onnistuu virheettdmasti,
nayttolaite nollautuu ja kaynnistyy uudelleen.

Desimaalipistendppaimelld jatketaan
tiedonsiirtovalikolle.

( LAHETA KOR.1

Nappaimella ENT tulostetaan akselin 1
korjausarvolista V.24/RS-232-C-liitdnnéan
kautta. Tulostuksen jalkeen palataan
alkuun lisdlistojen lahettamiseksi tai
vastaanottamiseksi.
Desimaalipistendppaimelld jatketaan
tiedonsiirtovalikolle.

( LAHETA KOR. 2

Nappaimelld ENT tulostetaan akselin 2
korjausarvolista V.24/RS-232-C-liitdnnéan
kautta. Tulostuksen jalkeen palataan
alkuun lisalistojen lahettdmiseksi tai
vastaanottamiseksi.
Desimaalipistenappaimelld jatketaan
tiedonsiirtovalikolle.




~

P
| VAST . OTA KOR.

tarv. -
=

)

Mittausarvon néayttolaite on valmis vastaan-
ottamaan (akselin 1 tai 2) korjausarvolistan
V.24/RS-232-C-liitdnnan kautta. Jos listan
vastaanottaminen onnistuu virheettémasti,
nayttolaite nollautuu ja kdynnistyy uudelleen
Desimaalipistendppaimelld jatketaan
tiedonsiirtovalikolle.

o

Poistuminen tiedonsiirtotoiminnosta.

Ohjeet parametri- ja korjausarvolistojen sisadansyottoa ja
tulostusta varten

Mittausarvon nayttélaitteelta V.24/RS-232-C-litannén kautta
tulostettavat listat voidaan vastaanottaa paateohjelman
(esim.: Windows®-ymparistoén kuuluvan hyperterminaalin)
avulla tekstitiedostona PC-tietokoneeseen. (Jokainen lista on
tallennettava omana tekstitiedostona.) Tekstitiedostot
voidaan mydhemmin lahettda paateohjelman avulla takaisin
nayttolaitteelle.

Tekstitiedostoja voidaan tarvittaessa muokata, esim.
parametriarvoja voidaan muuttaa. Sitd varten on tunnettava
listojen tulostusmuodot (katso seuraavia sivuja). Mittausarvon
nayttd edellyttada, etta listojen vastaanottomuoto on sama
kuin niiden tulostusmuoto.

Listojen vastaanotossa mittausarvon nayttélaite odottaa
edeltavaa alkumerkkia < * >.
Kun loppumerkki < * > vastaanotetaan, vastaanotto paattyy.

Listojen vastaanotossa tarkastetaan ensimmaiseksi
mittausarvon nayttolaitteen tyyppi (tulostuslistan 2. rivi).
Vastaanottava mittausarvon nayttélaite hyvaksyy vain saman-
tyyppiset listat kuin mita se itse pystyy ldhettamaan. Sen
jalkeen tarkastetaan listojen taydellisyys. Jos jostakin listasta
esim. puuttuu parametreja tai niitd on liian monta, niin lista
jatetdan huomioimatta. Virhetapauksessa mittausarvon antaa
seuraavan virheilmoituksen:

VASTAANOTTOVIRHE
Virheilmoitus poistetaan nappaimelld CL.

Jos vastaanotossa havaitaan kielletty parametriarvo, mittaus-
arvon nayttolaite asettaa kyseisen kayttOparametrin
perusasetukseen.

Esim.: P01 TUUMA = TUUMA = 3"

Arvo 3 ei ole sallittu. Parametri PO1 muutetaan perus-
asetukseen ,POT MM = MM = 0"

korjausarvolistojen sisaansyotto ja tulostus

i- ja

Parametr

i =S
w



Parametrilistojen tulostusmuoto
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Parametrilistojen tulostusmuoto
1. rivi

Jokaisen parametrin tulostus alkaa aloitusmerkilld < * > ( HEX: 0x2A)

*

<CR>‘ <LF>‘

3 merkkia

2. rivi

Laskintunnuksen tulostus

IN[Dl-J2 (31 [B] | [ [ | | [MIM [ |<CR<LF>
13 merkkia 5 merkkia 2 merkkia
Mittausarvonayton tyyppi Mittajarjestelma | Loppu

Seuraavat rivit yksittaisille parametreille:

a: Parametri:

Parametriasetus muutettavissa MIINUS-ndppéimelld (esim.: laskentasuunta positiivinen/laskentasuunta negatiivinen jne.)

Esimerkit:
PP DL ML IKERRLE [ [=[ [ [ mltfv]7]al] Plofifs]| |=[ [ [ [ [ [ [o]<CR>|<LF>]
15 merkkia 3m. 13 merkkia 3m. 6 merkkia 2 merkkia
Plsjo[ [ [ [ [ [ Iv][.]2[a].] |=] | | [alelaloo] [B[alu[D[1[A] [<[ | [3]8]a]0fo]<CR>] <LF>
15 merkkia 3m. 13 merkkia 3m. 6 merkkia 2 merkkia
Parametritunnus Teksti Erotusjakso Parametri selkotekstina Erotusjakso Parametriarvo Loppu
tasaus vasemmalta tasaus oikealta tasaus oikealta tasaus oikealta



b: Parametri:

Parametriasetus on muutettavissa sydttamalla sisédn toinen arvo
(esim.: LINEAARIKORJ. 13.600 jne.)

Plofsl [ L[ Al Jrjulofkfi] | [=[ [ [ [+[ [ [1]2]o] [o]ofo]o]<CRs|<LF>
15 merkkia ‘ 3m. 13 merkkia 2 merkkia

Plafn L [ LDl dklofriaf [ [=[ [ [ L[ [ [ ] lrlafojo] fol<cRo<tF>|
15 merkkia 3m. 13 merkkia 2 merkkia

Parametritunnus Teksti Erotusjakso Parametriarvo Loppu

tasaus vasemmalta

Viimeinenrivi:

tasaus oikealta

tasaus oikealta

Jokainen parametrilista paattyy loppumerkkiin <*> (HEX: 0x2A)

* ‘ <CR>‘ <LF>‘

Parametrilistojen tulostusmuoto

Parametrin teksti ldhetetdan asetetulla kielelld. (Se on sama kuin mittausarvon naytolla luettavissa olevan dialogitekstin kieli.)
Parametriarvon ratkaisee se arvo joka on voimassa, kun parametri luetaan sisdan mittausarvon nayttolaitteeseen.
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Parametrilistojen tulostusmuoto

Parametrilista ND 231 B: (Toimitushetken tila)

Parametrilista Kuvaus

* Aloitusmerkki (*);

ND-231 B MM Laite; MM tai TUUMA;

PO1 MM = MM = 0 Mittajarjestelma : MM = 0; TUUMA = 1;

P06 NAYTTO = X1 LIS. X2 = 2 X1=0;X2=1;X1LIS. X2 =2; X1 VAH. X2 = 3;

P11 M.KERR. = MITTAK.POIS = 0 MITTAKERROIN POIS = 0; PAALLA = 1;

Pl12.1 M.KERR.= 1.000000 X1: MITTAKERROIN = 1.000000; (Arvon asetus ilman etumerkkia)
Pl12.2 M.KERR.= 1.000000 X2: MITTAKERROIN = 1.000000; (Arvon asetus ilman etumerkkia)
P17 LUOK. = LUOK. POIS = 0 Luokitus : LUOK. POIS = 0; LUOK. PAALLA = 1;

P18 A.LUOK. = + 0.0000 Alaraja: A.LUOK = 0; (Arvon asetus)

P19 Y.LUOK. = + 0.0000 Ylaraja: Y.LUOK. = 0; (Arvon asetus)

P23 NAYTTO = HETK.NAY. = 0 NAYTTO: HETKELLINEN = 0; PYSAYTETTY = 1; SEIS = 2;
P30.1 SUUNT. = LASK. POS. = 0 X1: LASKENTASUUNTA POS =0; NEG = 1;

P30.2 SUUNT. = LASK. POS. = 0 X2: LASKENTASUUNTA POS = 0; NEG = 1;

P31.1 S.-JAK. = 10 X1: SIGNAALIJAKSO = 10 um; (Arvon asetus ilman etumerkkia)
P31.2 S.-JAK. = 10 X2: SIGNAALIJAKSO = 10 um; (Arvon asetus ilman etumerkkia)
P33.1 LASK. = LASK.MEN. 0-5 = 5 X1: LASKENTAMENETELMA 0-5=5; 02 =2; 0-1 = 1;
P33.2 LASK. = LASK.MEN. 0-5 = 5 X2: LASKENTAMENETELMA 0-5=5; 0-2 =2; 0-1 = 1;
P38.1 PILKKU = PILKKUP. 4 = 4 X1: PILKKUPAIKAT 4 (Alue: 1-8)

P38.2 PILKKU = PILKKUP. 4 = 4 X2: PILKKUPAIKAT 4 (Alue: 1-8)

P40.1 KORJ. = KORJ. POIS = 0 X1: KORJAUS POIS =0; LIN=1; ABS = 2;

P40.2 KORJ. = KORJ. POIS = 0 X2: KORJAUS POIS=0; LIN=1; ABS=2;

P41.1 L.KORJ. = + 0.0 X1: LINEAARIKORJAUS = 0 um/m (Arvon asetus)

P41.2 L.KORJ. = + 0.0 X2: LINEAARIKORJAUS = 0 um/m  (Arvon asetus)

P42.1 VALYS = + 0.0000 VALYS-kompensaatio = 0.0000 mm (Arvon asetus)

P42.2 VALYS = + 0.0000 VALYS-kompensaatio = 0.0000 mm (Arvon asetus)

P43.1 REF = YKSI REF.M. = 0 X1: YKSI REF.M. = 0; 500; 1000; 2000; 5000S P;

P43.2 REF = YKSI REF.M. = 0 X2: YKSI REF.M. = 0; 500; 1000; 2000; 5000S P;

P44.1 REF = REF. PAALLA = 1 X1: REF.PAALLE = 1; REF. POIS =0;

P44.2 REF = REF. PAALLA = 1 X2: REF.PAALLE = 1; REF. POIS =0;



Parametrilista

P45.1 HALYTYS
P45.2 HALYTYS
P50 V.24
P51 V.24
P62 Al
P63 A2
P79 ASETUS
P80 ENT-CL
P82 NAY.PAALLE =
P85 ULK.REF.
P86 MOD
P98 MAA =

*

TAAJ.LIKAINEN =
TAAJ.LIKAINEN =
9600 BAUDIA =

TYH.R. 1 =
+ 0.0000
+ 0.0000
+ 0.0000

CL-ENT POIS =
ENT.CL PAALLA
ULK.REF. POIS

LAHETYS POIS
KIELI DE

9600

R O ok O

Kuvaus

X1: POIS = 0: TAAJ. = 1; LIKAINEN. = 2: TAAJ.+LIKAINEN = 3;
X2: POIS = 0: TAAJ. = 1; LIKAINEN. = 2: TAAJ.+LIKAINEN = 3;
BAUD-LUKU = 9600; (110-38400)

TYHJAT RIVIT = 1; (0-99)

Kytkentéraja 1: A1 = 0; (Arvon asetus)

Kytkentéraja 2: A2 = 0; (Arvon asetus)

PER.P.ASETUS = 0; (Arvon asetus)

CL-ENT POIS =0; CL-PAALLE = 1; CL-ENT PAALLE = 2;
NAYTTO: ENT...CL PAALLE = 1; ENT...CL POIS = 0;
ULKOINEN REF POIS = 0; ULKOINEN REF PAALLE = 1;
Nappain MOD: LAHETYS POIS = 0; LAHETYS PAALLA = 1;

MAANKIELI: 0=EN; 1=DE; 2=FR;
3=1T; 4 =NL; b=ES;
6=DA; 7=SV, 8=Fl
9=CS; 10=PL; 11=HU;
12 = PT;

Parametrilistojen tulostusmuoto

Loppumerkki (*);
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Korjausarvotaulukon tulostusmuoto
Jokaista korjattavaa akselia varten laaditaan ja tulostetaan oma korjausarvotaulukko.

Rivi: Aloitus
Jokainen korjausarvon tulostus alkaa aloitusmerkilla < * > ( HEX: 0x2A)

* ‘ <CR>‘ <LF>‘

3 merkkia

Rivi: Laskintunnus
Laskintunnuksen ja mittajarjestelmén tulostus
npl-[2fsf1[ 8] [ | [ [ [ Imm| | [<crol<tp>

13 merkkia 5 merkkia 2 merkkia
Mittausarvonaytdn tyyppi, tas. vasemmalta Mittayksikkd Loppu

Rivi: Korjattava akseli

Korjattavan akselin tulostus

AlRfs[e[efel Il DL L[ =] [ [ [ [ [ [o]crof<trs]
13 merkkia 3m. 6 merkkia 2 merkkia
Korjattava akseli Erotusjakso  Akseliarvo Loppu
tasaus vasemmalta tasaus oikealta

Rivi: Virheen aiheuttava akseli

Virheen aiheuttavan akselin tulostus

)L [s[ulHITE D )l L] =[] [ [ [ [ [of<CRof<LF]
13 merkkia 3m. 6 merkkia 2 merkkia
Virheen aiheuttava akseli Erotusjakso  Akseliarvo Loppu
tasaus vasemmalta tasaus oikealta



Rivi: Korjauspisteiden vélinen etaisyys
Korjauspisteiden vélisen etaisyyden tulostus

PlofsfrfefvATelrl 1 D [ =] [ [ [ [ [1]4]<CRof<LF>]
13 merkkia 3m. 6 merkkia ‘ 2 merkkia
Pistevali, tasaus vasemmalta Erotusjakso Pistevali Loppu

tasaus oikealta

Rivi: Peruspiste
Peruspisteen tulostus korjausta varten

PlERIP[ifsfrE] D[ [ [ [<f [ [ [+ [ [ ][0 [ofofo]o]<crs<LF
13 merkkia 3m. 13 merkkia ‘ 2 merkkia
Peruspiste, tasaus vasemmalta  Erotusjakso Peruspisteen arvo, tasaus oikealta Loppu

Rivi: Korjausarvo 0
Korjausarvon numeron 0 tulostus

Klofr[ [ I INJof. [ Jofof [ =] [ [ +[ [ [ | fo] [o]ofo]o]<CR<LF>
13 merkkia 3m. 13 merkkia 2 merkkia
Korjausarvon no., tasaus vasemmalta Erotusjakso Korjausarvo, tasaus oikealta Loppu

Korjausarvojen 1 - 63 tulostus
Korjausarvojen tulostus

Ko [ [ [ [n[o[.[ [ela] | [=] | | [+[ [ [ [ [o].[o[1]2]3[<CR>|<LF>]
13 merkkia 3m. 13 merkkia ‘ 2 merkkia
Korjausarvon no., tasaus vasemmalta Erotusjakso Korjausarvo, tasaus oikealta Loppu

Viimeinenrivi:
Jokainen korjausarvotaulukko paattyy loppumerkkiin <*> (HEX: 0x2A)

<CR>‘ <LF>‘

3 merkkia

*

Korjausarvotaulukon tulostusmuoto
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Korjausarvotaulukko ND 231 B (Akseli X2): voimassa oleva korjaus

Korjausarvotaulukko

*

ND-231 B

AKSELI X2

X2 SUHT. X2
PISTEVALI X2
PER.PISTE X2

KOR.
KOR.
KOR.
KOR.
KOR.
KOR.
KOR.
KOR.
KOR.
KOR.
KOR.
KOR.
KOR.
KOR.

KOR.
KOR.
KOR.
KOR.

NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.

NO.
NO.
NO.
NO.

00
01
02
03
04
05
06
07
08
09
10
11
12
13

60
61
62
63

+
I

O OO OO OO OO oo u
o
o
o
o

Kuvaus:

Alkumerkki ( *);

Laitetyyppi; Mittajarjestelma (MM tai TUUMA),
Korjattava akseli, X1 =0; X2 = 1;

Virheen aiheuttava akseli, X1 =0; X2 = 1;

Pistevali X2 = 15 (Alue : 6 — 20)

Peruspiste X2: +15.2250 mm (Arvon asetus)
Korjausarvo 0 = 0.0000 mm (Korjausarvo O on aina 0)
Korjausarvot 1 — 10 on varattu arvoilla (Arvon asetus)
Akseli korjataan valillda 15.2250 mm ... 342.9050 mm.

Korjausarvoille 11 — 63 ei ole arvon asetusta (Muisti tyhja)

Loppumerkki (*);



Ulkoinen kaytto tiedonsiirtoliitannan V.24/RS-232-C

kautta

Paikoitusnayttoja voidaan kayttaa ulkoisesti
tiedonsiirtoliitdnnan V.24/RS-232-C kautta.

Mallissa ND 231 B ovat kaytettdvissa seuraavat kaskyt:

Muoto:

<ESC>TXXXX<CR> Néppain painettu
<ESC>AXXXX<CR> Nayton sisaltd tulostettu
<ESC>FXXXX<CR> Toiminto suoritettu
<ESC>SXXXX<CR> Erikoistoiminto

Kaskysarja

<ESC>T0000<CR>
<ESC>T0001<CR>
<ESC>T0002<CR>
<ESC>T0003<CR>
<ESC>T0004<CR>
<ESC>T0005<CR>
<ESC>T0006<CR>
<ESC>T0007<CR>
<ESC>T0008<CR>
<ESC>T0009<CR>
<ESC>T0100<CR>
<ESC>T0101<CR>
<ESC>T0102<CR>
<ESC>T0104<CR>
<ESC>T0105<CR>
<ESC>T0107<CR>

Merkitys
Nappain
Nappain
Nappain
Néppain
Nappain
Nappain
Néppain
Néppain
Nappain
Nappéain
Néppéin
Nappain

Nappain .
'ENT’
‘'MOD’
"1/2' (Peruspiste)

Nappain
Nappain
Nappain

g EN G RN LS

Késkysarja

<ESC>T1000<CR>
<ESC>T1001<CR>
<ESC>T1002<CR>
<ESC>T1003<CR>
<ESC>T1004<CR>
<ESC>T1005<CR>
<ESC>T1006<CR>
<ESC>T1007<CR>
<ESC>T1008<CR>
<ESC>T1009<CR>

<ESC>A0000<CR>
<ESC>A0100<CR>
<ESC>A0200<CR>
<ESC>A0301<CR>
<ESC>A0400<CR>
<ESC>A0900<CR>

<ESC>F0000<CR>
<ESC>F0002<CR>

<ESC>S0000<CR>
<ESC>S0001<CR>
<ESC>S0002<CR>

Merkitys

Néppéin ‘CE+0’
Néppéin ‘CE+1’
Néppéin ‘CE+2’
Néppéin 'CE+3’
Néppéin 'CE+4"
Néppéin ‘CE+5’
Néppéin ‘CE+6’
Néppéin ‘CE+7’
Néppéin ‘CE+8’
Néppéin 'CE+9’

Laskintunnuksen tulostus
14-segmentindyton tulostus
Hetkellisarvon tulostus

Virhetekstin tulostus

Ohjelmaversio numeron tulostus

Valokenttien tulostus

REF-toiminto
Printtaus

Laskimen NOLLAUS
Nappaimiston esto

Néppéimiston vapautus

Ulkoinen kaytto tiedonsiirtoliitannan V.24/RS-232-C kautta
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V.24/RS-232-C-kaskyn kuvaus:

Kaskyjen kasittelyssd mittausarvon nayttolaite tukee XON-
XOFF-protokollaa. Kun sisdinen merkkipuskuri (100 merkkia)
on tdynna, nadyttolaite ldhettdd ohjausmerkin XOFF tietoja
l&dhettavaan laitteeseen. Kun puskurissa olevat merkit on
kasitelty, nayttolaite lahettdd ohjausmerkin XON tietoja
l&dhettavaan laitteeseen ja on taas valmis tietojen vastaan-
ottoa varten.

Nappainta painettu (TXXXX-kasky)

Jokainen mittausarvon nayttolaitteen oikein tunnistama
nappdinkasky kuitataan lahettdmalla ohjausmerkki ACK
(Acknowledge, Control-F). Sen jélkeen suoritetaan
nappaimen painalluksen mukainen toiminto.

Vaérin tunnistettuihin tai kiellettyihin kdskyihin nayttélaite
vastaa ohjausmerkilld NAK (No acknowledge, Control-U)

Laskintunnuksen tulostus:

Tulostetaan seuraavaa: laskimen tyyppi, ohjelmistoversion
numero, ohjelmiston julkaisupéiva.

Esimerkki:
<STX> N|ID| -|2|3]|1 B <CR>| <LF>

31419/719|7 |- |04 |<CR>|<LF>
2/0/0[1]-]0|51|-1{0|4 |<CR>|<LF>
Merkkijono:  STX;

10 merkkia; CR; LF;

10 merkkia; CR; LF;

10 merkkia; CR; LF;

14-segmenttindyton tulostus:

Tulostetaan ndyton esittdma siséltdé (myds dialogit ja virhe-
ilmoitukset).

l<sTx>| -| 1]2]3]a |5 |6|7]8]9]|<CRs <LF>|

Merkkijono:  STX;
min. 10 .. maks. 13 merkkia; CR; LF; (pilkkujen
ja desimaalipisteiden lukumaaran mukaan)

Hetkellisarvon tulostus:

Tulostetaan hetkellinen paikoitusarvo (ilman pilkkua, etu-
nollat mukana)

<STX>| +|1]2[3]4 [5]|6]7 8] 9]<CR>|<LF>|

Merkkijono:  STX;
Etumerkki; Lukuarvo 9 merkkia; CR; LF;

Virhetekstin tulostus:

Tulostetaan naytolla esitettdva virheilmoituksen teksti.
(Tulostus tapahtuu vain siind tapauksessa, etté naytolla
estetdan virheilmoitus.)

|<sTxs| Ml ulo|T|o|V|I|R|HIE| | | |<CR>|<LF>]

Merkkijono:  STX;
13 merkkia; CR; LF;



Ohjelmaversion numeron tulostus:

Tulostetaan voimassa oleva ohjelmaversion numero
|<STX>| [ 3]4[9]7]9]7]-[0]4 [<CR>|<LF>|
Merkkijono:  STX;

10 merkkid; CR; LF;

Valokenttien tulostus:

Tulostetaan tilan naytto
Esimerkki:

0 = Tilasymboli pimeéa

1 = Tilasymboli palaa

2 = Tilasymboli vilkkuu

<STX>[ 0] 1] o[ o 1]0[o[1]0]0[0][0]0]0 <CR><LF>]|

a bcde f gh i |

Merkkijono:  STX;
14 merkkia; CR; LF;

f = PRINT (Tiedontulostus)
g = tuuma (Tuumanaytto)
h = < (Luokitus)

i = = (Luokitus)

j = > (Luokitus)

a = REF (Referenssipiste)

b = Peruspiste 1

¢ = Peruspiste 2

d = SET (Peruspisteen asetus)
e = START (Mittaussarja)

Toimintojen suoritus (FXXX-kaskyt):

Jokainen mittausarvonayton oikein tunnistama kasky kuitataan
lahettdmalla ohjausmerkki ACK (Acknowledge, Control-F). Sen
jalkeen kasky tulostetaan.

Vaarin tunnistettuihin tai kiellettyihin kaskyihin nayttolaite
vastaa ohjausmerkilld NAK (No acknowledge, Control-U).

REF-toiminto:

REF-kdyton poiskytkenté tai aktivointi (hetkellinen REF-tila
muuttuu).

Printtaus

Hetkellisen mittausarvon tulostus. Mittausarvon tulostus
(merkkijono) toteutuu niin kuin kéasikirjassa (sivulla 38) on
kuvattu. Sama vaikutus kuin mittausarvon kutsussa
komennolla STX (Control B).

Erikoistoiminnot (SXXX-kaskyt):

Laskimen NOLLAUS:

Laskin uudelleenasetetaan ohjelman kautta ja kdynnistetaan
uudelleen.

(Vaikutus sama kuin mittausarvon nayttdlaitteen pois- ja
paallekytkennassa.)

Nappaimiston esto:

Mittausarvon nayttolaite kuittaa erikoistoiminnon lahettdmalla
ohjausmerkin ACK (Acknowledge). Kaikki mittausarvon
nayttolaitteella olevat nappaimet estetdan. Laskinta voidaan
kayttaa vain ulkoisen V.24/RS-232-C-kdskyn kautta.
Nappaimisto voidaan vapauttaa takaisin toimintaan joko
tulostamalla erikoistoiminto , Nappaimiston vapautus” tai
kytkemélla mittausarvon nayttolaite pois ja péaalle.

Nappaimiston vapautus:

Mittausarvon nayttolaite kuittaa erikoistoiminnon lahettdamalla
ohjausmerkin ACK (Acknowledge).

Aiemmin erikoistoiminnolla ,Nappaimiston esto” estetty
nappadimistd vapautetaan takaisin toimintaan.

Ulkoinen kaytto tiedonsiirtoliitannan V.24/RS-232-C kautta
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Tekniset tiedot

Laitteen kotelo

ND 231 B

Seisova malli, valurunko
Mitat (leveys - korkeus - syvyys)
239 mm - 84,6 mm - 224 mm

Hairiosietokyky

Kuten VDE 0843 osa 2 ja 4,
Terdvyysaste 4

Suojaustapa

IP40 standardin EN 60 529 mukaan

Tyolampotila 0°C...45°C
Varastointilampétila -20°C...70°C
Paino n. 1,5 kg

Suhteellinen kosteus

< 75 % vuotuinen keskiarvo

< 90 % tilapaisesti

Jannitteensyotto

Primaaritahtinen virtalahde

100V~ ... 240 V~
(—15 % ... +10 0/o)
50 Hz ... 60 Hz (+ 2 Hz)

Verkkosulake

F 1 A laitteessa

Tehonkulutus

Tyyppi 8 W

Sahkomagneettinen
soveltuvuus

Kuten EN 55022, luokka B

Mittauslaitteen
sisaantulot

Mittauslaitteille sinimuotoisilla
tulostussignaaleilla (11uAgs);
Referenssimerkkien vertailu véalimatka-
koodattuja ja yksittaisid referenssi-
merkkeja varten

Sisaantulotaajuus

X1 ja X2
Maks. 100 kHz kaapelin pituudella 30 m

Nayttoaskel Saadettavissa
Peruspisteita 2
Toiminnot e | uokitus

Kytkenta ja luokitussignaalit
Nayton nollaus/asetus ulkoisella
signaalilla

e Mittausarvon tulostus

V.24/RS-232-C-
liitanta

Baud-luku saadettavissa
110, 150, 300, 600, 1 200, 2 400,
4 800, 9 600, 19 200, 38 400 Baudia




ND 231 B: Mitat mm/tuumaa
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