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Tecla                    Función

• Fijación del punto de ref.
• Aceptar el valor de introducción
• Fijar visualizac. al valor de  P79 (¡P80!)
• Salida de la lista de parámetros

• Selección del punto de referencia
• Pasar pág. hacia atrás en lista de parám.

• Iniciar salida valor de medida "PRINT“
• Seleccionar parám. después de conexión
• Pasar pág. hacia adelante en lista de par.

• Borrar introducción
• Puesta a cero  visualiz. (¡P80!)
• CL + MOD: selección de lista parám.
• CL +un nº : selección de parámetro
• Borrar entrada parámetro y mostrar

número de parámetro

• Tecla de signo
• Reducir valor del parámetro

• Punto decimal
• Ampliar valor del parámetro

MOD

  Ind. luminoso      Significado

REF Si además parpadea el pto. decimal:
la vis.n espera a sobrep. las marcas de ref.
Si el pto. decimal no parpadea: se han
sobrepasado las marcas de ref.
El visualizador memoriza los ptos. de ref. contra
fallos de la red
Parpadeando: El visualizador  espera que se
pulse ENT o CL

pulg. Valores de posición en pulgadas (pulg.)

 1   /    2 Punto de referencia seleccionado

PRINT Emisión de valores de medición con MOD

SET Parpadeando: El visualizador  espera los valores
de introducción

< / = / > Clasificador: Valor de medición menor al límite
inferior de clasificación /
dentro de los límites /
mayor al límite superior
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Este manual es válido para los visualizadores de
cotas ND 231 B a partir del nº de software

    349 797-04

El nº de software se encuentra en una etiqueta en
la parte posterior de la carcasa.
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Escala en el sistema  Marcas de referencia
de medida longitudinal  codificadas

  Marcas de referencia

Marcas de referencia en sistemas de medida longitudinales

�
�

��


�
	�

�

��
�

��

��
� ���������	����	�	��	��
���

�	���
���
����	�


���
�����

El visualizador de cotas ND 231 B está equipado con señales
sinusoidales de 11 µAPP para la conexión de sistemas de
medida fotoeléctricos longitudinales.
Preferentemente para la conexión de palpadores de medida

MT de HEIDENHAIN con 11 µAPP.

Los palpadores de medida MT poseen una marca de
referencia.
Otros sistemas de medida longitudinales o angulares pueden
tener una o varias marcas de referencia, incluso "codificadas".

En caso de una interrupción de tensión se pierde la
asignación entre la posición del sistema de medida y del
valor de posición mostrado. Con las marcas de referencia de
los sistemas de medida y el  proceso automático  REF del
visualizador, se puede producir de nuevo la asignación sin
ningún problema.

Al sobrepasar los puntos de referencia se genera una señal
que caracteriza dicha posición de la regla como punto de
referencia. Asimismo el visualizador calcula de nuevo la
asignación entre la posición del palpador y los valores  de
visualización determinados por última vez.
Para ello, en los sistemas lineales de medida con marcas de
referencia codificadas sólo se necesita un desplazamiento
máximo de 20 mm y en sistemas de medida angulares 10° o
20° según la versión.
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 ENT...CL

Conectar la evaluación de las marcas de

referencia.

• La visualización indica el valor de
posición asignado por última vez a la
posición de la marca de ref.

• Se ilumina REF.
• El punto decimal parpadea.

 5 , 6 9 7

Conexión, sobrepasar puntos de referencia Funcionamiento REF

Una vez sobrepasadas las marcas de referencia, el
visualizador se encuentra en el funcionamiento REF, es decir,
memoriza la última asignación determinada entre la posición
del sistema de medida y el valor visualizado.

1) Si no se desea sobrepasar las marcas de referencia, pulsar
la tecla CL. De esta forma, en el caso de una interrupción
de tensión, se pierde la relación entre la posición del
sistema de medida y el valor visualizado.

�

Sobrepasar punto de referencia.

Desplazar hasta que el visualizador cuente
y el punto decimal no parpadee. El
visualizador está preparado.

 0 � 1

Para funciones de automatización se puede seleccionar el
sobrepaso de las marcas de referencia y la visualización
ENT ... CL mediante el parámetro P82 .
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Conectar el visualizador.

(Interruptor en la parte post. de la carcasa)
• Se visualiza durante dos segundos

ND 231 B.
• Se visualiza ENT ... CL 1)

• Parpadea REF .
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Se puede conmutar libremente entre los dos puntos de
referencia. El punto de referencia 2 se puede emplear, p. ej.
para trabajar con cotas incrementales.

Si se conecta de nuevo al punto de referencia 1, el
visualizador muestra de nuevo la posición real del MT.
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Para la fijación de un punto de referencia, a una posición
conocida se le asigna el valor de visualización
correspondiente.  En los visualizadores de la serie ND 200 se
pueden determinar dos puntos de referencia independientes
entre sí.
• El punto de referencia se puede fijar mediante
• Introducción de un valor numérico o
• Aceptación de un valor de un parámetro de funcionamiento

(véase P79, P80) o

 Seleccionar el punto de referencia 1 ó 2

Asignación de posic. y valores de medida después de fijar el
pto. de ref,

Sin fijación del punto de referencia: asignación desconocida
de la posición y el valor de medida

Z

?

?

?

?

?

 Introducir un valor numérico, p. ej. 5.
 SET parpadea

5

  Aceptar valor numérico introducido
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Clasificador

En el modo clasificador el visualizador compara el valor
visualizado con un "Límite de clasificación" superior o
inferior. El funcionamiento del clasificador se conecta y
desconecta mediante el parámetro P17.

Introducción de límites del clasificador

Los límites del clasificador se introducen en los parámetros
P18 y P19 (véase "Parámetros de funcionamiento")

Señales de clasificación

Los ind. luminosos y las salidas del conector  en la conexión
Sub-D- EXT (véase X41) indican el estado de la visualización
del modo de clasificador

Visualiz. Significado
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Parámetros de funcionamiento para el clasificador

P17 CLASIF. CONEXIÓN/DES. del
clasificador

P18 LÍM. CLAS. INF. Límite de clasificación inferior

P19 LÍM. CLAS, SUP Límite de clasif. superior Ejemplo: límite de clasificación superior = 26,02 mm
límite de clasificación inferior = 26,00 mm
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bien

retocar



	


HEIDENHAIN

REF 21 SET START PRINT in.

MIN ACTL MAX DIFF=< >

7 8 9

4 5 6

1 2 3

0 . –CL

MOD

PC
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Se puede conectar una impresora o un PC a la conexión de
datos V.24/RS-232-C (X31)

Emisión de valores de medida

En el capítulo "Conexión de datos V.24/RS-232-C
(X31)" encontrará más información técnica sobre
la conexión de datos V.24/RS-232-C (X31) e
información sobre el formato de datos etc.

A través de la conexión V.24/RS-232-C (X31) se pueden emitir
valores de medida, por ejemplo a una impresora o a un PC.

Para iniciar la emisión del valor de medida existen tres
posibilidades:

� Pulsar la tecla MOD (esta posibilidad se puede bloquear
con el parámetro de funcionamiento P 86)
o

� Introducir el comando STX (Ctrl B) a través de la entrada
RXD para la conexión V.24/RS-232-C (X31)
o

� Introducir una señal para la emisión de un valor de
medida  (impulso o contacto) al conector Sub-D- EXT (X41)



		

��
�	��	������������������

La visualización puede congelarse con el comando de memorización
tanto tiempo como se desee. Entretanto el visualizador sigue funcionando
internamente.
El parámetro P23 determina el modo de funcionamiento "Parada de la
visualización“ y permite tres posibilidades:

• �������+�#�$�����%��#����������, sin parada de la visualiz.
(el valor de visualización se corresponde con el valor de medida actual.

• �������+-�!����� – La visualización se detiene; con cada señal de
memorización se actualiza la visualización en el nuevo valor de medida

• �������+�#�$��!������%��#������� – Durante  la duración de la señal de
memorización se detiene la visualización y se emite el valor a la salida de
datos. Después de dicha señal sigue el contaje de la visualización

  Señal de-
  memorización

  Visualización
  parada

Visualización
parada/
funcionando

          Posición
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Si aparece "SOBREPASAR” el valor de medida es demasiado
alto o demasiado bajo:
� Introducir un nuevo punto de referencia.

�
� Retroceder.

Cuando se iluminan todos los ptos. de referencia del
clasificador, el valor de medida es demasiado grande o
demasiado pequeño:
� Modificar los parámetros de funcionamiento P18 y/o P19.

��������*�������������

Después de haber eliminado la causa del error:
� Borrar el aviso de error con la tecla CL.

1) Estos errores son importantes para el aparato conectado.
La señal de error (Pin 19) en el conector Sub-D EXT está
activada.
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Conector base HEIDENHAIN 9 polos

Señal de entrada 11µAPP

Longitud cable máxima 30 m

Frecuencia de entrada máxima 100 KHz

Conexión de datos V.24/RS-232-C (X31)

Conector Sub-D de 25 polos (hembra)

Conexión de entradas y salidas EXT (X41)

Conector Sub-D de 25 polos (macho)

�

�	��
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Conectores

Conector (hembra) 25 polos para conector Sub-D-X41
n º id. 249 154-ZY

Conector (macho) 25 polos para conector Sub-D-X31
n º id. 245 739-ZY

Cable para transm. 3 m, 25 polos para conector Sub-
de datos completo D-X31,n º id. 274 545-01
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C���������	@���	������#���������������������	�������
�����	�������������'������.���	������������'���������
��D��������������������������1

������	@���	������#������������������������������

E ������	��+�
E �������	��������	@���	��������������������
E �����0	�'����	�1

Ejemplo: P01 INCH

���'���	����@���	��������!��"�
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������	@���	��������'���������+�	@���	����������	��F��
�+�	@���	������#���������������	��������F��������2�����
�������������������������

Parámetros de usuario

������	@���	����������	���������	@���	�����
#��������������2�����������������#���	� �	�� ���	�����	���
������G
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���������������������	@���	������#��������������������	�	@���
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Llamada a los parámetros de usuario ...

... después de conectar el visualizador

3������.�	�����	���	���	@���	����
����	��1

... durante el funcionamiento

3������.�	�����	���	���	@���	����
����	��1

Selección directa de parámetros de funcionamiento

+����	����������C�������	�����	
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��� ����	��� ������������1

Mientras se visualice
ENT ... CL

MOD

Simultáneamente:

Simultáneamente:

MOD
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Funciones para modificar los parámetros de func.
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Pasar página hacia adelante
en la lista de parámetros

Pasar página hacia atrás en la lista de parámetros

Reducir el valor del parámetro

Ampliar el valor del parámetro

Corregir la introducción y
visualizar la denominación del parámetro

Confirmar,
salir de la lista de parámetros de funcionamiento

���'������.���	�����	�.�������	@���	������#������������
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MOD

Código para modificar los parámetros de funcionamiento

protegidos

-������������#���	� ������	@���	������#�������������
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� A���������	������	@���	���������	���P00 CODE1
� I��	�����	�����������H�����!1
� C��#�	��	����������������J1
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P00 CODE Introducir ���	���:
9 51 48: modificar los parámetros de

funcionamiento protegidos
10 52 96: corr. no lineal del error del eje
24 65 84: bloquear teclado
66 55 44: visualizar versión de software
24 65 82: visualización recorrido restante
48 61 53: Introducción y emisión de listas

de parámetros y de listas de
valores de corrección

P01 Sistema de medida

Visualización en mm MM

Vis. en pulgadas PULG

P06 VIS. Seleccionar visualización

Vis, conex. sist. de medida VIS. X1

Vis, conex. sist. de medida VIS. X2

Vis, sumas X1 + X2 X1 SUM. X2

Vis, resta X2 – X2 X1 RES. X2

P11 FACT. M Factor de escala

Factor de escala off FT. ESC. OFF

Factor de escala on FT. ESC. ON

P12.1 FACT.M. Factor de medida X1

Introducir valor de contaje
0.100000 < P12 < 9.999999
Ajuste básico: 
-......

�
	���������������	�������

����
����

���"�
���� +,$��
��%$��	��

P12.2 FACT.M. Factor de medida X2

Introducir valor de contaje
0.100000 < P12 < 9.999999
Ajuste básico: 
-......

P17 CLAS. Clasificación

Clasificación ON CLAS. ON

Clasificación OFF CLAS. OFF

P18 CLAS.IN /0�	�
�	�#
�	���durante la clasificación

P19 CLAS.SUP /0�	�
��$!
�	���durante la clasificación

P23 VIS. ��������	�$��	1��	���
�����
�	�	����
�
�������
��
�	��
2	�$��	1��	���
��#$��	����	
��� sin parada
de vis; el valor de vis. se corresponde con el
valor de medida actual VIS. ACTL.

2	�-�!�����3 se para hasta la siguiente
emisión del valor de medida VIS. PARADA

2	�$��	1��	���!��������
��#$��	����	
���3
Parada que en impulso/cont. está en cont.
con emis. valor de medida VIS.STOP

P30.1 DIR. Dirección de contaje X1

Direc. cont. pos. en direc. marcha pos.
CONT. POS.

Direc. cont. neg. en direc. marcha pos.
CONT. NEG.
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P40.1 CORR. Seleccionar corr. sistema de medida X1

sin corrección  CORR. OFF

Hasta 64 puntos de correc. CORR. DIST

Corr. lineal CORR. LIN

P40.2 CORR. Seleccionar corr. sistema de medida X2

sin corrección CORR. OFF

Hasta 64 puntos de correc. CORR. DIST

Corrección lineal CORR. LIN

P41.1 CORR.L.�4���-� �	�
����
��
������

– 99 999,9 < P41 < + 99 999,9 [µm/m]
Ajuste básico: .

�,
�!�����
�
��	�����������
�
�������!�����)

����1��������'�� 111111111111111111111111111111 ���K�9
��������
������ 	���� &����	��������=��	�������
�1��$1�����������������������������	��
3%��������8�I,��8-I�* 11111111111111111 ���K�9�H�!  ���
,�#1���� ���������� 11111111111111111111111111111���K����5����K�5��
��L�

M����	������		1�N��&K�+��*G
N�K����O����K�5��
��L��O���9
�� 111111115�6�7�
'*8)�PL�O�Q

P41.2 CORR.L. 4���
��	����	�
�����
– 99 999,9 < P41 < + 99 999,9 [µm/m]
Ajuste básico: .
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P30.2 DIR. �	�
��	����
������,
���
Dirección de contaje positiva en
desplazamiento positivo CONT. POS.

Dirección de contaje negativa en
desplazamiento positivo CONT. NEG.

P31.1 PER.S.   Período de señal sistema de medida X1

0,000 000 01 < P31 < 99 999.9999
Ajuste básico: 10 µm

P31.2 PER.S. Período de señal sistema de medida X2

0,000 000 01 < P31 < 99 999.9999
Ajuste básico: 10 µm

P33.1 M.CONT.�������
������,
��

��������������	�
�� VALOR CONT. 0-1

0-2-4-6-8 VALOR CONT. 0-2

0-5 VALOR CONT. 0-5

P33.2 CONT. ������
������,
���
��������������	�
�� VALOR CONT. 0-1

0-2-4-6-8 VALOR CONT. 0-2

0-5 VALOR CONT. 0-5

P38.1 COMA Pos. decimales X1 1)

1 / 2 / 3 / ) / 5 / 6
(hasta 8 en vis. pulgadas)

P38.2 COMA Pos. decimales X2 1)

1 / 2 / 3 / ) / 5 / 6
(hasta 8 en vis. pulgadas)

���,�����������������	B���������D���&+��*����������������
��������&+��*
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P43.2 REF Marcas de referencia X2

Una marca de ref. EINE REF.M.

Codificada con mit 500 � SP
(SP: período de señal) 500 SP

Codificada con 1000 • SP
(p.ej. para HEIDENHAIN LS ...C) 1000 SP

Codificada con 2000 • SP 2000 SP

Codificada con 5000 • SP 5000 SP

P44.1 REF Valoración de las marcas de ref. 1)

Valorar marcas de ref. REF. X1 ON

No valorar marcas de  ref. REF. X1 OFF

P44.2 REF Valoración de las marcas de ref. 1)

Valorar marcas de ref. REF. X2 ON

No valorar marcas de ref. REF. X2 OFF

P45.1 ALARM Control del sist. de medida X1

Sin control ALARMA OFF

Frecuencia FRECUENCIA

Suciedad SUCIEDAD

Suciedad + frecuencia FRC.SUC.
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P42.1 a 4��!
����	����
�9���$��
P42.2 Margen de introd. (mm): +9.999 a -9.999

Ajuste básico: .-...
= sin compensación de holgura

Un cambio de posición puede dar lugar a una holgura entre el
encoder y una mesa.
Holgura positiva: el encoder se pasa de la mesa, el
desplazamiento de la mesa es demasiado corto (valor de
introducción positivo).
Holgura negativa: el encoder se pasa de la mesa, el
desplazamiento de la mesa es demasiado largo (valor de
introducción negativo).

P43.1 REF Marcas de referencia X1

Una marca de ref. EINE REF.M.

Codificada con 500 � SP
(SP: período de señal) 500 SP

Codificada con 1000 • SP
(p.ej. para HEIDENHAIN LS ...C) 1000 SP

Codificada con 2000 • SP 2000 SP

Codificada con 5000 • SP 5000 SP

�� A�����������������������2�������0	���(����������2��
�������'�	��1������$�������������'����	�������������������1
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P45.2 ALARM. Control del sistema de medida X2

Sin control         ALARMA OFF

Frecuencia FRECUENCIA

Suciedad SUCIEDAD

Suciedad + Frecuencia FRC.SUC.

P50 V.24 Velocidad en baudios

110 / 150 / 300 / 600 / 1 200 /
2 400 / 4 800 / 9 600 /
19 200 / 38 400 baudios

P51 V.24 Líneas vacías adicionales en la emisión de

datos     LÍN. VACÍAS. 1
0 � P51 ��99
Ajuste básico: 1

P62 A1 Lím. de conmutación 1

P63 A2 Lím. de conmutación  2

P79 FIJAR Valor para el punto de referencia

Introducir valor de contaje para fijar punto de
referencia mediante entrada de conmutación
o con la tecla ENT

P80 ENT-CL Fijar visualización

Sin puesta a cero/ajuste CL/ENT CL-ENT OFF

Puesta a cero con CL
sin fijar con ENT    CL......ON

Poner a cero con CL y fijar
con ENT en valor de P79 CL-ENT ON

���"�
���� +,$��
����%$��	��

P82 ANZ.EIN Aviso tras conmutación

ENT...Aviso CL- ENT..CL ON

sin aviso ENT..CL OFF

P85 EXT.REF REF externo

REF mediante conexión EXT EXT.REF ON

Sin REF mediante
conexión EXT EXT.REF OFF

P86 MOD Imprimir con tecla  MOD

IMPRIMIR con MOD bloq. TRANSM. OFF

IMPRIMIR con MOD no
bloqueado TRANSM. ON

P98 LAND Idioma del diálogo

Alemán IDIOMA DE
Inglés IDIOMA EN
Francés IDIOMA FR
Italiano IDIOMA IT
Holandés IDIOMA NL
Español IDIOMA ES
Danés IDIOMA DA
Sueco IDIOMA SV
Finés IDIOMA FI
Checo IDIOMA CS
Polaco IDIOMA PL
Húngaro IDIOMA HU
Portugués IDIOMA PT
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����=��������������������������#�����(��	�����������D����
����������������L-�������3��1

������
��	�$��	1��	���
���	��
�����
��
�	�������	�$�	���
�

A������������	������������'������.����������	����������0�
����#���	� ���� �������������	@���	��G

E +�	B���������D���&+��*
E %������������$��&+��*
E ,��������� &+�!*

�,
�!��
A������������������� �������������������	B���������D��
�� L�

+�������'������.1�������� 11111111 ����� ����
+�	B���������D���&+��* 1111111111111 ��
%������������$��&+��* 111111111111 �
,��������� &+�!* 11111111111111111111111 �

������0�����������@���������������������������������	���
��	@���	�1
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Ajustes de parámetros recomendados para los sistemas de medida longitudinales HEIDENHAIN 11µA
PP

Milímetros Pulgadas

P
e
rí

o
d

o
 d

e
 

s
e
ñ

a
l 

e
n

 µ
m

 

Marcas

de ref. 

C
o

n
ta

je
 

D
e
c
im

a
le

s
 

C
o

n
ta

je
 

D
e
c
im

a
le

s
 

Tipo 

P 31 P 43 

Paso de 

vis. en mm 

P 33 P 38 

Paso de  

vis. en inch 

P 33 P 38 

CT
MT xx01 

una 0,0005 
0,0002 
0,0001 
0,00005 

5
2
1
5

4
4
4
5

0,00002 
0,00001 
0,000005 
0,000002 

2
1
5
2

5
5
6
6

sólo aconsejable para LIP 401    

LIP 401A/401R 

2

una

0,00002 
0,00001 
0,000005 

2
1
5

5
5
6

0,000001 
0,0000005 
0,0000002 

1
5
2

6
7
7

LF 103/103C 
LF 401/401C 
LIF 101/101C 
LIP 501/501C 

una /5000 0,001
0,0005 
0,0002 
0,0001 
0,00005 

1
5
2
1
5

3
4
4
4
5

0,00005 
0,00002 
0,00001 
0,000005 
0,000002 

5
2
1
5
2

5
5
5
6
6

sólo aconsejable para LIP 101    
LIP 101 

4

una

0,00002 
0,00001 

2
1

5
5

0,000001 
0,0000005 

1
5

6
7

MT xx 10 una 0,0005 
0,0002 
0,0001 

5
2
1

4
4
4

0,00002 
0,00001 
0,000005 

2
1
5

5
5
6

LS 303/303C 
LS 603/603C 

20 una /1000 0,01 
0,005

1
5

2
3

0,0005 
0,0002 

5
2

4
4
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Ajustes de parámetros recomendados para los sistemas de medida longitudinales HEIDENHAIN 11µA
PP

 (continuación)

Milímetros Pulgadas 

P
e

rí
o

d
o

 d
e

 

s
e
ñ

a
l 

e
n

 µ
m

 

Marcas 

de ref. 

C
o

n
ta

je
 

D
e

c
im

a
le

s
 

C
o

n
ta

je
 

D
e

c
im

a
le

s
 

Tipo 

P 31 P 43 

Paso de 

vis. en mm 

P 33 P 38 

Paso de  

vis. en inch 

P 33 P 38 

LS 106/106C 
LS 406/406C 
LS 706/706C 

una /1000 

ST 1201 

20

-

0,001 
0,0005 

1
5

3
4

0,00005 
0,00002 

5
2

5
5

0,005 
0,002 
0,001 
0,0005 

5
2
1
5

3
3
3
4

0,0002 
0,0001 
0,00005 
0,00002 

2
1
5
2

4
4
5
5

sólo aconsejable para LB 302    

LB 302/302C 
LIDA 10x/10xC 

40 una /2000 

0,0002 
0,0001 

2
1

4
4

0,000001 
0,0000005 

1
5

5
6

LB 301/301C 100 una /1000 0,005 
0,002 
0,001 

5
2
1

3
3
3

0,0002 
0,0001 
0,00005 

2
1
5

4
4
5

LIM 501 10240 una 0,1 
0,01 
0,05 

1
1
5

1
2
2

0,005 
0,0005 
0,002 

5
5
2

3
4
3
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F����������������'������.�������.2���	��
�����	��2������'���	�������������'������.�������	�#��	������
��	������	�#�	�����1�A���R1�F����R1
F���	�����������������	��
��0	�����	�������	�������	�#�	�����1

���������
������������
������
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�����
��	��
E �$������		���	G�
����


E �$����������������		�	G�
����


E +��������	�#�	�����G
-2�B�������	�������������������	��	���������������0����		���	1

+	���	��������������������0�������������������	�#�	�����1

���	����������������������	��������������		�	�����$�
��������0������'���	��������		������������0�
����#���	��������������� 	�#�	�����"

E ,����������������������������		������G
��������������������������������		�������	������������
#�	����G
,���������K�
���PL�Q��������2������'���	���������=���������=
������	��������������0������'���	��������		������1
3���	���� ���	����������B����G ��9�&K����9����*
3���	���� ���	����������@=���G 
��&K����!�� 9���*

�,
�!��� H������	���		�������������.��������������
������������		����������		���������9������������	�

������1�A������	������������������������G
�
���K�9����9����&'(���
�J�0�����	������	����	�����������������������F*
3���	�������	�����������������0��G��9

E 3���	������		������G
A�����	���������'���	������		�������������������������
��������������		�������'������.���1
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A���������	�0�$�	����������		���������������������		�	���
�$�����������	��G
E -���'�	����#���������		���������������������		�	

����$����������������	@���	��+����&'(���
S+�	@���	������ #�������������T*

E <A�0	�����	���������������	�#�	�������,��	��
����'�	����'������.�����������������"

E I��	�����	���0������'���	��������		������
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�		�	�����$������������&�1�$1���#�	���������		�	������������
���1*�1�?���		�	�����$������������������	�����	���������
������	���������������������������������	���'��&�1�$1
3%���*

�������0�����		���	�����$�������������������$��������������
�		�	1
+�	��������$���������0����	��	�������0��������		������������
9��'���	��������		������1

�����0������'���	��������		�����������������������������
P00 CODE ��������	������������������������
�H9�&'�	
��	@���	��� ��� #�������������*1

�
�
��	���������
���
�����
��	��

+�	������	����	�����'���	��������		�������&�1�1�������
3%����*����������	�������������	��	��������0������'���	�����
��		����������'������.������R�M��������������S;F1
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I��	�����	����'���	������		������
��		��������������1��$1��1�����1
A���������	��������������'�����%U,
VUR1��R1��
�1�&������������+UA1��R1��

����������0��� ���	�����	��������'���	*

I��	�����	����	�����������������
��		������1�A������������������	
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 PTO REF. X1 o X2 &��� '������.�� ��	�=� ���� ���1*

I��	�����	����������	�#1���	���		�	�����$�
�������$���		�����
�1�$1�
 ���1�A���������	�����������.���
������	��������%U,1

CORR. Nº. 01

CORR. Nº. 02

M�����.�	� ���	��������1

A���������	���	@���	����
#�������������1

P00 CODE

I��	�����	������������
�H9�����#�	��	
������J1

�A���������	�+���CU,�

������������
	�
��� MOD

MOD

2 x MOD

2 x MOD

I��	�����	�����������������������
��		��������������$���		�������1��$1�
��

���&�����		���������������
����*1
A���������	����������%U,�VUR1��R1���
'�	����'����1�&����������0������	�����	
'���	�����������������+UA1��R1����
VUR1��R1��������+UA1��R1���*

DIST.PTO.

4 x MOD

 EJE X1

A���������	��$������		���	�
�����$��

1
A���������	� ������������������
���	�������������%U,1

MOD

 X1 FKT. X1 � X1 FKT X2

A���������	��$����������������		�	�&
���


*1�A���������	����������	�#�	�����
����%U,1

MOD
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C��#�	��	�������J��������		����	����
C�1

�������$����������
��������
�����
��	��

 EJE X1

A���������	���0������'���	������		������
&�$��
�����$��

*1
A���������	����#��������0�		�	�1

BORRAR X1 ODER BORRAR X2

A���������	���	@���	����
#�������������1

P00 CODE

I��	�����	������������
�H9�����#�	��	
������J1

�A���������	�+���CU,�

����������
	�
��� MOD

A���	�������������#����������������0��
���'���	��������		������1
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 �����
�������������	���	��
��	����� �!"#

��
�	����!�������!��
��
��	��
���� 
����������������	��������=��	������0���������	��
�����������	�������A���	������������	������
�� � !"
<C������	� ������	�����������'�����������������
�����������	�����������	��������� ��� �������'����"

���!�
������������
��!��������� 
<C�����	���������������0	�������	����������������	"

���	����
��
�����
������$�;����&�<�)
=

�	� %$��	��

14 El valor de visualización es cero

15 Valor de medida � límite de conexión A1 (P62)

16 Valor de medida � límite de conexión A2 (P63)

17 Valor de medida < lím. inferior clasific. (P18)

18 Valor de medida > lím. superior clasific. (P19)

19 Errores (véase "Avisos de error“)

���������
��
�����
������$�;����&�<�)
=

�	� %$��	��

1, 10 0 V

2 Puesta a cero, borrar aviso de error

3 Fijar la visualización al valor de P79

4 Ignorar señales de las marcas de ref. (X1)

24 Ignorar señales de las marcas de ref. (X2)

6 Visualizar posición del sist. de medida X1

7 Visualizar posición del sist. de medida X2

8 Visualizar suma X1 + X2

9 Visualizar la diferencia X1 – X2

22 Impulso: emitir el valor de medida

23 Contacto: emitir el valor de medida

25 Desconectar o activar el funcionamiento REF-
(se modifica el estado REF actual)

5, 12, 13, sin conexión

11, 20, 21 libres
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 Entradas

�
>��
���
�
������

Resistencia interna "Pull-up“ 1 k�, activado con nivel bajo (low)

Conexión mediante cortocircuito a 0 V
o bien a

nivel Low (bajo) mediante componente TTL

Retardo para puesta a cero/fijar: tv � 2 ms

Duración mín. del impulso para todas las señales: tmin � 30 ms

Nivel de señales de entrada

Estado Nivel

Alto + 3,9 V � U � + 15 V

Bajo – 0,5 V � U � + 0,9 V;  I � 6 mA

B UCE

E

C

Pin 1.10 0 V

+ UB ≤ 32 V

I ≤ 100 mA

������������

0V

E

0V

E

tmin

Salidas

Señales de salida

Salidas "colector abierto“, activado con nivel bajo (low)

Retardo hasta la emisión de la señal: tv � 30 ms

Duración de la señal pasar por cero, límite de conexión A1,
A2: t0 � 180 ms

Nivel de señales de salida

Estado         Nivel

Alto                                        U � + 32 V;  I � 10µA

Bajo             U � + 0,4 V;  I � 10m A
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 Visualización puesta a cero/fijar

%��������������D����=��	����������������	�����	������$�����
������D����=��	���&+���
*���������'���	�����	�.���������
��	@���	��+ H�&+����*

Desconectar o activar el funcionamiento REF

%�������������	@���	�����#��������������+!����������
����'�	�������	����&+���
�*������������������(����������=�����
���#����������		�������������'�����'������.�������=��	�������
��������������#��������������R�M1����������������D��
'���'�����������'�	����#��������������R�M�&#���������
�����������*1

Ignorar las señales de las marcas de referencia

C���������@�����'����������	����&+����*����'������.���	�����	�
������������D��������������	�������	�#�	�����1�?�������������
�B�������	B�������������������������������������������	��
)������X���	��������������		����	������'�����0�	�����������������
����	������������D������������	�������	�#�	�����1

A��������������������	��������@���������������������������
�������	������'����	�������������������'������.���	�&+���9���+��
H*����	�����'������.���������'@���������$�����������	@���	����
#�������������� +�9G
E +���������������������������������
�G�+�9�K�3IA1�
�
E +���������������������������������

G�+�9�K�3IA1�


E 3������.����������G�+�9�K�
��-,,1�


E 3������.����������G�+�9�K�
��A?/1�



�
�
��	������	�$��	1��	��

���'������.�����������,�
���/��������������
E ������������	��������������������&'�	�����=����A�0;,

�
J*� �
E ���������	@���	�����#��������������+�9�&'�	�������������

��	@���	��� ��� #�������������*1

-������������	� ���'������.������������������	�������
�����������������$�������� ������	@���	������#�������������
+�9������#�����������'������.�����1
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Señales de conmutación

C���������'������.���Y�������.���������������������������
����	�������������������	@���	����������'�����������
��		������������&+��������9*
A������������	����	�����@=��������������������
�����������1�+�	�����������������������������	����=��������
�����������	���1�&'(���������	���	���	�F*

Señales de clasificación

-����0	�����	� ���� �B��������������#������������	�������
�����������	@���	����������'��� ��������������		������������
&+���� ��!*

Señales Parámetro funcion. Pin

Señales conm. P62, límite de conexión 15
P63, límite de conexión 2 16

Señales clasif. P18, límite de clasificación inferior 17
P19 límite de clasificación superior 18

R���		���������	�����������D���������������	������B������������=���
&-�*�K�� ��������������

�����!����
��

������'���	����'������.���������	����������'�����������
��		������������&+�����*������	�������B�������������D�����
����!����1

R���		���

A�����

+��� �����������

��	
���
��
�������	����
� ���
��
���
��	�����������

��	
���
��
�������	����
��

�	������������ ���
��
�

R���		���
�����������B�������#�	��	����B���������	��	

�

�
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��
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��
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Weg

5

t

t

tvtv

Pin 15
(A1)

R���		���
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 Señal de conexión en caso de error

���'������.����������	'������������������ �����D�����
�����������#	���������������	����������������������������1��
�����	�������		�	������	���������������'��������		�	1
A�����	������		�	���2��� ��#�������������	�0��������������
���������������������������������������'������.���	�����'�
������������������=���1�,�������#�	����������0������
����	'����������	������������@�����1

ERROR xx�����
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$��%����������
����

�������0���0��2���	������0��2���	���� �������� ���	���������
��� �������
�Z9�Z!�G

➤ A���������	������	@���	���������	���P00 CODE
&'�	G����	@���	������#�������������*1

➤ I��	�����	�������'��
�Z9�Z!��1

➤ C��#�	��	�������	������������������������J1

➤ A���������	�������EF����;F�TECLAS ACTIVADAS��
TECLAS DESACTIVADAS�

➤ C��#�	��	�����������������������������J1

A����������������@�0��2������������������������������	
������������	�#�	�������������	@���	�����#�������������
P00 CODE�����������%U,1

!
�
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&
	���
'���(��	
���	���)���

���'�	�������#�[�	���������'������.���	��������������������
���	�����	���	��������� �������99Z��Z��G

➤ A���������	������	@���	���������	���P00 CODE�

➤ I��	�����	���� �������99Z��Z��1

➤ C��#�	��	�������	������������������������J1

➤ ���'������.���	���������������	���������	�������#�[�	�1

➤ C������������P5Q��������������	���'������.�	����#��)����
������

➤ +�	���0������	����'������.��������������	�������#�[�	�
�����	������������J1
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R���		���

*��

����
�����(
	���
'�

���������
���
��
��	�����

���#����������������	�������'������.���	������	�� �����������
	�������������������������1���������������������.�	�����,���
�@2������)�		�������������#��������������������.��������
���'��������'������.�	����	���		����	��������)��������
������������������	��	�����1�-����������������	�
������.�	��������)���2��������.�	����'���	����'������.1���	�1
%�������������������)?�(*���������������������	���
'������.���������� 	���		���� 	�������

Función de las salidas de conexión A1 y A2

��������������#��������������'������.1�����	���		����	�������
�������������������=����-��&+�����*���-
�&+����9*�����������
#���������#�	����G��������(�	��������'���	����'������.�����
��	�1�A�����	��$�������������	���������+9
��������������
����=���������������������-���������������7��������B�����
���5�����1����#���	����#�	��	������	�������D�������������-�
����������������.1���������	�������������'��)�������	�1

R���		���������	�����������D�����	���B������������=���&-�*�K
�����������������������������!����

Visualización       Significado

REC. REST. ACT.                 sin vis. de recorrido restante

REC. REST. DESACT. vis. de recorrido restante selec.

"Desplazarse a cero” con visualización del recorrido

restante

� A���������	�������������	�#�	������
1
� I��	�����	� �������������������1
➤ ,�����.�	�����$������	�1
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����������	�&+,!-.�/,0,/�� �0"#

%���������������=�������������31
�ORA;
�
;C�&
��*����
'������.���	��������������������������	�'���	���������������
#�	�����-ACII���1�$1���	���������	���	�������+C1

Cable de conexión

�����0����������=����������	����.�	������#�	�����������
&#���	������		�0�*������#�	���������#������&#���	������0�$�*
El cable con conexionado completo se puede pedir a
HEIDENHAIN (nº id. 274 545-..). En este cable el Pin 6 y el
Pin 8 están unidos por un puente.

�":	�������	�$���
�����
��
� �

11GND

2

3
4
5

6

20

7

TXD

RXD
RTS
CTS

DSR
GNDSIGNAL

DTR

CHASSIS

2

3
4
5

6

20

7

ND

GND

TXD

RXD
RTS
CTS

DSR
GNDSIGNAL
DTR

CHASSIS

1GND

2

3
4
5

6

20

7

TXD

RXD
RTS
CTS

DSR
GNDSIGNAL

DTR

CHASSIS 1 GND

2

3
4
5

6

20

7

TXD

RXD
RTS
CTS

DSR
GNDSIGNAL

DTR

CHASSIS

ND

C�0������ ��������

C�0������ ������

�

�
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��
��
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-�
 �	���	�$�	����
�!	�
���2-�)�@�;���;4�<��
=

�	� �	���� �	��	#	����

1 CHASSIS GND Masa de la carcasa

2 TXD Datos de emisión

3 RXD Datos de recepción

4 RTS Solicitud de emisión

5 CTS Preparado para la emisión

6 DSR Emisor preparado

7 SIGN. GND Toma a tierra

8 a 19 – Sin conexión

20 DTR Receptor preparado

21 a 25 – sin conexión.

�	�
��!����&���A�@��

�	�
�����	�� �	�
���
��
��	��

activado – 3 V a – 15 V

desactivado + 3 V a +15 V

�	�
��!����@&�8�4&�8���@�A��&@

�	�
�����	�� �	�
���
��
��	��

activado + 3 V a + 15 V

desactivado – 3 V a– 15 V

1                  2 3       4       5       6               7                          8
� A����
� 3���	����(	�����������1���������&�����������

��������������	�����������������������������'��B��*
&%�����%��������������	��B������T�)������������1*

� A�����'��B�
� ?�������(�	���G

A������'��B���K���X���K���������X�\�K�#����
� ���������������#1�&]��̂ ��KX�\��������+�!�̂ �+�H*����������
� A�	�������$���&��K�
�X�
�K�

X�-�K�
��7�

X�A�K�
��5�

*
� CR�&������������	�
��	���	��������		�*
� �M�&��
�����
���'���������B����*

Formato de datos y signos de comandos

%��������
������ 1 bit de inicio
7 bits de datos
bit de paridad (paridad par)
2 bits de parada

�	������������� llamada al valor de medida: STX (Ctrl B)
Interrupción DC3 (Ctrl S)
Continuación DC1 (Ctrl Q)
Cuestionar avisos de error: ENQ (Ctrl E)

Ejemplo: secuencia en la emisión de valores de medida

Valor de medida = – 5.23 mm
Valor de medida está dentro de los límites de clasif. ( = ) y es el valor
actual ( A ) de una serie de medidas.

Emisión del valor de medida

-  5 .2 3            =   1    < C R >    < L F >
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P50 V.24 Velocidad en baudios

P51 V.24 Núm. de líneas vacías adicionales en la
emisión del valor de medida

��������
�����	�$��	1��	���
�����
�	�	����
������
�

���#����������������������D�����	�����������������'���	����������
�������	�������������	@���	��+
�1

��������
��	�$��	1-�
�����
�	�	����
������
� ���

2	�$��	1-�
��#$��	����- sin parada de la visualiz.:

el valor visualizado se corresp. con el actual VIS.ACT..

2	�$��	1-�!�����: la visualiz. se para
(congela) y se actualiza en cada señal para la
emisión PARAR VIS.

2	�$��	1-�!������
��#$��	����	
���:
Vis.  parada, mientras exista señalde emisión VIS. PAR.

�
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/���;R���

�Emisión del valor de medida mediante la función "PRINT"

� +����	����������%U,�&����	���������������$����������	@���	��
+!91

Duración de la transmisión de valores medidos

velocidad en baudios

187 + (11 · nº líneas vacías)�	�K    [s]
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Emisión del valor de medida después de la señal "contacto“ o

"impulso“ en la entrada

+�	��������	����������������'���	��������������	�'(������������=���
�
J�&
��*��=��������������0��������G

� +���	�����������	����F����������&+���
�����
��*���� 3�
�1��$1�����������������		����	����������&��	����1��0��	��*1
o bien

� +���	�������	������������F�&+���

����
��*���� 3�
�1��$1�����	������������������	����JJ��&�1�$1 A� ��A==*1

Tiempos característicos en la emisión del valor de medida

    Proceso        Tiempo

Duración mínima de la señal "contacto“                                te�� 7 ms

Duración mínima de la señal "impulso"                                   te� 1.5 µs

Retardo de memoriz. después de "contacto“                       t1 ��5 ms

Retardo de memoriz. después de "impulso“                         t1 ��1 µs

Emisión del valor de medida después de                              t2� 50 ms

Tiempo de reinicialización                                                            t3� 0

Duración de la transmisión de valores medidos

C���=��������������	��������������F�����������F������
�������	�A�0;,;��
J�&
��*

J������������D�����������������������'���	����������
�����(����������������F������������F

Pin 1(0V)

Pin 23

Pin 22

Pin 1(0V)

EXT(X41)

EXT(X41)

t1

t2

te te

tD

t3

�

�

��
��

��
��

��
��


�
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�*

+
�
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-�
 

�	K ������P�Q
�! �7�&������������������B�1�'��B��*

������������'������������0������
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'��������� ��� 0������
J������������D�����������������������'���	����������
�����(������C�	��/F

 10 L%=18
 20 C L S
 30 PRINT "V.24/RS-232-C"
 40 OPEN "COM1:9600,E,7"
AS#1

 50 PRINT #1, CHR$ (2);
 60 IF INKEY$<>""THEN 130
 70 C%=LOC(1)
 80 IF C%<L%THEN 60
 90 X$=INPUT$(L%,#1)
 100 LOCATE 9,1
 110 PRINT X$;
 120 GOTO 5 0
 130 E N D

t1

t2

Ctrl B

tD

t3

Ctrl B

�! �7�&������W�����B�����'��B��*
P�Q�	�K

+	��	����/-AIC���	�����������������'���	�����������C�	��/F

Emisión del valor de medida después de la señal "STX“

(Ctrl B)

C���������'������.���	�	���0�����������AJ
�&C�	��/*����	�'(����
�������=����31
�ORA;
�
�&
��*����������'���	����������
����������	�'(������������=���1����CJR��/����	���0����������
����	����������R
,�����������=�������������������'���	�����
���������������������������������=����J
,1

�������0���	���0�	�������	�.�	�����'���	������������
�������������	��	������	������ &�1�1�)���	��	������
�����������������'������������������	�����_����[�
� *1

����	��	����/�������������������������	��������	����	�
0@������������	��	������	����������������'���	�����
������1
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Retardo de la memorización t1 � 1 ms

Emisión del valor de medida t2 � 50 ms

Tiempo de reinicialización t3 � 0
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A���������	�+���CU,�1

P00 CÓDIGO

MOD

I��	�����	���������!�9���������#�	��	
������J1

%$��	���������	�	����
�������

TRANSMISIÓN

PARÁ.EMISIÓN

�

C�������	����������������J1

C��������������J���������������������
��	@���	�������������������=����31
�O
RA;
�
;C1�J	���������������'��'�	���
�	�����������	����'��	���	���0�	���	���������1
C�����������������������������	������
���������	������������������1

RECEPCIÓN PARÁM.

���'������.���������'���	����������������@������
��	��	���0�	����������������	@���	��������������
����=����31
�ORA;
�
;C1������������	��������
����		����������������������	@���	�����������������
'������.���������'������0�����	�������������.����
���'�1�C����������������������������������������
������������	������������������1
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EMITIR KOR.1
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EMITIR COR.2

�

C��������������J����������������������'���	��
�����		������������$��
�����������������=���
31
�ORA;
�
;C1�J	�����������������'���'����
�	�����������	����'��	��������	��@��������1�C��
����������������������������������������
���������	������������������1

�

C��������������J����������������������'���	��
�����		������������$��������������������=���
31
�ORA;
�
;C1�J	�����������������'���'����
�	�����������	����'��	���	���0�	���	���������1
C�������������������������������������������
���������	������������������1
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,�	��������	�����������������������'������.���	�����	�������
�	���������������������������`1
C������	�������������������������		��`������	@���	�������������
	��������1

��������������	���0�������	���	���������	��0�������������'������.���	
&
a�#��������������������������*1�����'������.���	�	������	������������
�����������������������1��-����������������������	��0���2�����������
�����	@���	������(���������1�������������������2�������#�����
��	@���	�������������������������	@������	����1������������
�		�	�����'������.���	������	����������������'��������		�	G

R�C1��RRUR

����'��������		�	����0�		������������C�1

A�����	���0���'���	��������	@���	��2����������'@���������
'������.���	�#�$�	@����'���	���	���#������������	@���	����
#�������������1
�1�$1G����S+����������I�C8��K�����I�C8��K�����F
���'���	���������'@����1������	@���	���+���2����	@�#�$����������'���	
��	���#����1�+������%%��K�����%%��K�����F1
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�����������2�������������������������'������.���	����	�'(�����
����	#�.��31
�ORA;
�
;C����������	�	���0����������#��)�	�����
��=�����������	��	����J�	������&�1�$1��8���	��	�������2�����
��������	������	�����_����[�
�*������	������������+C1�&C���
��������0����	�����	�.������������	�����#��)�	�������=��*1
����#��)�	��������=������������	�	���'������������'����
'������.���	���������������	��	����J�	�����1

A��#��	��������	��������#��)�	��������=������������	�	�'������
������������	������=��������	��$����������#���	�����'���	�����
������	@���	��1�+�	���������0��������	����������������
���	���������#�	����������������������������&'�	��@�����
����������*1�����'������.���	�	�2��	�	@���	��������	�����������
��������������������#�	���2���������������������	���������1

RECIBIR CORRECCIÓN

���'������.���������'���	����������������@������
��	��	���0�	��������������'���	��������		������
&�$������
*����	�'(������������=����31
�ORA;
�
;C1
�����������	����������		���������'���'����
�	�����������	�������	���'��������	���0�����
������1�C����������������������������������������
������������	������������������1
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A���	�������#�����������	���������1

COR. RECEPCIÓN
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�$������G
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-$����������	@���	�������#���0������������ ��� ���	�������������'���	
&�1�$1G�CURR1��I��-����19������1*

�+��������!���������������������?���1����C��������-���A���A���1 ����K�������������������7��������������
��������1������������������ ]CR^��]�M^

������������������������������������ ���1�������������������������������������� ����
�������

�+�����������������������������������������1���C�������R���R���1�����������������K��������������������;���������������������������������������������1����� ]CR^��]�M^

������������������������������1 ���1������������������������������������ ����
�������
� � ��
�
�'��� �' ������!
"�
������������������#
�����
� ��������	
���
���� �' ������%�
��

���	��
��
���	���&�� �	��
��
��� �&��' ��������������������	��
��
���	���&��'

F��	����0�
��

C���������������	@���	�����	������������������������		��]`^�&8�
G��=
-*

���`����]CR^��]�M^

�����=��������	@���	��������'B����������������$������1�&A����		�����������������=��������@�����2������0�(�����������	������
'������.���������'���	������������1*
���'���	����������	@���	�����������=�����������	��������������	�������������������	@���	������'������.���	1
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�!��"�
���� �
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� Signo de inicio (*);
�������	��������

 Sistema; MM o. INCH;
�������������

�
������������

�
 � Sistema de medida: MM = 0;  INCH = 1;
����������������
���������������
 � X1 = 0; X2 = 1;  X1 ADD. X2 = 2; X1 SUB. X2 = 3;
�������������
��
���������
������
 � FACTOR DE ESCALA OFF = 0;  ON = 1;
�������������
��
�������������� X1: FACTOR DE ESCALA = 1.000000; (introd. valores sin VZ)
�������������
��
�������������� X2: SIST DE MEDIDA = 1.000000; (valor de entrada sin VZ)
����������������
���������������
 � Clasificador: CLAS. OFF = 0;  CLAS. ON = 1;
����������������
�������������� Límite inferior: CLAS. INF. = 0; (introd. valores)
����������������
�������������� Límite superior: CLAS. SUP. = 0;  (introd. valores)
����������������
���������������
 � VISUALIZ.: ACTUAL = 0; PARAR = 1; PARADA = 2;
������������ ���
���������������
 � X1: POS. CONTAJE = 0; NEG = 1;
������������ ���
���������������
 � X2: POS CONTAJE = 0; NEG = 1;
������������ ���
�������������� X1: PERÍODO DE SEÑAL = 10 µm;  (introd. valores sin VZ)
������������ ���
�������������� X2: PERÍODO DE SEÑAL = 10 µm;  (introd. valores sin VZ)
���������!� "���
���
���������#�
 # X1: MODO DE CONTAJE   0-5 = 5;  0-2  = 2;  0-1 = 1;
���������!� "���
���
���������#�
 # X2: MODO DE CONTAJE   0-5 = 5;  0-2  = 2;  0-1 = 1;
�����������
����
���� ��
�� ��$�
 $ X1: POS. COMA  4 (Margen: 1-8)
�������������
��
���� ��
�� ��$�
 $ X2: POS. COMA  4 (Margen: 1-8)
�$��������������
���������������
 � X1: CORR. OFF = 0;  LIN = 1;  INTERVALO = 2;
�$��������������
���������������
 � X2: CORR. OFF = 0;  LIN = 1;  INTERVALO = 2;
�$��������������
�������������� X1: CORR. LIN. = 0 µm/m (Introd. valores)
�$��������������
�������������� X2: CORR. LIN. = 0 µm/m (Introd. valores)
�$���������
� ��
�������������� Comp. holgura = 0.0000 mm  (Introd. valores)
�$��������
� ���
�������������� Comp. holgura = 0.0000 mm  (Introd. valores)
�$����������� ��
�������
��� ���
 � X1: UNA M. REF = 0;  500; 1000; 2000; 5000 SP;
�$����������� ��
�������
��� ���
 � X2: UNA M. REF = 0;  500; 1000; 2000; 5000 SP;
�$$���������� ��
���� ����������
 � X1: REF. ON = 1;  REF. OFF = 0;
�$$���������� ��
���� ����������
 � X2: REF.ON = 1;  REF. OFF = 0;
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/	�����
�!��"�
���� �
���	!�	��

�$#����������
��
������������
 � X1: OFF=0; FRC.=1; SUCIEDAD.=2; FRC+SUCIEDAD=3;
�$#����������
��
�����������
 � X2: OFF=0; FRC.=1; SUCIEDAD.=2; FRC+SUCIEDAD=3;
�#������������$�
��������	����
 ���� VELOCIDAD EN BAUDIOS = 9600; (110-38400)
�#������������$�
���������������
 � LÍN. VACÍAS = 1; (0-99)
����������������
�������������� Lím. de conmutación 1:  A1 =  0; (Introd. valores)
����������������
�������������� Lím. de conmutación 2:  A2 =  0; (Introd. valores)
�����������%����
�������������� FIJAR BZP = 0; (Introd. valores)
��������� ������
������� �������
 0 CL-ENT OFF =0;  CL-ON = 1; CL-ENT ON = 2;
����������������
��� ����������
 1 VIS: ENT...CL ON = 1;  ENT...CL OFF = 0;
��#����� �� ����
���� �� ��������
 0 REF EXTERNA OFF = 0;  REF EXTERNA ON = 1;
������������
���
��� 
���������
 0 TECLA MOD: EMITIR OFF = 0;  EMITIR ON = 1;
�������������&��
�������
��� �
 � IDIOMA: 0 = EN; 1 = DE; 2 = FR;
� 3 = IT; 4 = NL; 5 = ES;

6 = DA; 7 = SV; 8 = FI;
9 = CS; 10 = PL; 11 = HU;
12 = PT;

Signo de cierre (*);
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+�	�������������$��������		�����������	�����������������0����	��������'���	��������		������1
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J���������������'���	��������		�������������.���������������������������`���&�8�
G��=
-*

����`����]CR^��]�M^

��������������

/0�
����
�	����	����
����������

�������������������������������������	������������������������

������,���;����
������������������/�������������������������������������%��%�������������]CR^�]�M^

������������������������������������������������������������������������������������������
�������
!��
��
�)����	�&�������
	�)�	
���
��
����������#���
����
��
��������%�
��


�����	��
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���	���&��'

/0�
���
,
�������
�	�

�������������������������������������������������������������1������������9��������������������
�������
�������������
*
����
��
�������������������������������������������#
�����
�������)�	
���
	�
*
���������������
��

����������	��
��
���	���&��'���������������������������������������������������������	��
��
���	����(�

/0�
���
,
�������
�	�

��� ������ �����1�����������9������� ���
�������

*
� �������
� �
	� 
��
� ��������������������������
�����
������)�	
���
	�
*
 �������
��

����	��
��
���	���&��' ������������������	��
��
���	����(�'
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���������������M���V����J���1���������
�������������������������������K���������������������������������������]�CR^�]�M^

�������������$������		���	

-���C���8��A���������������
�����������������������������������������K�����������������������������������������]CR^�]�M^

�������������$������		���	
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/0�
����	�����	���
��!$�����
�����
��	��
���������������������������������������		������
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Emisión del punto de referencia para la corrección
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Emisión del número de valor de corrección 0
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���Cada tabla de valor de corrección termina con el signo de cierre <*> (HEX: 0x2A)
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]�AC^J����]CR^ J������d�d
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]�AC^J����]CR^ J������d�d
]�AC^J����]CR^ J������d�d
]�AC^J���9]CR^ J������d9d
]�AC^J��� ]CR^ J������d d
]�AC^J���!]CR^ J������d!d
]�AC^J���H]CR^ J�����dHd
]�AC^J����]CR^ J������dC�d
]�AC^J����]CR^ J�����d;d
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]�AC^A���
]CR^ ,��0��2���	� �������



�	

�
���	!�	����
��������
�
��2-�)�@�;���;4�

�������$���=��	���'B��RA�
�
�
�����	�������	��������U�;

UMM���	������	����������	�����1�C���������0�##�	�����	��
����������&����������*����@�������������������'������.���	
����������������������	���
UMM���������	1�J	�����
�	����������������0�##�	����'������.���	��	����������������
�������	���
U����������	������@���	��'�.���������	��	���0�	
�����1

&
����!$������<���
�
��&����=

�����	�����������������	�������������		������������	���
'������.���	�����������������������������������������������
��D����������	���+4I� ��������	
�	�
�����������
������	��	
�	
�����
��
�	����
��
��
	�	�
�	������
��
������	����	��	
�
��
����
��
	�
����	��
���������
��
�	����
	
���
��
�	 ��

	
�����������
�!�
�������	
�	�
��������"�

������	
���
������	
��	�����
���

#	
	���	$
	�
����

	
�����
���
	�
�%�	��

	
��&����	�
��
&	�'�

	
	������

	�
��&����	�
�(	����$


)#*+,







!



-


�



.


/


0








1








)�2,

)3�,























/



4


5



6


5



6


�



7




4

)�2,

)3�,

















.



7


7



0



�



7


8



�




7



4

)�2,

)3�,

#	��	����

	
������$ #*+9
07
������9
�29
3�9
07
������9
�29
3�9
07
������9
�29
3�9

�
��

��
�
��
�	
�

�
�
��

��
�

�
�
	�
���
��
�
�
��


�
�
��
��
��
�
�
��
��

��
������	�������������	
�	��	��
�������

#	
	���	
	�
����	��
�

	
��
�������������
����:�;�
���

�������
<
���
������

	
	������


)#*+,


�


0


.


/


4




8


�



=



6


>



5

)�2,

)3�,

������	�����	�����������

#	
	���	
	�
�����

	
��������
������
����
�����
���
�	���
��
�����&���������

)#*+,


?



0


.


/


4



8


=


6


>




5

)�2,

)3�,

#	��	����

	
������$ #*+9
�����9
�����

	
�����(	
���
5
������9
�29
3�9

������	�����	
�	������

#	
	���	
	�
�	@��

	
	����
���������
��
�3�
	������
����
��	�	
�����
����
�
�	
���������
	�
�����

	
	������

)#*+,

�




A

2


B

�


*



�



�



2

2






�











)�2,

)3�,

#	��	����

	
������$ #*+9
0/
������9
�29
3�9

#	��	����

	
������$ #*+9
����

	
07
�
��@�
0/
������9
�29
3�9
��	�%�
��
�����
�


	
�����
<

	�����	��



��

�������	����

-	��������
�
�������
&���������	���
2��

��	
��
�&���
	�
	���
�
2��
�������

�����

������
	�
�����

	
�	
�
�
�������
3�
	������

	
�����

	
�	
�
�
��	��	����

	
�������
��	�	
�����
�	�%�
��

	������
	�
	�
������
�����
/>��
�(	����
��
�����
&������
C�	
	�
�����
�
#*+
��������
1��

���������	����������	 ��
����	!"""#�

$����
��		��!�%�

��
�����
��
�	
�	�	�	�
	
������
�	
����	
	�
��&����	�
��������
����
������
<
	��	�
	�
	�
����	��

	
��������������

&��'����	�����
��

��
���������
��
����	
	���
&������
	��	����
	����	�
�
	�
�����

	
�������
�$�	 ��������	
�	��
#	
:��C�	��
��
��
���
�	����

	�
����	��

	
��������������
��
�����
��
����
�	
��	
	
���	(��
�	
����	
��
	�	�
	@�	����
D�.4E2#�./.�
��

	�:��C�	�

	�
�	���
�
��	�	
�����
:�	�
	����	�
�
 ��
 &������
	��	����
 F3�:	���
 �	���
�G
�
���	����
�
<

	����	����
�
	�
����	��

	
��������������

(�)����	�����
��

��
���������
��
����	
	���
��
&������
	��	����
	�����
�
	�
�����

	
�������
�$�
 ��������	
�	��
#	
��	��	
�
	�����
��
�	���
�
:��C�	�
�
���
��
&������
	��	����
 F:��C�	��
�	���
�G
 �

�
��

��
�
��
�	
�

�
�
��

��

�
�
	�
��
�
�
��


�
�
��
��
��
�
�
��
��

��

������	�*����	
�	��+�,����

#	
	���	
	�
�%�	��

	
��&����	
������

)#*+,







/


4


5


6




5


6


�



7


4



)�2,

)3�,

#	��	$ #*+9
07
������9
�29
3�9

������	������	����������

#	
	���	
��
�������������

	
	���
�
�(	����$
7
H
#I�:���

	
	���
�
�����
�
0
H
#I�:���

	
	���
�
	��	�
�
�
.
H
#I�:���

	
	���
�
�����
	�

)#*+,


7


0


7


7



0


7



7


0


7



7


7


7



7


7

)�2,)3�,















�



:



�






	



&



�



'



�




(

#	��	$
#*+9
04
������9
�29
3�9

�
H
2��
�J����

	
�	&�� &
H
J2K!*
�	������

�����
:
H
J����

	
�	&�
0 �
H
�����
�����
�����
���
�
H
J����

	
�	&�

. '
H
)
������&�����


H
#�*
�&�(��
�����

	
�	&�� �
H
H
������&�����
	
H
#*�2*
��	��	

	
�	
�
�� (
H
,
������&�����

�-������	+��������		 ��
����	�"""#�

J���
�����

	�
	����
�	������
�
���
	�
����	��

	
�	
�
�
�	
	���	
	�
�����

	
�������	�$�
��������	
�	�
����������
C�����	���
�
������������
�	
	(	����
��
��
	��
��
����

	
��
	�	�
���
�	������
��
	�
���������
��
�	����
	
���
	�
�����

	
�������
���	 �!�
�������	
�	�
��������"��



��

�
��
��

��
��

	

��

�
��	���	���
���

Versión ND 231 B

Modelo de sobremesa, carcasa de
fundición, dimensiones (AN · A · P)
239 mm · 84,6 mm · 224 mm

Temp. funcionamiento 0 °C a 45 °C

Temp. de almacenaje –20 °C a 70 °C

Peso aprox. 1,5 kg

Humedad relativa < 75 % media anual
< 90 % en casos especiales

Tensión de alimentación red primaria
100 V~ a 240 V~
(–15 % a +10 %)
50 Hz a 60 Hz (± 2 Hz)

Fusible F 1 A en el aparato

Consumo de potencia 8 W

Protección

electromagnética según EN 55022, clase B

�������.	�����+��. según VDE 0843 sección 2 y grado de
resolución 4

%���	
�	���������� IP40 según EN 60 529

�����
��	���� para sistemas de medida long/
��������	
� angul. con señales de salida
��
�
� sinusoidales

(11µASS/1 VSS);
eval. marcas de ref. para marcas de ref.
codificadas y marcas de ref. individuales

����������	
� X1 y X2:
entrada max. 100 kHz con longitud de cable de

30 m

����	
�	��������. ajustable

������	
�	��+. 2

��������� • Serie de medidas
• Clasificador
• Señales de conex. y clasif.
• Visualiz. puesta a cero/fijar con

señal externa
• Emisión del valor de medida

$�������	
�	
���� Velocidad ajustable en baudios
/.0�1�!20302$ 110, 150, 300, 600, 1 200, 2 400,

4 800, 9 600, 19 200, 38 400 baudios
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