
Tælleren

Bruger-håndbog

ND 231B
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MOD

Lysfelt Betydning

REF Hvis decimalpunktet blinker:
Tælleren venter på overkørsel af
referencemærke.
Hvis decimalpunktet ikke blinker:
Referencemærket er overkørt –
tælleren gemmer henføringspunktet
sikret ved strømsvigt
Blinkende: Tælleren venter på
tryk af ENT eller CL

inch Positionsværdier i tommer (inch)

1   /  2 Valgte henføringspunkter

PRINT Måleværdiudlæsning med tasten MOD

SET Blinkende: Tælleren venter på
indlæseværdi

<  /  =  /  > Klassering: Måleværdien mindre end
klasserings-undergrænsen /
indenfor klasseringsgrænsen /
større end klasserings-overgrænsen

MIN / MAX / Ingen funktion
DIFF / ACTL /

START
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Denne håndbog gælder for tælleren ND 231 B
fra og med software-nummer

�����!"�#"#�$!

Software-nummeret finder De på et
 klæbemærke på apparat-bagsiden.
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Målestaven i et Afstandskoderede
længdemålesystem referencemærker
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Tælleren ND 231 B er beregnet for tilslutning af to
fotoelektriske længdemålesystemer med sinusformede
signaler: Fortrinsvis for tilslutning af HEIDENHAIN-
måletasterne MT med           11 µASS.

Måletasteren MT har eet referencemærke.
Andre fotoelektriske længdemålesystemer (se „Længde-
målesystemer“) kan have eet eller flere – specielt også
„afstandskoderede“ – referencemærker.

Ved en strømafbrydelse går samordningen mellem positionen
af måletasteren og den viste positionsværdi tabt. Med
referencemærket på længdemålesystemet og REF-
automatikken i tælleren får man problemløst  samordningen
tilbage efter indkoblingen.

Ved overkørsel af referencemærket bliver et signal genereret,
som for tælleren kendetegner denne målestavs-position som
referencepunkt. Samtidig fremskaffer tælleren igen sam-
ordningen mellem måletaster-positionen og  displayværdien,
som  De sidst har fastlagt den.
Ved længdemålesystemer med afstandskoderede

referencemærker behøver De kun at køre maximalt 20 mm
(med en signalperiode på 20 µm).

  Referencemærke

Referencemærker på længdemålesystemer
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Når De har overkørt referencemærket, befinder tælleren sig i
REF-drift: De gemmer den sidst fastlagte samordning mellem
måletaster-position og displayværdi sikret ved et strømsvigt.

1) Tryk tasten CL, hvis De 
		��vil overkøre referencemærket.
Så går imidlertid samordningen mellem måletaster-position
og displayværdi tabt ved en strømafbrydelse eller hvis De
slukker for tælleren.

���	���
������� ������8
(Afbryder på tællerens bagside).
• Displayet viser i 2 sekunder

ND 231 B.
• Tælleren viser ENT...CL 1).
• Lysfeltet REF blinker.

9������7�� �	�����(������
��	�����8
• Tælleren viser positionsværdien, som

sidste samordnede referencemærke-
position havde.

• Lysfeltet REF lyser.
• Decimalpunktet blinker.

�

)��	(���������������7�� �	��8
Kør, indtil tælleren begynder at tælle og
decimalpunktet ikke mere blinker.
Tælleren er klar til brug.

5 , 6 9 7

 ENT...CL

 0 � 1

Ved automatiserings-opgaver kan overkørslen af reference-
mærket og visning af ENT ... CL fravælges med parameter P82.
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Ved en henføringspunkt-fastlæggelse samordner De en
kendt position med den dertil hørende displayværdi. Ved
tællerne i serien ND 200 kan De fastlægge to af hinanden
uafhængige henføringspunkter.
De kan fastlægge henføringspunktet ved
• indlæsning af en talværdi eller
• overtage en værdi fra en driftsparameter
    (se P79, P80) eller
•  et eksternt signal

5 �������(�
���&��	��1 eller 28

Samordning af positioner og måleværdier efter en henførings-
punkt-fastlæggelse

Uden henføringspunkt-fastlæggelse: ukendt samordning af
position og måleværdi

Z

?

?

?

?

?

���� ����� ��
, f.eks. 5.

5

Indlæste ��� ��
�����(���8

De kan frit skifte mellem de to henføringspunkter.  henførings-
punkt 2 kan De f.eks. bruge ved arbejder med kædemål.

Når De skifter tilbage til henføringspunkt 1, viser tælleren igen
Akt.-positionen på MT´eren.
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Ved en klassering sammenligner tælleren den viste værdi med
en øvre og en nedre „klasseringsgrænse“. Klasseringsdriften
ind eller udkobler De med driftsparameter ?�#.

���� ��
������	������
����� ����

Klasseringsgrænser indlæser De i driftsparameter ?�< og ?�"
(se „Driftsparametre“).

.������
����
������

Lysfeltet på displayet og kontaktudgangene på Sub-D-stikket
EXT (X41, se der) klasserer displayværdien.

�
�&��, ���,��
��

@ 1�������������		���������"����

����	
	���
��

A 1��������������#��������������������	���
�

B 1��������������
�������������������	���
�
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���&�������������	������
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P17 KLASS >��

����	�+,2?@A2?

P18 U.KLASS ,�������

����	
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P19 O.KLASS B������
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Eksempel: Øvre klasseringsgrænse = 26,02 mm
   nedre klasseringsgrænse = 26,00 mm

Skrottes

god

Efterbearbejdning
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HEIDENHAIN

REF 21 SET START PRINT in.

MIN ACTL MAX DIFF=< >

7 8 9

4 5 6

1 2 3

0 . –CL

MOD

PC
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Til datainterfacet V.24/RS-232-C (X31) kan man tilslutte en
printer eller en PC´er

��	��������	�
����

Tekniske informationer om datainterface V.24/RS-
232-C (X31), informationer om dataformat osv. finder
De i afsnittet „Datainterface V.24/RS-232-C (X31)“.

Over datainterfacet V.24/RS-232-C (X31) kan man udlæse
måleværdierne, f.eks. til en printer eller til en PC´er.

For at starte måleværdi-udlæsningen findes følgende tre
muligheder:

� Tryk tasten MOD (vær opmærksom på parameterind-
stilling P86).
�����

� Indlæs kommandoen STX (Ctrl B) over indgangen RXD på
datainterfacet V.24/RS-232-C (X31).
�����

� Indlæs et signal for måleværdi-udlæsning (impuls eller
kontakt) på Sub-D-stikket EXT (X41).
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Displayet kan med en indlagrings-kommando fastholdes så
længe det ønskes. Den interne tæller løber videre sålænge.
Parameter P23 fastlægger driftsart „Display-stop“ og giver tre
muligheder:
• >���(�������
�&��,, ingen display-stop – displayværdien

svarer til den aktuelle måleværdi.
• 4��&&����
�&��, – dvs. displayet er stoppet; alle

indlagringssignaler aktualiserer displayet på den nye
måleværdi – displayet løber 
		� kontinuerligt videre.

• 4��&&��/����(����� �
�&��,�– dvs. displayet bliver
fastfrosset, sålænge indlagringssignalet ligger på; efter
signalet viser displayet igen den aktuelle måleværdi
kontinuert.

Indlagrings-
signal

Standset
display

Standset/
          medløbende

display

   Position
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V.24 HASTIG. -"�"##���"����"��#��������$
����
���	�"##����"��&����	�
������&�������9��

SIGNAL X1 1���
�	����������"�������C
�9�
9�&��
�#���
�
��#�����

���
��9��

DSR MANGL 2������
����������
����
�����
��	���2�*$
�	���9��

FEJL. REF. X1 2������;:��������������
�����#��$
��#��������4�#�����
��##�����
"�����
�#�������������	����
����
����������4�#������9��

FORMAT. FEJL. 2����"�#��C�'��������"
�9

��##������"�����
9��

FRKV. X1 +��	��	
������
����#���
�
��#$
���	��	�������"��&�DC��9�
9�&��

��
��
&�
��	&���������"��
�"�9��

HUKOMM. F. >"���"�
�#$��D�3�����9����C
�����
����#�����"	�"������$
���������"����$��������
���D�
$
"�������
���"���"�����
9
%���	����	���"�������3�>"����

����4��&"
�-��-?>,+>�8@��

1) Disse fejl er vigtige for det tilsluttede udstyr.
    Fejlsignalet (Pin 19) på Sub-D-stikket EXT er aktivt.

Yderligere fejlvisninger

Når „OVERLØB” bliver vist, er måleværdien for stor eller for
lille:
� fastlæg et nyt henføringspunkt.
�����

� kør tilbage.

Hvis �����	������
����
��������,���, er klasseringens
øvre grænse mindre end den nedre grænse:
� De skal ændre driftsparameter P18 og/eller P19.

4��������-�����
����

Efter at de har ophævet fejlårsagen:
� Slet fejlmeldingen med tasten CL.

"�
#�

��
�
��
�
��

�
�&��, C����/
�	�
��

FEJL. MODT. ����������������!�D�����������
���	��������#����
"	�"�������������
���9
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HEIDENHAIN-flangestik 9-polet

Indgangssignal 11 µASS

Max. længde af tilslutningskabel              30 m

Max. indgangsfrekvens              100 kHz

����
����������������	���	������ 

25-polet Sub-D-stik (hun)

!"���#�
������#"���#�$�����%�&����� 

25-polet Sub-D-stik (han)


������

��
#�"�'
�������

��
# (hun) 25-polet for Sub-D-stik X41
Id.-Nr. 249 154-ZY

��
#�(han) 25-polet for Sub-D-stik X31
Id.-Nr. 245 739-ZY

����"(���)�
��#�'�� 3 m, 25-polet for Sub-D-stik
#"�*��� X31, Id.-Nr. 274 545-01

��������	�� 
��	�
���������

��	��������������
���������������	��
����������� ��� ����

� � ������������  �������!
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$�	���	%������		+������,	%��	&�'���(��	�	)(����
*��	���������	���	+,-��.�

/�����������	��	+(������	���	%��������	��	�$	�0������

1�����������	���	���)����	��	�0�����

172 ± 0.2
6.77 ± .008"

14
0 

±
 0

.2
5.

51
 ±

 .0
08

"

20�����	�$ ��	3	���	���4	���)����	5�����������	%��
��0)������	���+������	��	��	���)����	�0�����	�(���+��
*%��	���	����������.�
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20������	�$	��	3	+��	�4	)�������	��	����	���	��	��)��	%��
�(��'�������	*�����)���	��	%��	���	����������.�

�
������(-���
���������
���$��
��#�'���.� �!�	%%�

�*-��
���"����
�.
�  67	���	� 	67	*8	��	9	���	:	� 	9.
� 	;<	���	= 	;<	*>		;<.

��	��0�������%�������	��	����	�,��������

/�����"�����#��
�#���)�0
?,�	4)����	��	���������	����	����������	�����	(�#
3�����������-���	����	�����(����#
3�����������-�����	%4	������	�0��	��)�(��#

/�����"��
�������#"�*"������0
5������)��������	%4	�(�	��0����	�����	(������	�4�	���
��	��(����	���	����������
1�����	�(�		���������	���������	���	(����������#

?��	��	���+,-�	������+����	%��	��,-������������
-��������(���������4	�������')�������	�0��	���)(����
%��	������	���	��������	-����(���	�4	%�������#
*&��������0�����	=	%%�.
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&��	����������%������	�����0����	$��	+��������	�0������	����
���+����	���	��	+��������	%4�������%'����������	(��������

$���������%����	��	)�������	%��

@ )��������	/�
@ ��	��	������	����%����'�(%%���
@ ��	������������

Eksempel: P01 INCH

�������������	��	��
���*�����������������'�
##��	��	�
����%����'������	�����	%��	���	������	*��	���.�

/���%������	��	������	�	�)�(�������%�����	��	�)���������
����������%������	���	�,���	��	����0�������	�����	����0�����	��	��
�,�������

,�$��*��������

3�(�������%����	��	����������%�����	��%	$�	���	0�����	$���
��	����0��	��	�,������A

/  	���	/� �	/� �	/���	/!B�	/"=�	/B"

3����������	��	)�(�������%������	�����	$�	���	������'
����%����'������	*��	���.�

!�������'�$��*������������

����������
��#"'�
������-������

6��	�,����	)�(�������%�����

����$�������
����

6��	�,����	)�(�������%�����

�
��#���(������'�$��*��������

;���	������	CD	��	����0�	��%�����	���
�,����	������	��	����%����'�(%%�����
������	��

����0�	�����	������	��	����%����'
�(%%�����	������	B�
�	���������	�����	���	������
)�(�������%�����

��������	
�������
�����������������
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Blade fremad
i driftsparameter-listen

Blade tilbage
i driftsparameter-listen

Formindske parameterværdier

Forstørre parameterværdier

Korrigere indlæsning og
vise parameter-betegnelser

Overfør ændring/talværdi-indlæsning,
Forlade driftsparameter-liste

20������	��%%��	��	0�����	����%������4�	$�

@ ��������	 ����������%����'������
�����

@ �����	0��������	)�����	 ���%��	�����	 ���)����

MOD

+)�������"��-���
��������'��#���������
���*��������

?,�	$�	���	0����	)���������	����������%�����	����	$�
����0��	�)���������1�2���3A

� 60��	)�(�������%����	P00 KODE�
� ����0�	�,���������	B	��	�"�
� E����,�	����0�������	%��	������	��2�

20������	�����	�(	����%����	/� ���
6��	�)��������	�	����������%����'������	���	$�	�(	�����
����0�����	��	�,���������	����	����	)���������	����������%����
����	��	8	�%	�,��������	8	0�����	���(�������	���4
)�(�������%�������

�����	��	$�	+��	����0��	�,����������	)�����	��
)���������	����������%����	����0��������	������	$�
��(����	���	�0�������
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4�������� 5����
��
�����$�#�
"�

P00 CODE ����0���)�����:
9 51 48: Ændre den beskyttede

driftsparameter
10 52 96: Ikke-lineær aksefejls-korrektur
24 65 84: Spærre tastatur
66 55 44: Vis software-udgave
24 65 82: Restvejs-visning
48 61 53: Ind- og udlæsning af parameter-

og korrekturværdilister

P01 ����������
Visning i millimeter MM

Visning i tommer INCH

P06 VISN. �-���
�*���
Vis målesystem-tilslutning VIS X1

Vis målesystem-tilslutning VIS X2

Sumvisning X1 + X2 X1 ADD. X2

Differensvisning X2 – X2 X1 SUB. X2

P11 DIM.FKT. Dim.faktor

Dim.faktor ude DIM.FKT.UDE

Dim.faktor inde DIM.FKT.INDE

P12.1 Dim.faktor X1

DIM.FKT. Indlæs talværdi
0.100000 < P12 < 9.999999
Grundindstilling: 1.000000

4�������� 5����
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P12.2 Dimfaktor X2

DIM.FKT. Indlæs talværdi
0.100000 < P12 < 9.999999
Grundindstilling: 1.000000

P17 KLASS. !������
�
Klassering INDE KLASS. INDE

Klassering UDE KLASS. UDE

P18 U.KLASS. 6�����-����ved klassering

P19 O.KLASS. 7(���-����ved klassering

P23 DISP. �
�*���	��"*�(�������(-��
	$��-��
�
����)'������
�*���, ingen display-stop;
Displayværdi svarer til den aktuelle
måleværdi VIS. AKTL.

��"**����
�*���; hold indtil næste
                                måleværdi-udlæsning DISP. STOP

��"**�������)'������
�*���; Stop
under sluttet impuls/kontakt for måleværdi-
udlæsning DISP. STOP

P30.1 RETN. &-�������
����
Positiv tælleretning ved positiv
kørselsretning TÆLLER. POS

Negativ tælleretning ved
positiv kørselsretning TÆLLER. NEG
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P40.1 KORR. Målesystem-korrektur X1 vælges
ingen korrektur KORR. UDE

Afsnitsvis indtil
64 støttepunker KORR. ABS

Lineær korrektur KORR. LIN

P40.2 KORR. Målesystem-korrektur X2 vælges
keine Korrektur KORR. UDE

Afsnitsvis indtil
64 støttepunkter KORR. ABS

Lineær korrektur KORR. LIN

P41.1 L.KORR.8
��-����9�#"�*�����
"����
– 99 999,9 < P41 < + 99 999,9 [µm/m]
Grundindstilling::

%#���*��.�/����#�����
���-��(-��
��"��4��
6����	%4���0���� ������������������������������ D�	F	= �   	%%
6��������	�0����	*���%�������	������
%��	��%%����������%4��(�������
6&	� �	���	;��$��;1��. ����������������� D�	F	=�B�"!!	%%
D0����������� ������������������������������������D	F	D�	8	D�	F	8	��	G%

H������(�������	�		*F	/��.A
�	F	�D	I	D�	F	8	��	G%	I	 �=	% �������#�;�<��13=�	JG%I%K

P41.2 L.KORR.8
��-����9�#"�*�����
"����
– 99 999,9 < P41 < + 99 999,9 [µm/m]
Grundindstilling::

4�������� 5����
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"�

�
�

��
	�

��
��

��
��
��

	
��

P30.2 RETN. &-�������
����
Positiv tælleretning ved positiv
kørselsretning TÆLLER. POS

Negativ tælleretning ved
positiv kørselsretning TÆLLER. NEG

P31.1 S.-PER.Signal-periode målesystem X1

0,000 000 01 < P31 < 99 999.9999
Grundindstilling: 10 µm

P31.2 S.-PER.Signal-periode målesystem X2

0,000 000 01 < P31 < 99 999.9999
Grundindstilling: 10 µm

P33.1 TÆLLE &-����������
������������	�
���� TÆLLEM. 0-1

0-2-4-6-8 TÆLLEM. 0-2

0-5 TÆLLEM. 0-5

P33.2 TÆLLE &-����������
������������	�
���� TÆLLEM. 0-1

0-2-4-6-8 TÆLLEM. 0-2

0-5 TÆLLEM. 0-5

P38.1 KOMMA Antal cifre efter komma X1 1)

1 / 2 / 3 / � / 5 / 6
(indtil 8 ved tomme-visning)

P38.2 KOMMA Antal cifre efter komma X2 1)

1 / 2 / 3 / � / 5 / 6
(indtil 8 ved tomme-visning)

��	1�+0����	��	�������������	*/��.	��	%4�������%	*/ �.
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P43.2 REF Referencemærker X2

Eet referencemærke EET REF.M.

Afstandskoderede med 500  SP
(SP: Signalperiode) 500 SP

Afstandskoderede med 1000 • SP
(F.eks. for HEIDENHAIN LS ...C) 1000 SP

Afstandskoderede med 2000 • SP 2000 SP

Afstandskoderede med 5000 • SP 5000 SP

P44.1 REF Referencemærke-udnyttelse 1)

Referencemærke udnyttelseREF. X1 INDE

Referencemærke udnyttes
ikke                REF. X1 UDE

P44.2 REF Referencemærke-udnyttelse 1)

Referencemærke udnyttelseREF. X2 INDE

Referencemærke udnyttes
ikke                REF. X2 UDE

P45.1 ALARM Målesystem-overvågning X1

Ingen overvågning ALARM UDE

Frekvens                  FREKVENS

Snavset                    SNAVSET

Snavset + frekvens FRKV.SNAVS

�
�
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	�
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P42.1 bis
P42.2 ��)�	#"�*�����
"�

Indlæseområde (mm): +9.999 til -9.999

Grundindstilling: 0.000

= ingen slørkompensation

Ved en retningsændring kan der optræde et spil mellem dreje-
giver og bordet, et såkaldt vendeslør.
Positivt slør: Drejegiveren kører forud for bordet, bordet kører
for kort (positiv værdiindlæsning).
Negativt slør: Drejegiveren kører efter bordet, bordet kører for
langt (negativ værdiindlæsning).

P43.1 REF Referencemærker X1

Eet referencemærke EET REF.M.

Afstandskoderede med 500  SP
(SP: Signalperiode) 500 SP

Afstandskoderede med 1000 • SP
(f.eks. for HEIDENHAIN LS ...C) 1000 SP

Afstandskoderede med 2000 • SP 2000 SP

Afstandskoderede med 5000 • SP 5000 SP

�� 3�����	��	%4�������%'�������	����	�4	����	�����	������������
�������������	)�����	������%	�����	�����)�������
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P45.2 ALARM Målesystem-overvågning X2

Ingen overvågning ALARM UDE

Frekvens                  FREKVENS

Snavset                    SNAVSET

Snavset + frekvens FRKV.SNAVS

P50 V.24 Baud-rate

110 / 150 / 300 / 600 / 1 200 /
2 400 / 4 800 / 9 600 /
19 200 / 38 400 Baud

P51 V.24 Yderligere blanke linier ved

dataudlæsning BLANKL. 1
0 � P51 ��99
Grundindstilling: 1

P62 A1 Kontaktgrænse 1

P63 A2 Kontaktgrænse 2

P79 FASTL. Værdi for henføringspunkt

Indlæs talværdi for henf.punkt-fastlæggelse
                                 over kontaktindgang eller m. tasten ENT

P80 ENT-CL Fastlæg display

Ingen nulling/fastlæg med
CL/ENT CL-ENT UDE

Nulling med CL
ingen fastlæggelse med ENTCL......INDE

Nulling med CL og fastlæggelse
med ENT på værdien fra P79 CL-ENT INDE

4�������� 5����
��
�����$�#�
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P82 DISP.INDEMelding efter indkobling

ENT...CL-melding ENT..CL INDE

Ingen melding ENT..CL AUS

P85 EXT.REF Eksternt REF

REF over SUB-D-
stikket EXT EXT.REF INDE

Ingen REF over
SUB-D-stik EXT EXT.REF UDE

P86 MOD Print over tasten MOD

PRINT over MOD spærret SENDE UDE

PRINT over MOD ikke
spærret SENDE INDE

P98 LAND Dialogsprog

Tysk   SPROG DE
Engelsk   SPROG EN
Fransk   SPROG FR
Italiensk   SPROG IT
Hollandsk   SPROG NL
Spansk   SPROG ES
Dansk   SPROG DA
Svensk   SPROG SV
Finsk   SPROG FI
Tjekkisk   SPROG CS
Polsk   SPROG PL
Ungarsk   SPROG HU
Portugisisk   SPROG PT

�
�
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%4�������%��	%��	���(����%���	��������	8	��	G1���

�����#�
���(����-���������������

;���	$�	���	+���	��	)����%�	%4���������	����	$�	��������
�,������	����������%����A

@ 5������������	*/��.
@ 20���%4��	*/��.
@ 1����	�����	�����	��%%�	*/�".

%#���*��
D0����%4�������%	%��	�������������	� G%

L�����	%4�������� ��������������������  �   �	%%
5������������	*/��. ������������������� � 
20���%4��	*/��. ����������������������� �
1����	�����	�����	��%%�	*/�". ��� �
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Anbefalede parameter-indstillinger for HEIDENHAIN-længdemålesystemer 11 µA
SS

Millimeter Tommer

S
ig

n
a
lp

e
ri

o
d

e
 

i 
µ

m
 

Referece-

mærker

T
æ

ll
e
- 

m
å
d

e

A
n

ta
l 

c
if

re
 

e
ft

e
r 

k
o

m
m

a
 

T
æ

ll
e
- 

m
å
d

e

A
n

ta
l 

c
if

re
 

e
ft

e
r 

k
o

m
m

a
 

Type

P 31 P 43 

Måleskridt 

i mm 

P 33 P 38 

Måleskridt  

i tommer 

P 33 P 38 

CT
MT xx01 

enkelt 0,0005 
0,0002 
0,0001 
0,00005 

5
2
1
5

4
4
4
5

0,00002 
0,00001 
0,000005 
0,000002 

2
1
5
2

5
5
6
6

anbefales kun til LIP 401    

LIP 401A/401R 

2

enkelt

0,00002 
0,00001 
0,000005 

2
1
5

5
5
6

0,000001 
0,0000005 
0,0000002 

1
5
2

6
7
7

LF 103/103C 
LF 401/401C 
LIF 101/101C 
LIP 501/501C 

enkelt / 
5000 

0,001 
0,0005 
0,0002 
0,0001 
0,00005 

1
5
2
1
5

3
4
4
4
5

0,00005 
0,00002 
0,00001 
0,000005 
0,000002 

5
2
1
5
2

5
5
5
6
6

anbefales kun til LIP 101    
LIP 101 

4

enkelt

0,00002 
0,00001 

2
1

5
5

0,000001 
0,0000005 

1
5

6
7

MT xx 10 enkelt 0,0005 
0,0002 
0,0001 

5
2
1

4
4
4

0,00002 
0,00001 
0,000005 

2
1
5

5
5
6

LS 303/303C 
LS 603/603C 

20 enkelt / 
1000 

0,01 
0,005 

1
5

2
3

0,0005 
0,0002 

5
2

4
4
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Anvefalede parameter-indstillinger for HEIDENHAIN-længdemålesystemer 11 µA
SS

 (fortsættelse) 

Millimeter Tommer 

S
ig

n
a

lp
e

ri
o

d
e

 

i 
µ

m
 

Reference- 

mærker 

T
æ

ll
e

- 

m
å

d
e
 

A
n

ta
l 

c
if

re
 

e
ft

e
r 

k
o

m
m

a

T
æ

ll
e

- 

m
å

d
e
 

A
n

ta
l 

c
if

re
 

e
ft

e
r 

k
o

m
m

a

Type 

P 31 P 43 

Måleskridt 

i mm 

P 33 P 38 

Måleskridt 

i tommer 

P 33 P 38 

LS 106/106C 
LS 406/406C 
LS 706/706C 

enkelt/1000 

ST 1201 

20

-

0,001 
0,0005 

1
5

3
4

0,00005 
0,00002 

5
2

5
5

0,005 
0,002 
0,001 
0,0005 

5
2
1
5

3
3
3
4

0,0002 
0,0001 
0,00005 
0,00002 

2
1
5
2

4
4
5
5

Anbefales kun til LB 302    

LB 302/302C 
LIDA 10x/10xC 

40 enkelt/2000 

0,0002 
0,0001 

2
1

4
4

0,000001 
0,0000005 

1
5

5
6

LB 301/301C 100 enkelt/1000 0,005 
0,002 
0,001 

5
2
1

3
3
3

0,0002 
0,0001 
0,00005 

2
1
5

4
4
5

LIM 501 10240 enkelt 0,1 
0,01 
0,05 

1
1
5

1
2
2

0,005 
0,0005 
0,002 

5
5
2

3
4
3
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 HENF.PKT. X1 od. X2 *)�����	����	�	���	��	���(����.

����0�	+�����(���	���	������-���	�4	���
��-�)�+0�����	�����	������	!	%%�	60��
���	�0���	����0������	%��	&E$�

KOR. NR. 01

KOR. NR. 02

1���(�	����0������

60��	����������%�����

P00 KODE

����0�	�,������	� 	�	B=�	�����,�	%��
��2�

	60��	/  	HE$�

��
�������� MOD

MOD

2 x MOD

2 x MOD

1��������	%����%	�������(��(�������
�4	���	��-�)�+0�����	����	����0����
������	��	�%	*������	���	�� �	%%.�
6��	����	����	�����	�4	&E$	�0����
HEM�	�M�	 �	*�	��������	/E5�	�M�	  �
HEM�	�M�	  	��	/E5�	�M�	 �	���	$�
�����	�0���	����0���.

PKTAFST.

4 x MOD

 AKSE X1

60��	�����	���	����	�����������	
�	�����

�	60��	%��	&E$	���	�0���
����0�������

MOD

 X1 FKT. X1 ����� X1 FKT X2

60��	��-����4��������	����	*
�	�����	
.�
&��	&E$	�0����	���	�0���
+���,������(���	�

MOD
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 AKSE X1

60��	�������(��0���'��)��
*����	
�	�����	����	
.�
60��	�(������	�5�����P�

SLETTE X1 ELLER SLETTE X2
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P00 KODE
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1, 10 0 V

2 Nulling af display, slette fejlmeldinger

3 Sætte displayet på værdien i P79

4 Ignorér referencemærkesignal (X1)

24 Ignorér referencemærkesignal (X2)

6 Vis position for målesystem X1

7 Vis position for målesystem X2

8 Vis summen  X1 + X2

9 Vis differensen X1 – X2

22 Impuls: Udlæs måleværdi

23 Kontakt: Udlæs måleværdi

25 Udkobling eller aktivering af REF-drift
(den aktuelle REF-tilstand bliver ændret)

5, 12, 13 Ikke ibrug

11, 20, 21 Ledig

!������
�������"���������������#$�%$&'(

/�����"��
�������#"�*"������0
5�0�������	�4	�N�����	���,%������	����	�����	���
��	��(�������'�����0�����	%��	������	������������
��,���	��	� �!"#
6��	���(�����	)�����������	����	���	%�������	��
��0��������	���������	%��	���(����������#

?�(����#$���#-������#�'���0
5�0�%��	����	�0��	����	�4	��������	+(�#

6�����*���$'	�	��
#�%�&����� 
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14 Displayværdi er nul

15 Måleværdi � skiftegrænse A1 (P62)

16 Måleværdi � skiftegrænse A2 (P63)

17 Måleværdi < nedre klasserings-grænse (P18)

18 Måleværdi > øvre klasserings-grænse (P19)

19 Fejl (se „Fejlmeldinger“)
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Intern „Pull-up“-modstand 1 k�, aktiv low

Styring ved kontaktslutning til 0 V������
  low-niveau med TTL-komponent

Forsinkelse for nulling/fastlæggelse: tv � 2 ms

Mindste-impulsvarighed for alle signaler: tmin � 30 ms
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High + 3,9 V � U � + 15 V

Low – 0,5 V � U � + 0,9 V;  I � 6 mA

B UCE

E

C

Pin 1.10 0 V

+ UB ≤ 32 V

I ≤ 100 mA

������������

0V

E

0V

E

tmin

6����

6�����
�����

„Open-Collector“-udgange, aktiv low

Forsinlelse indtil signaludlæsning: tv � 30 ms

Signaltid nulgennemgang, skiftegrænse A1, A2: t0 � 180 ms
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High U � + 32 V;  I � 10µA

Low U � + 0,4 V;  I � 100 mA
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$�	���	�0���	����	�����	�4	��������0�����	�(�	%��	��	��������
������	*/��	.	++��	�4	���	�0���	���	��	��%�	�	����%����	/!B
*/��	�.�

6�#"'�
���������#�
(��
������%/	��
��

&��	����������%����	/"�	���	$�	��������	���������	*/��	�.�
%��	+������	��	�����	�����)������	�����	��	���,%�����	��������
���	��)��	�0������	�4	M�?'������	$��	�0���	������	�,�	����
M�?'�����	�������	*�%������	�(������.�

5�"���
���������������-�#��
�����

&��	�����	�������	*/��	�	�����	/��	�.	���������	�0������	����
�������%0������������	��	������	����������	��	�0����%4����
%��	���-������	��	�������Q	+��	��������	���������%0�����������	��
��	�����'�������	�4	��	)����%�	�����

�-���
�*���

$��������	�4	�$	��	3	�0����	$�
@ %��	���������������	*��	5()'$'����	�
2.� �����
@ %��	����������%����	/ =	*��	����������%����'�����.�

�4�	$�	�0����	�������	%��	������������������	��	�������������
��	����������%����	/ =	(���	�����������	�4	����������

;���	�����	��	����������	���	������	��	�������	*/��	=	���	/��	B.	��
�����	�����	�����	���	���	��	�����	��%������	�0����	���	���������
�������������	��	����������%����	/ =A
@ /���������	��	%4�������%��	�4	
�A	/ =	F	$�5/D1R	
�
@ /���������	��	%4�������%��	�4	
A	/ =	F	$�5/D1R	

@ 5(%�������A	/ =	F	
�	1$$�	

@ $���������������A	/ =	F	
�	5S3�	
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�4�	%��	�4�	���	�������(�����	��������	�	����%������	)�����	���
������	+,�����	(�����	*/��	���	�=.	������	$�	���	%�N�%���
�����0���	��	�������(������	?��	�������(�����	��(��	������	��
�������	(�����	*��	��(������%�����.�
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E����������	���	����	����%������	���������	�����������'
��0���	)�����	��	������	+,�����	(������	*/��	�!�	�".	�������
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�

Skiftesignal P62, skiftegrænse 1 15
P63, skiftegrænse 2 16

Klasseringssignal P18, nedre klasseringsgrænse 17
P19, øvre klasseringsgrænse 18

Weg

5

t

t

tvtv

Pin 15
(A1)

2���%0�����	����������,)	�4	/��	��	���	��������0���	*1�.	F
� %%�	����		� 	%�

+$��������

6��	��������0�����	��(�P	)�����	���	������	+,�����	(�����
*/��	��.	������	$��	%���%���	�����������+��	��������	�" 	%��
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20������	�����4���	��������	%4�����������	��������'
�����������	����(��0�������	����	��	�����	��-�	���	����4�
%��	��	��-�'%�������
E���0���	���	��	��-��	��%	+��	����	�����������	�4	��	%4����
++��	����(��0������	�,�	�0������	��	�������(�����	������
;��%��	��	��	�����4�����	���	�(��%���������	���������
%(����

ERROR xx������
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2�����(���	���	$�	���	����0�����	��	�,���������	�T=�T"�
��0���	�����	����	�������A

➤ 60��	)�(�������%����	P00 KODE
*��	�$���������%�����.�

➤ ����0�	�,���������	�T=�T"��

➤ E����,�	����0�������	%��	������	��2�

➤ 60��	%��	������	�@�	�����	�'�	TASTE INDE �����	TASTE
UDE�

➤ E����,�	������	%��	������	��2�

&��	��0����	������(�	���	$�	����(	�0���	+���,������(���
�����	%��	&E$	�0���	����������%����	P00 KODE�
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$�	���	��	����U���'(������	��	�0������	���		����0�����	��
�,���������	==T��T��	A

➤ 60��	)�(�������%����	P00 KODE�

➤ ����0�	�,���������	==T��T���

➤ E����,�	����0�������	%��	������	��2�

➤ 20������	�����	�(	����U���'�(%%�����

➤ &��	������	J8K	���	���	�4	���������	�������	�%
						���	(������������

➤ $�	��������	���������	%��	����U���'�(%%����	���	����
�4	������	��2�
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6��	���%��	�����	�����	�0������	1���'����������	���	%4��'
�����%���	5�������	���	)�(�	��	�$V��	�4	��	�0���,-�'
%������	��	���	�(��%�����������������	���	���	�0��
��	�������	��	����0��	��	�4	����	������-��	���	��	����0��	5���'
���������	$�	������������	�4	������	������	���	��	�,��	���
��������0�����	�(��

&��	�)�����������@�23�	���	%��	�0���	������-�'��������

Funktion af kontaktudgangene A1 og A2

6��	)�(�	��	������-�'�������	+��	�������(��������	1�	*/��	��.
��	1	*/��	�=.	��	0�����	�(������A	$�	��	��%%�������	�%�����
��������0�����	�(��	3�����	���	����%������	�	/=	����0��	� 	%%
��%	�������(����	�4	�������	(�����	1�	���	:� 	%%	�4���	��%
���	8� 	%%�	3�������	�����(����	�����	(��������������	1��	�4�
���	�,���	%��	�(�	�	�������	�������	�

2���%0�����	����������,)	���	��������0���	*1�.	F	� %%�
�����		� 	%��	����		�" 	%�

Display Betydning

RESTVEJ. UDE Ingen restvejs-visning

RESTVEJ. INDE Der er valgt restvejs-visning

„Kørsel til nul” med restvejs-visning

� 60��	+���,������(���	�
� ����0�	 5���'���������
➤ H,�	�����	���	�(��

W����-��
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6��	��������������	6��IM5'�'C	*
��.	�4	�0������	���	%��
����	%4���0�����	(��0��	�	15C��'���%���	������	���	��	�������
�����	/CV���

&
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��#�'��

2����(��������)���	��	�����4���	�(����0�����	*)�������	,�����.	�����
���������	*)�������	�������.�
��	�(����0�����	�����4���	�����(��������)��	���	$�	)�������	+��
2/	2�H��H	1I5	*���'��� !� ��� ��.�	6��	�����	��)��	��	/�� =	��
/�� "	��������	���)(����	%��	��	)���

��>
����#�'���-����	 %

11GND

2

3
4
5

6

20

7

TXD

RXD
RTS
CTS

DSR
GNDSIGNAL

DTR

CHASSIS

2

3
4
5

6

20

7

ND

GND

TXD

RXD
RTS
CTS

DSR
GNDSIGNAL
DTR

CHASSIS

1GND

2

3
4
5

6

20

7

TXD

RXD
RTS
CTS

DSR
GNDSIGNAL

DTR

CHASSIS 1 GND

2

3
4
5

6

20

7

TXD

RXD
RTS
CTS

DSR
GNDSIGNAL

DTR

CHASSIS

ND

?(����0����	�����4�����

?��������	�����4�����

�
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�
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��
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�+
/0
'#
1
*
�0
20
�3
�&
%
2(
)
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1 CHASSIS GND Apparatjord

2 TXD Sendedata

3 RXD Modtagedata

4 RTS Sendeopfordring

5 CTS Klar til at sende

6 DSR Driftsklar

7 SIGN. GND Driftsjord

8 til 19 – ikke i brug

20 DTR Dataterminal klar

21 til 25 – ikke i brug

+
(��$��"��&���"����

8"
#	�
(��$ �*-��
���
(��$

aktiv – 3 V til – 15 V

ikke aktiv + 3 V til +15 V

+
(��$��"���&�=��&�=�����"��&�

8"
#	�
(��$ �*-��
���
(��$

aktiv + 3 V til + 15 V

ikke aktiv – 3 V til – 15 V

�
��
�

��
��
��
.�
�+
/0
'#
1
*
�0
20
�3
�&
%
2(
) �����"�����"���������

�����"���� 1 Start-Bit
7 Data-Bits
Even Parity Bit (lige paritet)

                                  2 Stop-Bits

�������� Kalde måleværdi: STX (Ctrl B)
                                  Afbrydelse DC3 (Ctrl S)

Fortsætte DC1 (Ctrl Q)
Spørge omfejlmelding: ENQ (Ctrl E)

%#���*��.��-##��)����(��������(-��
	$��-��
�
&4���0���	F	8	���	%%
&4���0�����		������	��������	�������������0����	*	F	.	��	���
������	�������	��	
��

����(-��
	$��-��
�

 – 5 . 2 3        =  1  < C R >   < L F >

� � � � � � � �
� ?������
� 2���0���	%��	����%���(���	*����	� 	�����
										�������	�(����	)�����	(��0��	��%	)�����	�����.
� 3�����	����
� &4����+��A

3�����	����	F	%%Q	X	F	��%%�Q	Y	F	��,-
� H������������������	*Z�	O�	FQ	Y	�4�	/�"	O	/�B.

������)�����	����
� 1������������	*�F
��	F
�	1F
�:
�	5F
�8
.
� CM	*������������	�
�	����	���	����'���)���.
� D?	*��
������	����	��	�����.
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 P50 V.24 Baud-Rate

 P51 V.24 Antal yderligere blanke linier ved
                                  måleværdi-udlæsningen

�
�*���	��"*�(�������(-��
	$��-��
�

6���������	��	��������	���	%4���0���'(��0�������	�4	�0������
)�����	��������	�	����������%����	/��

�
�*���	��"*�(�������(-��
	$��-��
� 4��

����)'������
�*���, ingen display-stop: Displayværdien
svarer til den aktuelle måleværd DISP. AKTL.

����������
�*���: Displayet bliver holdt
(fastfrosset) og aktualiseret ved hvert signal
for måleværdi-udlæsning DISP. HOLD

�������������)'������
�*���: Displayet er
standset, sålænge et signal for måleværdi-
udlæsning ligger på DISP. STOP

�
��
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.�
�+
/0
'#
1
*
�0
20
�3
�&
%
2(
)����(-��
�$��-��
�������$�#�
"����4�5+&

� 2���	������	&E$	*�0�	��%0����%	�4	����%����'
�����������	/	"=.�

���
A����������(-��
"(���)����

�	� F J�K
�"!	:	*��		�����	)�����	������.
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?��	��	������	%4���0���'(��0�������	����	����������	�
2
*
��.�	+��	$�	��	%(���+����A

� D0�	���������	���������	*/��	�	�4	
��.	�4	 6�
������	%��	��	��%���	�������	*�(���.�
�����

� D0�	���������	��%�(���	*/��		�4	
��.�4	 6�
������	���	�������	%��	��	22D'��%������
*������ 5�!�D5NN.�

!���#���
��
�#���
����(�������(-��
	$��-��
�

/"��)' &
�

Mindste varighed af signalet „kontakt“ te � 7 ms

Mindste varighed af signalet „impuls“ te � 1.5 µs

Indlæseforsinkelse efter „kontakt“ t1 � 5 ms

Indlæseforsinkelse efter „impuls“             t1 � 1 µs

Måleværdi-udlæsning efter t2 � 50 ms

Regenereringstid t3 � 0

���
A����������(-��
"(���)����

�	� F J�K

5������	��	����������	���������	��	��%�(���	�4
5()'$'�������	�
2	*
��.

5������,)������	���	%4���0���'(��0�����	�����	��%�(���	�����
���������

Pin 1(0V)

Pin 23

Pin 22

Pin 1(0V)

EXT(X41)

EXT(X41)

t1

t2

te te

tD

t3

�"!	:	*��		�����	��%%�	������.
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Måleværdi-udlæsning med CTRL B

&�������	�0������	����	6��IM5'�'C'����������		�������������
52
	*C2MD	3.�	)�����	���	�4	�����	�����(���	+���,���	%4���0���
(��0��	����	�����������	C2MD	3	)�����	%�������	����	���������
M
2	�4	����������	��	%4���0�����	(��0��	����	���������	2
$�

&4���0�����	���	���	��	���%����'������%	*������	+�������%�����
����+����	�	����������	��	W����U�[	.	%�������	��	)����	��%��

3����'������%%��	���	+,-��	�����	���	��(���0������	��)������
��	��	������%	���	%4���0���'(��0������

!���#���
��
�#���
����(�������(-��
	$��-��
�

/"��)' &
�

Indlagringsforsinkelse                         t1 � 1 ms

Måleværdi-udlæsning efter                         t2 � 50 ms

Regenereringstid                                     t3 � 0

2����	���+,-���	+���	�(��������	��	�����	*������
%4���0���	%��	����������0���'�������.��

���
A�������������(-��
"(���)����

�	� F J�K

5����������	���	��	%4���0���'(��0�����	�����	�C���	3�

315�C'������%	���	��	%4���0���'(��0�����	����	�C���	3�

 10 L%=18
 20 CLS
 30 PRINT "V.24/RS-232-C"
 40 OPEN "COM1:9600,E,7" AS#1
 50 PRINT #1, CHR$ (2);
 60 IF INKEY$<>""THEN 130
 70 C%=LOC(1)
 80 IF C%<L%THEN 60
 90 X$=INPUT$(L%,#1)
 100 LOCATE 9,1
 110 PRINT X$;
 120 GOTO 50
 130 END

t1

t2

Ctrl B

tD

t3

Ctrl B

					�"!	:	*��		�����	)�����	������.
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"����B����"(���)����D.

60��	����������%����������������

60��	/  	HE$��

P00 KODE

MOD

����0�	�,������	�"	=�	���	�����,�	%��
��2�

/$�#�
"������"(���)����.

OVERFØR

SENDE PARA.

6�����	%��	������	��2�

&��	�����	��2	)�����	����%����'������
(��0��	����	6��IM5'�'C'�����������
�����	(��0�������	���)���	���	������	���	��
�����	�����	%������	�����	�������	&��
������	����%���(����	������	�	��������'
�,�����'%��(���

PARA. MODT.

20������	��	����	���	��	%������	��	����%����'
�����	����	6��IM5'�'C'�����������	6��	��
��-����	%���������	��	����%�����������	�����%'
�,���	�0������	��	������	��	�������	�4���	&��
������	����%���(����	������	�	���������,�����'
%��(���

����

�����

SENDE KOR.1

&��	������	��2	)�����	�������(��0���������	���
����	�	(��0��	����	6��IM5'�'C'�����������
�����	(��0�������	���)���	���	������	���	��	�����
�����	%������	�����	�������	&��	������
����%���(����	������	�	���������,�����'
%��(���
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SENDE KOR.2

&��	������	��2	)�����	�������(��0���������	���
����		(��0��	����	6��IM5'�'C'�����������
�����	(��0�������	���)���	���	������	���	��	�����
�����	%������	�����	�������	&��	������
����%���(����	������	�	���������,�����'
%��(���
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KORR. MODT.

20������	��	����	���	��	%������	��	�������(�'
�0��������	*����	�	���	.	����	6��IM5'�'C'
�����������	6��	��	��-����	%���������	���)���	���
������	���	��	�����	�����	%������	�����	�������
&��	������	����%���(����	������	�	��������'
�,�����'%��(���

����

�����

?������	�����,������(���������

?�(
��
�����"��
��	�"�$��-��
�����*��������	�"
#"���#�$�(-��
�
����

$�	��	�0������	(��0���	������	����	6��IM5'�'C'���������������
���	$�	%��	��	���%����'������%	*�����A	;�������%�����	%��
���	����������	��	W����U�[	.	%������	��%	��	��������	��
��%%�	��%	�4	��	/CV��	*+���	�����	����	��%%��	�	���	����
��������.�
2�����������	���	$�	%��	���%����'������%%��	�����	����	���
�0�������

2�����������	���	$�	%��	��	�����������	8	+���	���	��	�,��������
8	)���)�-��	��	������	0����	����%�����0������	;��	����	%��
���	+���	�������)	���	(��0�����%��	��	��������	*��	��	�,������
�����.�	20������	���������	���	%����������	��	������	���	��%%�
���%�	��%	���	(��0��������

6��	%���������	��	�������	���������	�0������	�,���	��	���%%���
�4	�����������		Z	\	O�
&��	%����������	��	��(�������		Z	\	O	)�����	%����������
����(�����

6��	������	���	��	)�����	%��������	)�����	�,���	�����	��	�0����
������������	*�	�����	�	(��0��������.�	$��	%���������	�0����
����������	�(�	������	��	��%%�	�����	;��(�����	)�����
�(����0����+����	��	������	�������������	D�����	%��	������
%��������	�����	���	%����	����%����	)�����	���������	����������
�	��-�����0���	�����	�0������	�,������	��-�%������A

?�]D�	&E$2�

$�	�������	��-�%��������	%��	������	CD�

6��	%���������	��	����	�������	����%����'�0������	�0����
�0������	����������%������	�	��(����������������
?�����A				�/ �								2E&&�		F					2E&&�		F				��
60�����	�	��	����	��������	/���%����	/ �	)�����	���	�
��(���������������		�/ �				&&		F					&&		F				 ��
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3���	������ ��� ����������
	��

����
�
�

1���	����%����	(��0�������	)�������	%��	�����������		Z	\	O		*	;�
A	 N1.

			\				ZCMO		ZD?O

										�	����

����
�
�

S��0�����	��	�0����)���������

	�		$			'							�			�									3																																		&		&												ZCMO		ZD?O

																												��	����																																		�	����																	����
																									����	�0����																												%4�������%										����(�

%�����)�������
�
����"�������#�����*��������.

�.�4��������.

/���%���������������	���	���	0�����	%��	&��S5'������	*������A	20����������	�������I�0����������	�������	����.
����%����A

	/			�		�																													&			�			?		1			H		2			�								F																			$			�		&			�			?		H			2				�			S		$		�							F																																	 			ZCMO		ZD?O

																																	��	����																												�	����																											��	����																											�	����										=	����																����

	/			�		 																																							6			�						�			�									F																						�			"			�			 			 								3		1		S		$							F												�			"			�			 			 		ZCMO		ZD?O

																																		��	����																											�	����																											��	����																											�	����										=	����																����
������	�	� 	�	��	��	����������������	���������������������������	 �!������������������������	�	���������	"�����������������������	 �!���������	�	�
���������#��$�����
�������
	����	 $�	���������������%�&�	 $�	����������������������������������������������������%�&�	 $�	���������������������������������������������%�&�	 $�	�
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'.�4��������.

/���%���������������	���	���	0�����	���	����0�����	��	�0���
������A	D���^MHEMM�	���=  	����.

	/				�			"																									S			�			H				D			1			5			5			�									F																			:															�						 				�				 			 			 			 		ZCMO		ZD?O

																																		��	����																																				�	����																																��	����																																			����

	/				�			�																														D				�				H			 			M			M			�									F																				'																									�			�			 				 			�				 			ZCMO		ZD?O

																																		��	����																																				�	����																																��	����																																			����
������	�	� 	�	��	��	�����������������������	�����������������������������	 �!��������������������������������	�	�
������������������������������#��$�����
�����
	����	 $�	���������������������������%�&�	 $�	��������������������������������������������������������%�&�	 $�	�

�
������
�
�.

1���	����%����	������	�����	%��	��(�������	Z\O	*;�
A	 N1.

			\				ZCMO		ZD?O

/���%�����������	)�����	�����	�	���	�����������	������	*������	���	�������������	��%	$�	���4	���	�0��	�	���������	�4	�0�������.
/���%�����0�����	��	(�������������	���	����0�����	��	����%������	�	�0�������
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4���������
����+������,.���"��(�����(��
��� 

4���������
��� ,��#�
(����

� Starttegn (*);
�������	��������

 Apparat; MM ELL. TOM;
�������������

�������������

� � Målesystem: MM = 0;  TOMME = 1;
������������������������������� � X1 = 0; X2 = 1;  X1 ADD. X2 = 2; X1 SUB. X2 = 3;
���������
�����������
��������� � DIM.FAKTOR UDE = 0;  INDE = 1;
���������
�������������������� X1: DIM.FAKTOR = 1.000000; (værdiindlæsning uden VZ)
����������
�������������������� X2: DIM.FAKTOR = 1.000000; (værdiindlæsning uden VZ)
������������������������������� � Klassering : KLASS. UDE = 0;  KLASS. INDE = 1;
������������������������������ Nedre grænse: N.KLASS = 0; (værdiindlæsning)
������������������������������ Øvre grænse: Ø.KLASS = 0;  (værdiindlæsning)
�������������������������������� � DISPLAY: AKTUEL = 0; HOLD = 1; STOP = 2;
���������� ���������!��� ������ � X1: TÆLLERETNING  POS = 0; NEG = 1;
���������� ���������!��� ������ � X2: TÆLLERETNING  POS = 0; NEG = 1;
������������� ���������������� X1: SIGNALPERIODE = 10 µm;  (værdiindlæsning uden VZ)
������������� ���������������� X2: SIGNALPERIODE = 10 µm;  (værdiindlæsning uden VZ)
���������!���
������!���
����"� " X1: TÆLLEMÅDE   0-5 = 5;  0-2  = 2;  0-1 = 1;
���������!���
������!���
����"� " X2: TÆLLEMÅDE   0-5 = 5;  0-2  = 2;  0-1 = 1;
������������

��������

�����#� # X1: CIFRE EFTER KOMMA  4 (område: 1-8)
������������

��������

�����#� # X2: CIFRE EFTER KOMMA  4 (område: 1-8)
�#����������  ���������  ������ � X1: KORREKTUR UDE = 0;  LIN = 1;  ABS = 2;
�#����������  ���������  ������ � X2: KORREKTUR UDE = 0;  LIN = 1;  ABS = 2;
�#����������  ���������������� X1: LINEÆRKORREKTUR = 0 µm/m (værdiindlæsning)
�#����������  ���������������� X2: LINEÆRKORREKTUR = 0 µm/m (værdiindlæsning)
�#�����������$ ��������������� SLØR-kompensation = 0.0000 mm  (værdiindlæsning)
�#�����������$ ��������������� SLØR-kompensation = 0.0000 mm  (værdiindlæsning)
�#���������� ����������� ���
�� � X1: EET REF.M. = 0;  500; 1000; 2000; 5000 SP;
�#���������� ����������� ���
�� � X2: EET REF.M. = 0;  500; 1000; 2000; 5000 SP;
�##��������� ������ ������������ � X1: REF.INDE = 1;  REF. UDE = 0;
�##��������� ������ ������������ � X2: REF.INDE = 1;  REF. UDE = 0;

4
��
�
	�
��
��

��
��
��

��
�
��
��
�
	
��
�



��

4
��
�
	�
��
��

��
��
��

��
�
��
��
�
	
��
�4���������
��� ,��#�
(����

�#"���������� 
������� ��������� � X1: UDE=0; FRKV.=1; SNAVS.=2; FRKV+SNAVS=3;
�#"���������� 
������� ��������� � X2: UDE=0; FRKV.=1; SNAVS.=2; FRKV+SNAVS=3;
�"������������#������������	���� ���� BAUDRATE = 9600; (110-38400)
�"������������#������	���������� � BLANKE LINIER = 1; (0-99)
������������������������������ Skiftegrænse 1:  A1 =  0; (værdiindlæsning)
������������������������������ Skiftegrænse 2:  A2 =  0; (værdiindlæsning)
�������������!%��������������� HENFP.-FASTLÆG = 0;  (værdiindlæsning)
�������������&������&���������� 0 CL-ENT UDE =0;  CL-INDE = 1; CL-ENT INDE = 2;
�����������������������&������� 1 DISPLAY: ENT...CL INDE = 1;  ENT...CL UDE = 0;
��"��������� ���������� ������� 0 EXTERN REF UDE = 0;  EXTERN REF INDE = 1;
������������
������������������ 0 TASTE MOD: SENDE UDE = 0;  SENDE INDE = 1;
������������������������ �%���� 1 LANDESPROG: 0 = EN; 1 = DE; 2 = FR;
� 3 = IT; 4 = NL; 5 = ES;

6 = DA; 7 = SV; 8 = FI;
9 = CS; 10 = PL; 11= HU;
12 = PT;

Sluttegn (*);
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3���	������ ��� ���������,���
������

?��	+���	����	���	����	����������	)�����	����	����	�������(��0���'��)��	���%�������	��	(��0���
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1���	�������(��0���'(��0�������	)�������	%��	�����������		Z	\	O		*	;�
A	 N1.

			\				ZCMO		ZD?O

									�	����
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�.�&-����'��������

S��0�����	��	�0����)���������	��	%4������%��

	�			$			'								�			�									3																																		&		&											ZCMO	ZD?O

																												��	����																																					�	����															����
�����	��	�0����	�������)(����																								%4�������%										����(�

8
�
�.�&
��#"��
��������#��

S��0�����	��	�����	���	����	����������

	1			H			5			�									
			�																																									F																																		 			ZCMO	ZD?O

																												��	����																															�	����															=	����																	����
																		���	������������	����																			������)���									�����0���												����(�
																					�������)(����																																																+,-��)(����

8
�
�.�&
��#"��
��������#��

S��0�����	��	�����	���	����	����������

	
			�										?			H			2				�									
			�																									F																																		 		ZCMO	ZD?O

																												��	����																																�	����													=	����																	����
														��-����4��������	����																				������)���								�����0���													����(�
																				�������)(����																																																+,-��)(����
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8
�
�.�E���)�
��*$�#�
S��0�����	 ��	 +���,������(�����	 ���	 �������(���

	;			�			�			?				�				/		H			2				�																																		F																				:																									 				�				 					 			 				 		ZCMO	ZD?O

																												��	����																																�	����																																��	����																																			����
									+���,������(���	�������)(����										������)���								�0���	���	+�����(���	+,-��)(����															����(�

8
�
�.�!"���#�$�(-��
�:
S��0�����	��	�������(��0���'���	 

	H				 			M			�										�			M				�									 			 																						F																			:																										 				�				 			 				 				 		ZCMO	ZD?O

																									��	����																																			�	����																																��	����																																		����
							�������(��0���'���	�������)(����								������)���														�������(��0���	+,-��)(����																		����(�

6��-��
�����#"���#�$�(-��
�����	�@�
S��0�����	 ��	 �������(��0�����

	H				 			M			�																�			M				�									=			�																F																			:																										 				�			 				�								�		ZCMO	ZD?O

																										��	����																																		�	����																																		��	����																														����
								�������(��0���'���	�������)(����							������)���										�������(��0���	+,-��)(����																				����(�

�
������
�
�.
1���	�������(��0���'��)�����	�����	%��	��(�������	Z\O	*;�
A	 N1.

			\				ZCMO		ZD?O

									�	����
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8
�
�.�?��������������#"���#�$�*$�#���
S��0�����	��	 �������	%����%	�������(��(�����

	/			H			2			1			?			5			2			�																																										F																														�				�			ZCMOZD?O

																												��	����																																�	����														=	����																	����
											�(����������	�������)(����											������)���						�(����������												����(�
																																																																																												+,-��)(����



�


!"���#�$�(-��
	��'���+������,���#����� .�?#�
(�#"���#�$�

!"���#�$(-��
	��'�� ,��#�
(����.
\ Starttegn ( * );
�������	 

 Type tæller; Målesystem (MM el. TO);
������� ������� Til korrigerende akse, X1 = 0; X2 = 1;
���������� ������� Fejlforårsagende  akse, X1 = 0; X2 = 1;
����������� ������" Punktafstand X2 = 15 (område : 6 – 20)
'�����������  �����"���"� Henf.punkt X2: +15.2250 mm (værdiindlæsning)
�� ���� ����  ����������� Korrekturværdi 0 = 0.0000 mm  (korrekturværdi 0 er altid 0)
�� ���� ����  ����������� Korrekturværdi 1 – 10 er belagt med værdier  værdiindlæsning)
�� ���� ����  ��������#�� Aksen bliver korrigeret fra 15.2250 mm til 342.9050 mm .
�� ���� ����  �����������
�� ���� ���#  �����������
�� ���� ���"  �����������
�� ���� ����  �����������
�� ���� ����  ���������"�
�� ���� ����  ��������#��
�� ���� ����  ��������"��
�� ���� ����  �����������
�� ���� ����  ����������� Korrekturværdi 11 – 63 ingen værdi indlæses (hukommelse tom)
�� ���� ����  �����������
�� ���� ����  �����������
�
�
�
�
�� ���� ����  �����������
�� ���� ����  �����������
�� ���� ����  �����������
�� ���� ����  �����������
� Sluttegn (*);
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#�	�������� ��
����,���*./&"0)�/1/�2�
����
������-��

$�	���	)��-���	�0������	��������	����	6��IM5'�'C'
��������������	�
?,������	��%%������	��4�	���	�4���+��	���	�$	��	3A
?��%��A
Z�5CO2



ZCMO 2����	�������
Z�5CO1



ZCMO S��0�	���+���	��	�������
Z�5CO?



ZCMO S��,�	�(������
Z�5CO5



ZCMO 5�������(������

H�%%����������� 3��������
Z�5CO2    ZCMO 2����		_ _
Z�5CO2   �ZCMO 2����		_�_
Z�5CO2   ZCMO 2����		__
Z�5CO2   �ZCMO 2����		_�_
Z�5CO2   �ZCMO 2����		_�_
Z�5CO2   �ZCMO 2����		_�_
Z�5CO2   =ZCMO 2����		_=_
Z�5CO2   !ZCMO 2����		_!_
Z�5CO2   "ZCMO 2����		_"_
Z�5CO2   BZCMO 2����		_B_
Z�5CO2 �  ZCMO 2����		_CD_
Z�5CO2 � �ZCMO 2����		_'_
Z�5CO2 � ZCMO 2����		_�_
Z�5CO2 � �ZCMO 2����		_��2_
Z�5CO2 � �ZCMO 2����		_&E$_
Z�5CO2 � !ZCMO 2����		_�I_	*+�����(���.

H�%%����������� 3��������
Z�5CO2�   ZCMO 2����		_C�: _
Z�5CO2�  �ZCMO 2����		_C�:�_
Z�5CO2�  ZCMO 2����		_C�:_
Z�5CO2�  �ZCMO 2����		_C�:�_
Z�5CO2�  �ZCMO 2����		_C�:�_
Z�5CO2�  �ZCMO 2����		_C�:�_
Z�5CO2�  =ZCMO 2����		_C�:=_
Z�5CO2�  !ZCMO 2����		_C�:!_
Z�5CO2�  "ZCMO 2����		_C�:"_
Z�5CO2�  BZCMO 2����		_C�:B_

Z�5CO1    ZCMO S��0�	�0����)���������
Z�5CO1 �  ZCMO ��'���%���'�������
�(���)��
Z�5CO1   ZCMO &�%�����U���	�(���)��
Z�5CO1 � �ZCMO S��0�	��-�'�����
Z�5CO1 �  ZCMO S��0�	����U����(%%��
Z�5CO1 B  ZCMO S��0�	���������

Z�5CO?    ZCMO M�?'�(������
Z�5CO?   ZCMO /����

Z�5CO5    ZCMO 20����	M�5�2
Z�5CO5   �ZCMO 5�0���	������(�
Z�5CO5   ZCMO ?������	������(�



�	

,��#�
(���������������	���	�	#"�����"��.

20������	(������,����	���	�����������	��	��%%������	
E�'

E??	������������	�4�	���	�������	����)(����	*�  	����.	��	�(���
������	�0������	�����������		
E??	���	�����������	�����
�����������	��	)(������	������	�0������	�����������	
E�	���
�����������	��	��	����	����	���	��	%������	�����

&��������##����&����	#"�����" 

1���	��	�0������	�������	���������	�������%%������	)�����
���������	���	�����������	��	�����������	����*1����U������
C������'?.�	;�������	)�����	������������	(��,���
6��	����	���������	++��	(�������	��%%������	������	�0������
%��	����������������*��	�����U������	C������'S.

6��-��
�������-����'���������.

$��	)�����	(��0��A	20���������	����U����(%%���	����	���
����U��������������
����%���A

	Z52
O								�			$			'							�			�									3								ZCMO		ZD?O

																				�			�			B				!				B			!					'				 				�		ZCMO		ZD?O

																		 			 			�				'				 			�				'			 				�		ZCMO		ZD?O

2����,���A 52
Q
� 	����Q	CMQ	D?Q
� 	����Q	CMQ	D?Q
� 	����Q	CMQ	D?Q

6��-�����	������	�
�*���.

$��	)�����	(��0��	���	�����	���+���	��	���������	*���4	������
��	��-�%��������.�

	Z52
O			'			�						�					�			�			�				=			!			"			B			ZCMO		ZD?O

2����,���A 52
Q
%���	� 	���	%�N�	��	����Q	CMQ	D?Q	*���	�����
�����	 ��%%���	��	����%���(�����.

6��-���)9�'�
#�(-��
.

$��	)�����	(��0��	���	���(����	����������0���	 *(���	��%%��
%��	�������	�(����.

Z52
O			:				�						�			�				�			=			!			"			B		ZCMO		ZD?O

2����,���A 52
Q
?������Q	����0���	%��	B	�����	CMQ	D?Q

6��-�����9���#��.

$��	)�����	(��0��	���	�	���������	�����	��-�������	*(��0�����	����
�(��	�4�	��	��-�%������	)�����	�����.

Z52
O			?			E			M		&		1			2					�				?				�			;			D				�								ZCMO		ZD?O

2����,���A 52
Q
��	����Q	CMQ	D?Q
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��

6��-����"��F����$����.

$��	)�����	(��0��	���	���(����	����U����(%%��

Z52
O								�			�			B			!				B			!					'				 			�		ZCMO		ZD?O

2����,���A 52
Q
� 	����Q	CMQ	D?Q

6��-������������.

$��	)�����	(��0��	����(����������
����%���A
 	F	5���(���%)��	%,���
�	F	5���(���%)��	�����
	F	5���(���%)��	)������

Z52
O			 			�			 				 			�				 			 			�			 					 			 			 			 			 		ZCMOZD?O

														�			)			�			�			�				�			�			+				�					-

2����,���A	52
Q
��	����Q	CMQ	D?Q

�	F	M�?	*���������%0���. �	F	/M��2	*����(��0�����.
)	F	;�����(���	� �	F	���+	*��%%�'�������.
�	F	;�����(���		 +	F	Z	*����������.
�	F	5�2	*�����0�	+�����(���	. �	F	F	*����������.
�	F	521M2	*%4���0���. -	F	O	*����������.

6��)����$�#�
"������/���	�#"�����"�� .

1���	��	 �0������	�������	���������	��%%������	)�����	���������
%��	�����������	��	������������?�!	*1����U������	C������'?.�
;�������	)�����	��%%������	(��,���
6��	����	���������	++��	(�������	��%%������	������	�0������
%��	�����������	+?!	*��	�����U������	C������'S.�

�%/	�$�#�
"�.

S���)��	�����	��������	M�?'�����	*���	���(����	M�?'��������
)�����	0�����.�

4�
��

S��0�����	��	��	���(����	%4���0������	&4���0���'(��0�������
*�����,���.	����	��%	)��������	�	+4��)����	*����	�".�	5�%%�
�(������	��%	%4���0���	����	%��	52
	*C������	3.�

�*��
���$�#�
"���������	#"�����"�� .

&-������%�%&.

20������	)�����	���	����U���	���)����������	��	�������	�4���
*�(������	��%	(�'��	�����)����	��	�0�������.

�*-����������$�.

20������	���������	��������(��������	���	����������	��
�����������	 ?�!� *1����U�����.�
1���	������	�4	�0������	)�����	��0�����	20������	���	�(	�(�
)��-����	%��	��������	6��IM5'�'C'��%%�������	��
����������	��	������(���	����	�����	���	����������	��
��������(������	�?�����	������(��	�����	���	(�'	��	�����)����
��	�0�������

/�

(��������$�.

20������	���������	��������(��������	���	����������	��
�����������	 ?�!	 *1����U�����.�
��	���������	��0����	������(�	%��	��������(������	�5�0���
������(���	)�����	����	���������
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!�'
���	$��)����� +������,
Bordmodel, trykstøbt
Mål (B � H � T)
239 mm � 84,6 mm � 224 mm

?�'�9�����*����$� 0 °C til 45 °C

8������*����$� –20 °C til 70 °C

�-� ca. 1,5 kg

������$���$�
A��             < 75 % i årsgennemsnit
< 90 % i sjældne tilfælde

�*-��
���"����
� Elektronisk strømforsyning
100 V~ til 240 V~
(–15 % til +10 %)
50 Hz til 60 Hz (± 2 Hz)

+���
#�
� F 1 A i apparatet

%���#��"�'�$             typ. 8 W

%��#��"�����
�#
�"�����
A�� ifølge EN 55022, klasse B

��)9�
##��A�� iflg. VDE 0843 del 2 og 4,
            strenghedsgrad 4

,��#����������� IP40 iflg. EN 60 529

����������	 For målesystemer m. sinusformede

����� udgangssignaler (11µASS);

referencemærke-udførelse
for afstandskoderede og
enkelte referencemærker

5��������#(��� X1 og X2:
max. 100 kHz ved 30 m kabel

�����#�
�� Indstillelig

E���)�
��*$�#��� 2

/$�#�
"��� • Klassering
• Skifte- og klasseringssignaler
• Nulling/fastlæg. af display med
   eksternt signal
• Måleværdi-udlæsning

�������	���	�	 Baudrate indstillelig

�������� 110, 150, 300, 600, 1 200, 2 400,

4 800, 9 600, 19 200, 38 400 Baud



��

��
 �


	
 �
��
��
�

+������,.�����
�����"����

35 1.
43

"
172 ± 0.2

6.77" ± .008"
33.5
1.37"

22
4

8.
82

"

14
0

± 
0.

2
5.

51
"±

 .0
08

"

239
9.41"

32
5

12
.8

"

X

��� � ��� ����� ��	
�� ���
����� �	
 ���� ��� �	��
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