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Indikace stavu s prosvétienim



Klavesa Funkce Ind. stavu Vyznam
+ Definice vztazného bodu REF Kdyz téZ blika desetinna tec¢ka:
+ Prevzit zadanou hodnotu indikace ¢eka na prejeti referencnich
+ Indikaci dat na hodnotu v P79 (P80!) znacek.
+ Vyskocit ze seznamu parametrt KdyZ neblika desetinna tecka:
i . Volba vztazného bodu refe:rre’néni zvna'éka byla QFejeta — indikace
/13 - Listovat zpét v seznamu parametr( uklada vzta;ng body - zGstanou
zachovany i pti vypadku sité
m - Start tisku namérenych hodnot,PRINT* Blikajici: Potvrdit klavesou ENT nebo CL
+ Zvolit parametr po zapnuti . -
« Listovat v seznamu parametrt dopredu inch Hodnota polohy v palcich (inch)
- Vymazat zadani nrs]2 Zvoleny vztaZzny bod
+ Vynulovatindikaci (P80!) PRINT Vystup dat tlagitkem MOD
« CL+ lv\/’IOD: volba seznamu parametru SET Blikajici: zadat hodnotu
« CL + gislo: volba parametru
+ Vymazat zadani parametru a </ =1/> Tridéni: Namérena hodnota je mensi nez
zobrazit Cislo parametru spodni hranice /v ramcitolerance / vétsi
. . nez horni hranice
+ Tlag¢itko znaménka
- + Zmengit hodnotu parametru MIN / MAX / bez funkce
. DIFF / ACTL /
- + Desetinna teCka START

ZvétSit hodnotu parametru




Rozsah dodavky ND 231 B

ND 231B Cislicova indikace se
standardni skfini

meéfrici pristroj se 2 vstupy 11 pAgs obj. €. 344 993-xx

Kabel pro pfipojeni k siti 3m

P¥irucka uZivatele ND 231 B

Nastréné viozky s pro stavbu ND 231 B do
lepici plochou vySky

Tato prirucka plati pro pro Cislicovou indikaci
polohy ND 231 B od ¢&isla softwaru

349 797-04

Cislo software najdete na nalepce na zadni stran&
krytu.
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Snimace polohy areferenéni znacky

Indikace polohy ND 231 B je ur&ena pro pripojeni dvou
fotoelektrickych snimacl polohy se sinusovym signalem:
predevsim pro pfipojeni dotykovych méridel MT
HEIDENHAIN s 11 pAgs.

Dotykova méridla MT maji referen&ni znacku.

Jiné fotoelektrické snimace polohy (viz ,snimace polohy*)
mohou mit jednu nebo vice referencnich znacek, zvlasté
snimace s ,kdédovanou vzdalenosti®.

PYi pferuSeni proudu je pfifazeni mezi polohou snimace a
indikovanou hodnotou polohy ztraceno. Pomoci
referencnich zna¢ek snimacl polohy a pomoci
automatického nastaveni REF ziskate opét bez problému
prifazeni mezi méridlem a Cislicovou indikaci polohy po
zapnuti pristroje.

PYi prejeti referencni znacky je vydan signal, ktery oznaci
tuto polohu méfitka jako referencni polohu pro Cislicovou
indikaci polohy. Sou€asné ¢islicova indikace polohy
provede zase pfifazeni mezi polohou dotykového méridla a
indikovanou hodnotou, kterou jste naposledy urcili.

U linearnich snimacu polohy s referentnimi znatkami s
kédovanou vzdalenosti k tomu potfebujete pojezd
maximalné jen o 20 mm (pfi periodé signalu 20 um).

Meftitko v \Rerereném’ znacky

snimacipolohy skoddovanou
| vzdalenosti

Referen¢ni znacka

Referenéni znacky u snimacu polohy




Zapnuti, prejeti referenénich bodu

-

0> 1

Zapnout pfistroj.

(Vypina¢ na zadni sténé krytu).

e |ndikace zobrazi po dobu dvou vtefin
ND 231 B.

¢ Indikace zobrazi ENT. . .cL 1),

e Blika pole REF.

Zapnoutvyhodnocovanireferenénich

bodu

* |ndikace zobrazuje hodnotu polohy,
kterou jste naposledy priradili poloze
referencni znacky.

e Sviti pole REF.

e Blikaji desetinné teCky

.

Poejetreferenénibod.

Provést pojezd, aZ indikace zacne nacitat
a desetinné teCky prestanou blikat.
PFistroj je pfipraven k provozu.

Pro automatiza¢ni ulohy maze byt prejeti referenéni znacky a

indikace ENT ... CL zru8eno v parametru P82.

Provoz REF

KdyzZ jste prejeli referenni znacky, je indikace v provozu
REF: uloZi posledni pfitazeni mezi hodnotou polohy méfidla a
indikovanou hodnotou polohy tak, aby toto pfifazeni zlstalo
zachovano i pri vypadku sité.

1) Stisknéte tladitko CL, kdyZ nechcete prejet referencni
znacky. Pak je ovSem pfifazeni mezi hodnotou polohy
meéridla a zobrazovanou hodnotu indikace pfi preruSeni
proudu nebo vypadku sité ztraceno.

a

ich bod

i, prejeti referencn
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Zapnut



ho bodu

Zné

Nastavenivzta

Nastaveni vztazného bodu

P¥i nastaveni vztazného bodu pfifadite znamé hodnoté
polohy pfislusnou indikovanou hodnotu polohy. U indikaci
typové Ffady ND 200 muzete stanovit dva nezavislé vztazné
body.

VztaZzny bod muazete nastavit

« Zadanim Cisla nebo

- Prevzetim hodnoty z parametru (viz P79, P80), nebo

+ Externim signalem

Zvolte vztazny bod 1 nebo 2.

Zadejte ¢iselnou hodnotu, napr. 5.

Bez nastaveni vztazného bodu: neznamé prirazeni mezi
hodnotou polohy a €iselnou hodnotou

d (& (B

Potvrdte zadanou Ciselnou hodnotu.

Mezi obéma vztaznymi body muazete libovolné prepinat.
Napfiklad vztaZzny bod 2 muzete pouZit pro praci s retézovymi
kotami.

Kdyz pfepnete zpét na vztazny bod 1, ukaze zase Cislicova
indikace polohy skute¢nou hodnotu snimace polohy.

20
15
10

PFitazeni hodnot polohy a indikovanych hodnot polohy po
nastaveni vztazného bodu




TFidéni

P¥i tfidéni porovnava indikace zobrazenou hodnotu s horni a
dolni ,hranici tfidéni“. Pomoci provozniho parametru P17
zapnete nebo vypnete provoz tfidéni.

Zadanihranic tridéni

Zadejte hranice tfidéni do provoznich parametra P18 a P19
(viz ,provozni parametry®).

Tridicisignaly

Svitici pole na displeji a spinaci vystupy Sub-D-konektoru
EXT (X41, podivej se tam) provadi tfidéni indikované hodnoty

Indikace Vyznam

= Mé&rena hodnota lezi uvnitf tolerance

Mé&rena hodnota je menSi neZ dolni hranice

<
> Mé&rena hodnota je vétsi nez horni hranice

Provozni parametry pro tfidéni

P17 TRID. Tridéni ZAP/VYP

P18 D.TRID. Dolni hranice tfidéni

P19 H.TRID. Horni hranice trid&ni

1
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Priklad: Horni hranice tfidéni = 26,02 mm
Dolni hranice tfidéni = 26,00 mm
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Vystup namérenych hodnot

Technické informace datového rozhrani

@:5 V.24/RS-232-C (X31), informace o formatu dat
atd. najdete v kapitole "Datové rozhrani
V.24/RS-232-C (X31)“.

Pres datové rozhrani V.24/RS-232-C (X31) Ize provést
vystup namérenych hodnot, napf. je vytisknout nebo ulozit
do PC.

Pro odstartovani vystupu namérenych hodnot jsou

nasledujici tfi moznosti:

» Stisknéte tlacito MOD (pozor na hodnotu provozniho
parametru 86).
nebo

» Zadejte prikaz STX (Ctrl B) pres vstup RXD datového
rozhrani V.24/RS-232-C (X31).
nebo

» Zadejte signal pro vystup dat (impulz nebo kontakt) pres
Sub-D-konektor EXT (X41).

K datovému rozhrani V.24/RS-232-C (X31) Ize pfipojit
tiskarnu nebo PC



Stop indikace

Indikace se da prikazem k uloZeni libovolné dlouho zastavit.

Interni CitaC b&Zi dale.

Parametr P23 nastavi provoz ,stop indikace* a ptipousti tfi

moznosti:

e Soubéznaindikace, bez zastaveni zobrazeni -
zobrazeni hodnoty odpovida aktualni namérené hodnoté.

e Zastavenaindikace - tzn.zobrazenije zastaveno; kazdy
prikaz pro uloZeni aktualizuje zobrazeni na novou hodnotu
meéreni - indikace nebé&zi kontinualné dale.

e Zastavena/soubéZna indikace - tzn. zobrazeni zlistane
zmrazené, tak dlouho dokud je pFipojen signal pro
uloZeni; po tomto signalu ukazuje indikace polohy zase
kontinualné aktualné mérenou hodnotu polohy

o n o 2] [=) O [=2

. - - N N ™
Pozice NN N NN N S S Y S S S A A Oy |
signal pro |
uloZeni
zastavena 8858858858888 2 S22 iEgsss

s

indik SO0 0886690909000909090900988A8CQCQ
Indikace S0 0000000000060 0000000000000 066d0 0o
ey 2828253853825 PE 085088888

B2%NA D sl el — . e el sl sl sl e el el el
soubézna S S8 88000000222000000000008000008Q8QQCR
indikace OO0 0000000000000 O0OO0OO0O0OO0O00O0OO0O0O00O0 oo o

Stop indikace

11
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Chybova hlasen
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Chybova hlaseni

Indikace Pri¢ina Indikace Pric¢ina

V.24 RYCHL. Dva pfikazy pro vystup méfenych CHYBA PAIJMU Chyba pfi pfijmu seznamut hodnot
hodnot prichazeji prilis rychle za korektur a parametr(.
sebou.1)

SIGNAL Sign'él zevsni[paéevpvols)h}/je’pFiIiv§ Dalsichybovahlaseni
maly napr. pri znecisténi snimace P¥i zobrazeni ,PREPLNENI”, je nam&fena hodnota pfili§ velka
polohy. ™) nebo prilis mala:

DSR CHYBI PFipojeny pFistroj nevysila signal > nastavte novy vztazny bod
DSR.1) nebo

- - - » jedte zpét.
CHYBA REF. V P43 definovana vzdalenost

referencnich znacek nesouhlasi
se skutecnou vzdalenosti
referencnich znadek.1)

CHYBA FORMATU Format dat, rychlost v baudech

atd. nesouhlasi.!)

FREKV. Vstupni frekvence do indikace je
prillis vysoka, napf. kdyz je prilis
velka rychlost pojezdu.!)

CHYBA PAMITI Chyba kontrolniho souctu:
prekontrolovat vztazny bod,
provozni parametry a korekeni
hodnoty pro nelinearni korekci
chyby os. PFi opakovani zavady:
informujte servis!

1) Tyto chyby jsou dlleZité pro pripojené pristroje.
Chybovy signal (pin 19) na Sub-D-konektoru EXT je aktivni.

KdyzZ sviti vSechny tfidici signaly, je horni hranice tfidéni
mensi neZ dolni hranice tfidéni:
» zmeérite provozni parametry P18 a/nebo P19.

Smazanichybovychhlaseni

Kdyz jste odstranili pfi€inu zavady:
» smazte chybové hlaSeni klavesou CL.



Zadni strana pfistroje

Datova rozhrani X1, X2, X31 a X41 spliiuji podminku
»bezpecného oddéleni od sité“ podle EN 50 178!

Pristroj -vstup X1/X2

Datové rozhrani Sub-D-konektor

HEIDENHAIN-konektor 9-polovy

Vstupni signaly U 11 pAgs

l:“—‘ X31 (V.24 /RS-232-C)
2 )

X41 (EXT)

100...240V/50...60Hz

Maximalni délka pfipojovaciho kabelu 30 m

Maximalni vstupni frekvence 100 kHz

Datové rozhrani V.24/RS-232-C (X31)

25-polovy Sub-D-konektor (zasuvka)

Spinaci vstupy/spinaci vystupy EXT (X41)

25-polovy Sub-D-konektor (zastrcka)

Pgislusenstvi

Konektory
Konektor (zasuvka) 25-polovy pro Sub-D-konektor
X41 obj. €. 249 154-ZY
Konektor (zastrcka) 25-polovy pro Sub-D-konektor
X31obj. &. 245 739-ZY
Kompletni kabel pro 3 m, 25-polovy pro Sub-D-

poenos dat konektor X31, obj. €. 274 545-01

Y~ ~{
AIE [
= RS
= N
7
Sit'ovy Ochranna Vstup X1 pro jeden
spinaé zem snima¢ polohy

HEIDENHAIN 11 pAgg

Vstup X2 pro jeden
snimac polohy
HEIDENHAIN 11 pAgg

Zadni strana pgistroje, poislusenstvi

13
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Instalace a upevnini
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Instalace a upevnéni

ND 231 B muZete pripevnit pomoci Sroubl M4 ve dné
pristroje (viz obrazek vpravo).

Cislicové indikace polohy ND 231 B Ize také stavét do vysky.

Nastréné vliozky s lepici plochou (sou¢ast dodavky) zabrani,
aby doslo ke sklouznuti do vySky nastavénych &islicovych
indikacipolohy

172 £ 0.2

M=

6.77 + .008"
o M

,, _——— -4

140+ 0.2
5.51 +.008"

=~
=
T

J 7

/

J

=

Alternativy pro stavbu Cislicovych indikaci polohy do vySky




Pripojeni k siti

Cislicova indikace polohy ND 231 B ma na zadni strang
pristroje zasuvku pro kabel s euro sitovym konektorem
(sitovy kabel je soucasti dodavky).

Minimalni praFez sitového kabelu: 0,75 mm?2

Napajeni:

100 V~ a7 240 V~ (- 15 % az + 10 %)
50 Hz a7 60 Hz (* 2 Hz)

Pfepinac sitového napé&ti neni potrebny.

VAN
AN\

[

Nebezpecdiurazu elektrickym proudem!
Pfed otevienim pristroje vytahnéte sitovou
zastréku! Pripojte zemnici vodic!

Ochrany vodi¢ nesmi byt nikdy preruseny!

Nebezpediprointernisoucasti!

Konektory spojovat a rozpojovat jen pfi vypnutém
pristroji.

Pro vyménu pouzivejte pouze originalni pojistky!
Pro zvySeni odolnosti proti ruseni spojte zemnici

pripoj na zadni strané pfristroje napt. s centralnim
bodem uzemnéni stroje! (minimalni prifez 6 mm?2)

ipojenik siti

Po

15



Provozniparametry
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Provozni parametry

Provoznimi parametry urcujete, jak se bude chovat Cislicova
indikace polohy a jak bude vyhodnocovat signaly ze snimact
polohy.

Provozni parametry jsou oznaceny

pismenem P,
+ dvoumistnym Cislem parametru,
zkratkou.

Priklad: P01 INCH

Nastavené provozni parametry z vyrobniho zavodu jsou v

seznamu parametrud vytistény tuéné (viz seznam parametri).

Parametry jsou rozdéleny na ,uZivatelské parametry“ a
~chranéné provozni parametry*“, které jsou pristupné az po
zadani Ciselného klice.

Uzivatelské parametry

Uzivatelské parametry jsou provozni parametry, které
muUZzete ménit bez zadani kli¢ového Cisla:

P00 aZ P30, P50, P51, P79, P86, P98

Vyznam uZivatelskych parametra zjistite v seznamu
provoznich parametr( (viz seznam parametrt).

VyvolaniuZivatelskych parametri...

... po zapnuti indikace

Tak dlouho ENT ... CL
az se indikuje:

MOD

Zobrazit prvni uZivatelsky parametr.

... béhem provozu

Soucgasné:

Zobrazit prvni uzivatelsky parametr.

Pfimavolba uZivatelskych parametru

Soucasné:

Soudasné drzte tlagitko CL a zadejte
prvni Cislo parametru napft. 1.

.
9

Zadejte druhé Cislo parametru,
napr. 9.

Zobrazi se zvoleny uZivatelsky
parametr.




Ciselnykli¢ pro zm&nu chranénych provoznich parametri

Drive neZz mlZete zménit provozni parametry, musite zadat
éiselny kli¢ 9 51 48:

» Zvolte uZivatelsky parametr P00 CODE.

» Zadejte Ciselny kli¢ 951 48.

» Potvrdte zadani klavesou ENT.

Cislicova indikace polohy nyni zobrazuje parametr P30.
sListovanim“ v seznamu provoznich parametrd si miZete po
zadani Ciselného klice zobrazit kazdy chranény provozni
parametr a - v pfipadé nutnosti - jej zménit, pfirozené
uZivatelské parametry také.

Potom, co jste zadali Ciselny kli¢, zlistavaji
chranéné provozni parametry pristupné, az do
doby neZ vypnete Cislicovou indikaci polohy.

Funkce piizméné provoznich parametrt

Funkce Ki

o
<
[}
73
o

Listovani vpred

Vv seznamu provoznich parametr( MOD

Listovani zpét
v seznamu provoznich parametru

ZmenSit hodnotu parametru

Zvétsit hodnotu parametru

Korekce zadani a
zobrazeni oznaceni parametru

(@) t=
g :

Potvrzeni zmé&ny/zadani Ciselné hodnoty,
opustit seznam provoznich parametrt

m
=z
3

Cislicova indikace polohy uloZi do pamé&ti zmé&nény parametr,
kdyz
« opustite seznam provoznich parametrt

nebo
+  pozméneé a listovani vpred nebo zpét.

Provozniparametry

17



Seznam provoznich parametru
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Seznam provoznich parametru

Parametr Nastaveni / funkce Parametr Nastaveni /funkce
P00 CODE Zadat eiselny klie: P12.2 FAKT.M. Faktor méritka X2
95148: Zména chranénych provoznich Zadat hodnotu
parametru 0.100000 < P12 < 9.999999
10 52 96: Nelinearni korekc chyby os Zakladni nastaveni: 1.000000
24 65 84: Zamcern kIavgsnlce P17 TOID. Toidini
66 55 44: Zobrazit verzi software Tridani ZAP TefD. ZAP
24 65 82: ReZim sindikaci zbytkové drahy :
48 61 53: Zadani a vystup seznamut hodnot Tridéni VYP T@ID. VYP
parametrd a korekei p18 D.T@ID. Dolni hranice tfid&ni
PO1 Mir.ovv systé_m P19 H.T@ID. Hornihranice tridéni
Indikace v milimetrech MM
- . P23 INDIK. Stop indikace pgi vystupu namigenych hodnot
Indikace v palcich INCH Soubiné zobrazeni, stale se indikuje
P06 INDIK. Volba indikcae hodnota; indikovana hodnota odpovida
Indikace vstupu INDIKACE X1 aktualni mérené hodnoté IND. AKT.
Indikace vstupu INDIKACE X2 Zastavena indikace; hodnota zlstava az
e do dalSiho vystupu namérenych hodnot
Souctova indikace X1 + X2 X1 PLUS X2 IND. ZASTV.
Rozdilovaindikace X2-X2 X1 MINUS X2 Zastavena/soub&zna indikace; stop
P11 FAKT.M Faktor méritka béhem pritomnosti impulzu/kontaktu pro
Faktor vypnuty FKT.MER.VYP vystup namér. hodnot IND. STOP
Faktor zapnuty FKT.MER.ZAP P30.1 SMIR. Smér &itani X1
P12.1 FAKT.M.Faktor méFitka X1 Kladny smé&r ¢itani pfi kladném sméru

Zadat hodnotu
0.100000 < P12 < 9.999999
Zakladni nastaveni: 1.000000

pojezdu NAEITANT.POZ

Zaporny smér ¢itani pri kladném sméru
pojezdu NAEITANT.NEG




Parametr Nastaveni / funkce Parametr Nastaveni / funkce
P30.2 SMIR. Smér &itani X2 P40.1 KOR. Volba korekce €islicové indikace X1
Kladny smér &itani pti kladném sméru Bez korekce KOR. VYP
pojezdu NAEITANI.POZ Po usecich u linearnich snimacu polohy az
Zaporny smér citani pri kladném sméru do 64 korekenich bodu KOR. ABS
pojezdu NAEITANI.NEG Linearni korekce KOR. LIN
P31.1 S.-PER. Periodasignalu snimace polohy X1 P40.2 KOR. Volba korekce Eislicové indikace X2

0,000 000 01 < P31 < 99 999.9999
Zakladni nastaveni: 10 um

P31.2 S.-PER.Periodasignalu snimaée polohy X2

0,000 000 01 < P31 <99 999.9999
Zakladni nastaveni: 10 um

Bez korekce KOR. VYP
Po usecich u linearnich snimacu polohy az
do 64 korek&nich bodU KOR. ABS
Linearni korekce KOR. LIN

P41.1 L.KOR. Linearni kompenzace chyb X1

—99999,9< P41 < +99999,9 [um/m]

P33.1 NAEIT. Zpusob naditani X1 ) ” )
0-1-2-3-4-5-6-7-8-9 NARTTANT 0-1 Zakladni nastaveni: 0
0-2-4-6-8 NARTTANT 0-2 Pﬁ'!(lad:Zji§ténihodnoty pro P41
— Indikovanadélka........................... L, = 620,000 mm
0-5 NAEITANI 0-5  Skutedna délka (zjist&na napf. pomoci
P33.2 NARIT. Zpusob naé&itani X2 porovnavaciho odmérovaciho systému
0-1-2-3-4-5-6-7-8-9 NARETANE 0-1 VM 101 HEIDENHAIN) ....ooooivinnne. L;=619,877 mm
— ROZAIAEIKY ..o AL=Li-Ly=-123um
0-2-4-6-8 NAEITANI 0-2
—— KorekEni faktor k (= P41):
0-5 NAEITANI 0-5 Kk=AL/L,=-123um/0,62m....... = -198,4 [um/m]
p38.1 DES.MIS. Mist za desetinnou ¢arkou X1 1) P41.2 L.KOR. Linearni kompenzace chyb X2
1/2/3/4/5/6 -99999,9 < P41 <+99999,9 [um/m]
(aZ 8 pri indikaci v palcich) Zakladni nastaveni: 0
p38.2 DES.MIS. Mist za desetinnou ¢arkou X2 1)

1/2/3/4/5/6
(az 8 pfi indikaci v palcich)

1) V zavislosti na periodé signalu (P31) a systému mérovych
jednotek (P0O1)

Seznam provoznich parametru
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= Parametr Nastaveni / funkce Parametr Nastaveni / funkce

'E Paz.1 az o P43.2 REF Referené&ni zna&ky X2

= Paz.2 Kompenzace pohybové vule . Jedna referenéni znatka JEDNA REF.ZN.

c Rozsah zadani (mm): +9.999 bis -9.999 - - -

= - - - S kédovanou vzdalenosti 500« SP

g Zakladni nastaveni: 0.000 (SP: perioda signalu) 500 SP

= = bez kompenzace vile - - -

Q P¥i zm&né sméru pohybu se mZe mezi snimatem otadek a S koglovanou vzdalenosti 1000 - SP

= san&mi vyskytnout takzvana vile pohybu. (napt. pro HEIDENHAIN LS ...C) 1000 sp

o Pozitivni viile: Snimag otacek predbiha sané, sané jedou S kodov. vzdalenosti 2000:SP 2000 SP

3 kratSi drahu (pozitivni hodnota zadani). - : ;

s Negativni ville: Snimaé& otadek se opozduje za sanémi, sané S kédov. vzdalenosti 5000 - SP 5000 sp

£ jedou prilis daleko (negativni hodnota zadani). P44 .1 REF Vyhodnocovanireferenénich znaéek 1)

g P43.1 REF Referenéni znacky X1 Vyhodnocovat refer. znaCky REF.X1 ZAP

asl, Jedna referenCni znaCka JEDNA REF.ZN. Nevyhodnocovat refer. znatky

72 S kédovanou vzdalenosti s 500 « PS REF.X1 VYP
(PS: perioda signalu) 500 SP  p44 .2 REF Vyhodnocovanireferenénich znaéek 1)

S koéd. vzdalenosti 1000 - SP
(napf. pro HEIDENHAIN LS ...C)

1000 SP
S kod. vzdalenosti s 2000 < SP

2000 SP
S kod. vzdalenosti s 5000 « SP

5000 SP

1) Pokud zUstava jeden vstup indikace volny, tak se musi
deaktivovat. Nastaveni jsou u€inna po zapnuti.
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Vyhodnocovat refer. znaCky REF.X2 ZAP

Nevyhodnocovat refer. znaCky

P45.1 ALARM

REF.X2 VYP
Kontrola snimacu polohy X1
Bez kontroly ALARM VYP
Frekvence FREKVENCE
Zaspinéni ZASPININI

Zaspinéni + frekvence FREKV.ZASPIN.




Parametr

Nastaveni / funkce

Parametr

Nastaveni / funkce

P45.2 ALARM

Kontrola snimacéu polohy X2

P82 HLAS.ZAP

Hlaseni po zapnuti

Bez kontroly ALARM VYP ENT...CL-hla&eni ENT..CL ZAP
Frekvence FREKVENCE bez hlaseni ENT..CL VYP
Zaspinéni zASPININI P85 EXT.REF Externi REF

Za$pinéni + frekvence FREKV.ZASPIN.

P50 V.24

Rychlost v baudech

110 / 150 / 300 / 600 / 1 200 /
2 400 / 4 800 / 9 600 /

19 200 / 38 400 baudu

REF pfes SUB-D-

konektor EXT EXT.REF ZAP

Bez REF pres

SUB-D-konektor EXT EXT.REF VYP

P51 V.24

Dodate¢né prazdné radky pfi vystupu
dat PR.@ADKY 1
0<P51<99

Zakladni nastaveni: 1

P62 Al

Spinaci hranice 1

P63 A2

Spinaci hranice 2

P79 NASTAVIT

Hodnota pro vztazny bod

Zadat Ciselnou hodnotu pro nastaveni
vztazného bodu pomoci spinaciho vstupu
nebo klavesy ENT

P80 ENT-CL

Nastaveni zobrazeni
Bez nulovani/nastaveni CL/ENTCL-ENT VYP

Nulovani pomoci CL
bez nastaveni pomoci ENT CL...... ZAP

Nulovani pomoci CL a nastaveni
pomoci ENT na hodnotu P79  CL-ENT ZAP

P86 MOD Tisk tlacitkem MOD
PRINT pfes MOD zablokovan TISK VYP
PRINT pfes MOD je
povolen TISK ZAP
P98 ZEMI Jazyk dialogu
Némcina JAZYK DE
Anglictina JAZYK EN
Francouzstina JAZYK FR
ItalStina JAZYK IT
Holandstina JAZYK NL
Spanélstina JAZYK ES
Danstina JAZYK DA
Svédstina JAZYK SV
Finstina JAZYK FI
Cestina JAZYK CS
Polstina JAZYK PL
Mad’arstina JAZYK HU
Portugalstina JAZYK PT

Provozniparametry
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Linearni snimac¢e polohy

Cislicova indikace polohy ND 231 B je uréena pro pripojeni
dvou fotoelektrickych snimact polohy se sinusovym
signdlem — 11 pAgs.

Krok displeje pfi pouZitilinearnich snimaéa polohy

Kdyz chcete mit urcity krok displeje, musite nastavit
nasledujici provozni parametry:

+ Periodu signalu (P31)

« Zpusob naditani (P33)

+ Po&et mist za desetinnou ¢arkou (P38)

Priklad

Linearni snimac polohy s periodou signalu 10 um
PoZadovany krok displeje .............c..c...... 0,000 5 mm
Perioda signalu (P31) ......ooviiiiiiiiiiiieenns 10

Zpasob nacitani (P33) .......ccovvevviiiieinnenn. 5

Pocet mist za desetinou ¢arkou (P38) ..... 4

Tabulky na nasledujicich strankach vam pomohou pfi volbé
parametr(



Doporucené nastaveni parametrupro linearni snimace polohy HEIDENHAIN 11 pA_,

Typ Referenani | Milimetry Palce
znacky Krok Krok
@5 indikace a S indil:a'cT1 a L
T = vV mm — = 3| v palcic — s 2
£EE 8 1888 S |88
& > NE |SS8 NE |S88
P 31 P 43 P 33 P 38 P33 |P38
CT 2 single 0,0005 5 4 0,00002 2 5
MT xx01 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 401A/401R single 0,0001 1 4 0,000005 5 6
0,00005 5 5 0,000002 2 6
doporuceno jen pro LIP 401
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
0,000005 5 6 0,0000002 |2 7
LF 103/103C 4 single/5000 | 0,001 1 3 0,00005 5 5
LF 401/401C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LIF 101/101C 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 501/501C 0,0001 1 4 0,000005 5 6
LIP 101 single 0,00005 5 5 0,000002 2 6
doporuceno jen pro LIP 101
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
MT xx 10 single 0,0005 5 4 0,00002 2 5
0,0002 2 4 0,00001 1 5
0,0001 1 4 0,000005 5 6
LS 303/303C 20 single/1000 | 0,01 1 2 0,0005 5 4
LS 603/603C 0,005 5 3 0,0002 2 4

lohy
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Doporucené nastaveni parametrupro linearni snimace polohy HEIDENHAIN 11 pA_ (pokracovani)

Typ Referenani | Milimetry Palce
znacky Krok Krok
@ s indikace a S indika’ce a S
ST«EE v mm g'E s-,q:,g v palcich 0= 3"33
5o w |2 @ 835 |2ax
2% > SCIEEE: Nt |S88
P 31 P 43 P33 [P38 P33 |P38
LS 106/106C 20 single/1000 | 0,001 1 3 0,00005 5 5
LS 406/406C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LS 706/706C
ST 1201 -
LB 302/302C 40 single/2000 | 0,005 5 3 0,0002 2 4
LIDA 10x/10xC 0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
0,0005 5 4 0,00002 2 5
doporuceno jen pro LB 302
0,0002 2 4 0,000001 1 5
0,0001 1 4 0,0000005 |5 6
LB 301/301C 100 single/1000 | 0,005 5 3 0,0002 2 4
0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
LIM 501 10240 | single 0,1 1 1 0,005 5 3
0,01 1 2 0,0005 5 4
0,05 5 2 0,002 2 3




Nelinearni korekce chyby os

@5 Pokud chcete pracovat s nelinearni korekci chyb
0s, musite:

- Aktivovat funkci nelinearni korekce chyb os
pomoci provozniho parametru 40 (viz
sprovozni parametry”)

+ Pozapnuiti Cislicové indikace polohy ND
prejet referencni body!

+ Zadat tabulku korek&nich hodnot

V dusledku konstrukce stroje (napf. prohnuti, chyby vietena
atd.) miZe vzniknout nelinearni chyba osy. Takova nelinearni
chyba osy se zpravidla zjisti porovnavacim odmeérovacim
systémem (napf. VM101). Osu Ize vzdy korigovat pouze
vzhledem k jiné ose, ktera chybu zpusobuje.

Pro kazdou osu Ize vytvofit tabulku korekEnich hodnot, vzdy
se 64 korek&nimi hodnotami.

Tabulku korek&nich hodnot zvolite pomoci parametru P00
CODE a zadanim €iselného klice 10 52 96 (viz provozni
parametry).

Zjisténikorekénihodnoty

Pro zjisténi korek&ni hodnoty (nap¥. pomoci VM 101) musite
po zvoleni tabulky korek&nich hodnot zvolit tlacitkem ,,-“
indikaci REF.

Pismeno ,R.1“ nebo "R.2" vlevém poli indikace ukazuje, Zze
zobrazovana hodnota polohy je vztaCena k referencni znacce.
Kdyz ,R.1“ nebo "R.2" blika, tak musite prejet referencni
znacku.

Zadani do tabulky korekénich hodnot

- Korigovana osa: X1 nebo X2

+ Osa zpUsobujici chybu: X1 nebo X2

+ Vztazny bod 1):
Zde se zada bod, od néhoZ se ma chybou postizena
osa korigovat. Tento bod udava absolutni
vzdalenost od referencniho bodu.

@:5 Mezi promé&fenim a zadanim chyby osy do tabulky
korek&nich hodnot nesmite tento vztazny bod ménit!

+ Vzdalenost korek&nich bodu:
Vzdalenost (rozte¢) korekénich bodl vyplyva ze vzorce:
vzdalenost = 2 X [um], pf¢emZ do tabulky korek&nich
hodnot se zada hodnota mocnitele x .
Minimalni hodnota zadani: 6 (= 0,064 mm)
Maximalnihodnota zadani: 20 (= 1048,576 mm)

Priklad: 900 mm draha pojezdu s 15 korek&nimi body
==> rozte¢ 60,000 mm
nejbliz&i mocnina dvou: 2'° = 65,536 mm
(viz ,, tabulku pro ur€eni vzdalenosti bod*)
Zadana hodnota do tabulky: 16

+  Korek&ni hodnota:
Zada se zmé&rena korek&ni hodnota pro indikovanou
polohu korekce v mm.
Korekéni bod 0 ma vzdy hodnotu 0 a nelze jej ménit.

korekce chyby os

inearni

Nel
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Tabulka pro urceni vzdalenosti bodu

7
(o]
> Exponent Vzdalenost bodti
-g v mm v palcich
0 6 .064 .0023¢
o 7 128 .0050¢
($) 8 .256 .0100¢
5 9 512 0200
s 10 1.024 .0403*
~ 11 2.048 .0806*
'E 12 4.016 .1581¢
.E 13 8.192 .3225¢
o 14 16.384 .6450*
S 15 32.768 1.290¢
?J 16 65.536 2.580¢
2 17 131.072 5.160“
18 262.144 10.32“
19 524.288 20.64"
20 1048.576 41.25“

26



Zvolit tabulku korekénich hodnot, zadat chybu osy

a
soucCasné

Zvolte provozni parametr.

D

/e

Zvolte POO CODE

D

P00 CODE

)

L1jols]2]

Zadejte Ciselny kli¢ 10 52 96, potvrdte
klavesou ENT.

B0 E
v

(osa x1
Zvolte korigovanou osu X1 nebo X2.
- M Klavesou MOD zvolte dal8i zadavaci
poli¢ko.
N

p
| X1 FKT. X1 neb

0 X1 FKT X2

]

T

Zvolte vztaZzny bod pomoci MOD.

Zvolte osu zplsobujici chybu (X1 €i X2).

.

(VZT.BOD X1 éi X2 (zobrazise asi 2 sekundy)

)

Zadejte vztazny bod pro chybu osy na
ose postizené chybou, napt. 27 mm.
Pomocitlacitka MOD navolte dalsi

zadavacipoli¢ko.

( ~
KOR. E.
N

.

.

P
\ROZT.BODU

~\

J

K O
4><

Zadejte rozte¢ korek&nich bodl na ose
postizené chybou, napfr. 210 um
(odpovida 1,024 mm).

Pomoci ¢tyfnasobného stlaceni MOD
zvolte KOR. €. 01 (do poli POS. C. 00,
KOR. C. 00 a POS. C. 01 nem(iZete
zadat Zzadnou hodnotu).

0l

~

)

(0] -Jof1]
2 X

Zadejte prislusnou korekéni hodnotu
napt. 0.01 mm. Pomoci dvojnasobnéhg
stlageni tlagitka MOD zvolte KOR. €. 02
(v poli POS. C. 02 nemuiZete zadat
Zadnou hodnotu).

KOR. E. 02

o] -Jol2]
2x

Zadejte vSechny dalSi korekéni body.
Pokud chcete pfimo zvolit korek¢ni
bod, pak stlacte CL a souCasné zadejte
Cislo poZadovaného korek&niho bodu.

Ukoncete zadavani.

korekce chyby os

inearni

Nel
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Vymazani tabulky korekénich hodnot

a
soucasné

Zvolte provozni parametry.

.

Zvolte POO CODE

4

P
P00 CODE

]

Zadejte Ciselny kli¢ 10 52 96, potvrdte
klavesou ENT.

N
[OSA X1
o Zvolte tabulku korek&nich hodnot
- (osa X1 nebo osa X2).
Zvolte funkci ,Vymazat”.
v

:MAiu X1 NEBO MAZU X2

Potvrdte tlacitkem ENT, nebo preruste
tlacitkem CL.

UkoncCete rezim tabulky korek&nich
hodnot.




Spinaci vstupy/spinaci vystupy EXT (X41)

Nebezpeéipro vnitenisoueastky!

A Napéti externiho proudového okruhu musi
dpovidat ,Funk&nimu malému napéti s bezpe¢nym
oddélenim“ podle EN 50 178!

Induktivni zatéZe pripojovat pouze s ochrannou
diodou paralelné k induk&nimu prvku.

@5 Pouzivejte pouze stinény kabel!
Pripojte stinéni na téleso zastrcky!

Vystupy na Sub-D-konektoru EXT (X41)

Pin Funkce
14 Indikovana hodnota je nula
15 Mérena hodnota > spinaci hranice A1 (P62)
16 Mé&rena hodnota > spinaci hranice A2 (P63)
17 Mérena hodnota < spodni hr. tfidéni (P18)
18 Mé&rena hodnota > horni hr. tfidéni (P19)
19 Chyba (viz ,Chybova hlaseni*)

Vstupy u Sub-D-konektoru EXT (X41)

Pin Funkce
1,10 ov
2 Nulovaniindikace, vymazani chybovych hlaseni
3 Nastavit indikaci na hodnotu z P79
4 Ignorovat signaly referencnich znacCek (X1)
24 Ignorovat signaly referen¢nich znacek (X2)
Zobrazit polohu snimace X1
Zobrazit polohu snimace X2
Zobrazit soucet X1 + X2
Zobrazit rozdil X1 - X2
22 Impulz: vyslat namé&fenou hodnotu
23 Kontakt: vyslat namérenou hodnotu
25 Vypnout reZim REF nebo aktivovat (zméni se
aktualni stav REF)
5,12, 13 neni obsazeno
11, 20, 21 volné

ivystupy EXT (X41)

inac

inacivstupy/spi

Sp
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ivystupy EXT (X41)

inac

inacivstupy/spi

Sp
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Vstupy

Vstupni signaly

Vystupy

Vystupni signaly

Interni odpor ,,Pull-up“ 1 kQ, aktivni Low

Vystupy ,,Open-Collector®, aktivni Low

Vybuzeni pfipojenim kontaktu proti 0 V nebo
Low-Pegel pomoci prvku TTL

ZpoZzdéni pro nulovani/nastaveni: t, <2 ms

Zpozdéni az do vystupu signalu: t, < 30 ms

Doba trvani nulového signalu, spinaci hranice A1, A2: {5 >
180 ms

Minimalni doba impulzu pro vS§echny signaly: t,i, > 30 ms

Uroveo vstupnich signalu

Uroveiivystupnichsignala

Stav Uroveo Stav Uroveii
High +3,9V<U<+15V High U<+32V; I<10pA
Low -0,5V<U<+0,9V; I<6mA Low U<+0,4V; <100 mA
E O oo 1<100 mA
-
oV O +Ug<32V

tmin = 30 ms

Tmin

oVOoO———m




Nulovat/nastavitindikaci

Osy muzZete nastavit na indikovanou hodnotu nula pomoci
externiho signalu (pin 2), resp. na hodnotu parametru P79

(pin 3).
Vypnout nebo aktivovat rezim REF

Pomoci provozniho parametru P85 muzZete aktivovat vstup
(pin 25), s nimZ externé zapnete po vypnuti nebo vypadku
proudu indikaci do provozu REF. DalSi signal opét vypne
rezim REF (funkce prepinani).

Ignorovat signalyreferenénich znacek

P¥i aktivnim vstupu (pin 4 nebo pin 24) ignoruje indikace
vSechny signaly referenCnich znacek. Typické pouZiti je pfi
méreni polohy pomoci rotacniho snimace a vietena; pritom
vaCkovy spina¢ uvolni na urcitém misté signal referencnich
znacek.

Volba zpusobu indikace

Indikaci u ND 231 B zvolite pomoci
spinacich vstupt (viz Sub-D-konektor EXT) nebo
provoznim parametrem P06 (viz seznam provoznich
parametru).

Kdyz volite indikace pomoci spinacich vstupu, tak nastaveni
provozniho parametru PO6 nema na indikaci vliv.

Pokud neni aktivni Zzadny ze vstup pro volbu indikace (pin 6
az pin 9) nebo je aktivni vice neZ jeden z t&chto vstupu
soucasné, tak plati pro indikaci nastaveni provozniho
parametru P0O6:

Poloha snimace na X1: P06 = INDIKACE X1
« Poloha snimace na X2: PO6 = INDIKACE X2

Souctové zobrazeni: P06 = X1 PLUS X2

Rozdilové zobrazeni: P06 = X1 MINUS X2

tupy EXT (X41)

re

inacivs

Sp
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vystupy EXT (X41)

inaci

Sp
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Spinacisignaly

P¥i dosazeni spinaci urovné, ktera je definovana v parametru,
se aktivuje prislusny vystup (pin 15, 16). MlZete stanovit
maximalné dva spinaci body. Pro spinaci bod ,,Nula“ existuje
oddéleny vystup (viz ,Prlichod nulou®).

Signaly teidini

P¥i pfekroCeni hranic tfidéni, stanovenych v parametru, se
aktivuji pfislusné vystupy (piny 17, 18).

Vystup

» Draha

1
Spinacibod

M&r¥. hodnota < spodnihranice tfidéni

Mé&F. hodnota > |

horni hranice tfidéni
— : — Draha
Spodni hranice  Horni hranice

Signaly Provozni parametr Pin
Spinacisignaly P62, spinaci hranice 1 15
P63, spinaci hranice 2 16
Signaly tfidéni P18, spodni hranice tridéni 17
P19, horni hranice tfidéni 18

Prichodnulou

P¥i hodnoté indikace ,Nula” se aktivuje prislusny vystup
(pin 14). Minimalni trvani signalu ¢ini 180 ms

Draha

Pin 15
b

Casovy prabéh signalu na pinu 15 pro hranici spinani (A1) =
5mm, t,< 30 ms




Spinaci signal pgi chybi

Indikace polohy stale kontroluje méfici signal, vstupni
frekvenci, vystup dat atd., a ukazuje pritomnost chyby
chybovym hlagenim.

Pokud se vyskytnou zavady, které podstatné ovliviiuji méreni
nebo vystup dat, tak indikace polohy aktivuje spinaci vystup.
Tak je mozna kontrola v automatizovanych procesech

1
Chyba

Y

vystupy EXT (X41)

inaci

Sp
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c¢eni klavesnice

Zam

34

Zamceni klavesnice

Klavesnici muzete zamknout nebo uvolnit zadanim ¢iselného
klice 24 65 84:

» Zvolte uZivatelsky parametr P00 CODE
(viz ,Provozni parametry*).

» Zadejte Ciselny kli¢ 24 65 84.
» Potvrdte zadani klavesou ENT.

» Zvolte klavesou ,,*“ nebo ,-“ Klavesy ZAP nebo
Klavesy VYP.

» Potvrdte volbu klavesou ENT.

U zamc&ené klavesnice mulzete zvolit pouze vztaZzny bod nebo
pres MOD provozni parametr P00 CODE.



Zobrazeni verze software

Verzi software indikace polohy mizete zobrazit zadanim
¢iselného klice 66 55 44:

» Zvolte uzivatelsky parametr P00 CODE.

» Zadejte Ciselny kli¢ 66 55 44.

» Potvrd'te zadani klavesou ENT.

» Indikace zobrazuje Cislo software.

» Klavesou [-] Ize pfepnout na zobrazeni datumu vydani.

» Zobrazeni Cisla software ukonCete stiskem klavesy ENT.

Zobrazeniverze software
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bytkové drahy
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Provozn

Provozni rezim se zobrazenim zbytkové drahy

V normalni provozu ukazuje indikace skute¢nou polohu
snimace polohy. Obzvlasté pri pouziti ND u obrabécich stroju
a automatiza¢nich uloh maze byt vyhodné, nechat si indikovat
zbytkovou drahu k zadané poloze. Vy pak jednoduse
polohujete najetim na indikovanou hodnotu nula.

Pomoci €iselného klice 24 65 82 m(Ze byt navolena
indikace zbytkové drahy.

Indikace Vyznam

ZBYT .DRAHA.VYP Indikace zbytkové drahy vypnuta

ZBYT .DRAHA . ZAP Indikace zbytkové drahy zapnuta

»Najetinahodnotu nula” pomociindikace zbytkové drahy

» Zvolte vztazny bod 2.
» Zadejte poZzadovanou hodnotu.
» Najed'te osou na nulu.

Funkce spinacich vystupu A1aA2

B&hem rezimu s indikaci zbytkové drahy maji spinaci vystupy
A1 (pin 15) a A2 (pin 16) jinou funkci: jsou symetrické vici
nulové hodnoté zobrazeni. Pokud je napriklad v P62 zadan
spinaci bod 10 mm, pak se sepne vystup A1 jak pfi +10 mm
tak i pfi —10 mm. Spodni obrazek ukazuje vystupni signal A1
pfi pojezdu z negativniho sméru do nuly.

-

-10 0 +10 .
>Draha

Pin 15
o d

1

Casovy priib&h signalu pro spinaci hranici (A1) = 10 mm,
ty,1< 30 ms, t, o< 180 ms



Datové rozhrani V.24/RS-232-C (X31)

Pomoci datového rozhrani V.24/RS-232-C (X31) Ize
provadét vystup namérenych hodnot z Cislicové indikace
polohy ve formatu ASCII, napr. na tiskarnu nebo PC.

Pripojovacikabel

Zde je schéma zapojeni pfipojovaciho kabelu s uplnym
zapojenim (obr. nahore) nebo zjednoduSenym zapojenim
(obr. dole).

PIné zapojeny pripojovaci kabel muzete objednat u firmy
HEIDENHAIN (obj. €. 274 545-xx). U tohoto kabelu jsou
dodatecné propojeny piny 6 a 8.

Maximalni délka kabelu: 20 m

ND
CHASSIS GND 1 O—— @ 1 CHASSIS GND
TXD 28:><:: 2 TXD
RXD 3 3 RXD
RTS 4 4 RTS
CTS 58:><:: 5 CTS
DSR 6 6 DSR
SIGNAL  GND 7% 7 SIGNAL  GND
DTR 20 20 DTR
UpIné zapojeni
ND
CHASSIS GND 1 O——————@ 1 CHASSIS GND
TXD 28:><:: 2 XD
RXD 3 3 RXD
RTS 483 e 4 RTS
cTs 5 ® 5 cTs
DSR 6 ® 6 DSR
SIGNAL GND 7 7 SIGNAL ~ GND
DTR 20 ® 20 DTR

ZjednoduSené zapojeni

DatovérozhraniV.24/RS-232-C (X31)
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Obsazeni pini V.24/RS-232-C (X31)

Pin Signal Vyznam
1 CHASSIS GND Zem pristroje
2 TXD Vysilani dat
3 RXD Prijem dat
4 RTS VyZzadat vysilani dat
5 CTS Pripravenost k odeslani
6 DSR Pripravenost k provozu
7 SIGN. GND Uzemnéni signalu
8az19 - Neobsazeno
20 DTR Pristroj je pfipraven
212225 - Neobsazeno
Urovné pro TXD a RXD

Logicka uroveii Napét'ova uroven
aktivni -3Vaz-15V
bez aktivace +3Vaz+15V

Urovné pro RTS, CTS, DSRaDTR

Logicka uroveii Napét’ova uroveii
aktivni +3Vaz+15V
bez aktivace -3Vaz-15V

Format dat a ¥idici znaky

Format dat 1 Start bit
7 Datovych bitt
Even Parity Bit (bit sudé parity)
2 Stop bity

Ridici znaky Vyzadani hodnoty méreni: STX (Ctrl B)
Preruseni DC3 (Ctrl S)
Pokracovani DC1 (Ctrl Q)
Dotaz na chybové hlaseni: ENQ (Ctrl E)

Priklad: Poradi pfrivydavani namérenych hodnot
Namérena hodnota = — 5.23 mm

Nameérena hodnota lezi v ramci mezi tfidéni ( = ) a zvolena
indikace je X1.

Vystup naméienych hodnot

-‘5.23‘ ‘ ‘:‘1‘<CR> <L F >
@ ® ® ® ® @
Znaménko

Ciselna hodnota s desetinou te¢kou (dohromady 10
znaku, nuly pfed prvni &islici jsou prazdné znaky)
Prazdné znaky

Mé&rné jednotky:

Prazdny znak = mm; " = palce; ? = porucha

Stav tridéni (<, >, =; ? kdyz P18 > P19)

nebo prazdny znak

Oznaceniosy (1=X1,2=X2, A=X1+X2,
S=X1-X2)

CR (carriage return, anglicky pro navrat voziku)
LF (line feed, anglicky pro novy radek)

@0 © @ ®e O



Provozni parametry pro vystup naméienych hodnot

Parametr Funkce
P50 V.24 Rychlost v baudech
P51 V.24 Pocet dodate¢nych volnych fadek pfri

vystupu nameérenych hodnot

Stop indikace pfivystupu namérenych hodnot

Uginek signalu pro vyslani namérenych hodnot na indikaci
méreného signalu se definuje v parametru P23.

Stop indikce pri vyslani namér. hodnoty P23

SoubéZna indikace, stale se indikuje hodnota; indikovana
hodnota odpovida aktualni mérené hodnoté
IND. AKTUAL.

Zastavena indikace: hodnota zistava (zmrazena) a je
aktualizovana pti kazdém signalu pro vystup namérenych
hodnot IND. ZASTAV.

Zastavena/soubézna indikace: indikace je zmrazena, tak
dlouho, dokud je pfitomen signal pro vystup namérenych
hodnot IND. STOP

Vystup namérenych hodnot pomoci funkce TISK

» Stisknéte tlacitko MOD (dbejte na nastaveni parametru
P86).

Délka trvani prenosu namérenych hodnot

_ 187+ (11+poeet prazdnych eadek) [s]

tb

rychl. v baudech

DatovérozhraniV.24/RS-232-C (X31)
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Vystup dat po vstupnim signalu , kontakt“ nebo ,,impulz“

Pro odstartovani vystupu namérenych hodnot pres datové
rozhrani EXT (X41), mate dvé moznosti:

» Pripojte vstupni ,kontakt” (pin 23 naX41) k0 V,
napr. pomoci jednoduchého spinace (vypinace).
nebo

» PYipojte vstupni ,impulz® (pin 22 naX41) k0 V,
napr. pomoci prvku TTL (napf. SN74LSxx).

Charakteristické easy poi vystupu namigenych hodnot

EXT(X41)
Pin 23 O o o

Pin1(0V) O

EXT(X41)
Pin 22 O

oo o o

Proces Eas _

— Rizeni vstupl ,Kontakt“ a ,Impulz” u Sub-D-konektoru EXT
Minimalni trvani signalu ,kontakt* te=7ms EXT (X41)
Minimalni trvani signalu ,impulz“ te>1.5us
Zpozdéni ukladani u ,kontaktu® t1<5ms te to
Zpozdéni ukladani u ,impulzu® ty<1us B B
Vystup namérenych hodnot po t3>50 ms t

1 | el

Doba regenerace t3>0 o

. L . tr —0 |
Délkatrvani pfenosunamérenych hodnot — i

tp= 187 + (11 poeet prazdnych gadek) [s]
rychl.v baudech

)

I
el

!

Casovy pribéh signalt pri vystupu namérenych hodmot po
simpulzu“ nebo ,kontaktu®




Vyslani namérenych hodnot pomoci CTRL B

Kdyz indikace polohy pfijme pfes rozhrani V.24/RS-232-C
fidici znak STX (CTRL B), tak se okamZité namérené
hodnoty vySlou pres rozhrani. CTRL B se prijima pres linku
RXT rozhrani a namérené hodnoty se vysilaji pres linku
TXD.

Namérené hodnoty muze pfijmout a uloZit néjaky
termindlovy program (napf. Hyperterminal, ktery je soucasti
Windows®).

Program v Basicu, uvedeny vpravo, ukazuje zakladni
strukturu programu pro vysilani namérenych hodnot.

Typické doby p¥i vystupu naméienych hodnot

10 L%=18

20 CLS

30 PRINT "V.24/RS-232-C"
40 OPEN "COM1:9600,E,7" AS#1
50 PRINT #1, CHRS (2);
60 IF INKEY$<>""THEN 130
70 C%=LOC(1)

80 IF C%<L%THEN 60

90 X$=INPUTS (L%, #1)

100 LOCATE 9,1

110 PRINT X$;

120 GOTO 50

130 END

Program v BASICu pro vyslani namérenych hodnot pomoci
,Ctrl B*

Proces Cas
Zpozdéni pfi ukladani ti<1ms
Vystup namérenych hodnot po to <50 ms
Doba regenerace t320

Cas se prodluZuje, pokud jsou funkce aktivni
(napriklad Fada méreni s indikaci hodnoty
diference).

Trvani prenosu namérenych hodnot

_ 187 + (11 poeet prazdnych eé&dek) [s]

tp

rychl. v baudech

CulB | [CulB ]
-
tz - t3 -
b

Prubéhy signala pfi vysilani namérenych hodnot pomoci ,Ctrl B*

DatovérozhraniV.24/RS-232-C (X31)

41



Zadavani avystup seznamui hodnot parametru a korekci

F =3
N

Zadavani a vystup seznami hodnot parametra a

korekci

Vyvolanifunkce ,,Pfrenosdat”:

( zouéasné Zvolte provozni parametr.
.
/e Zvolte POO CODE .
T
(Poo copE
E ﬂ ig(\jlzgcenjzléﬁl_?}/ klic 48 61 53, potvrdte

Funkce prenosu dat:

(poENOS

Dale klavesou ENT.

Klavesou ENT se vySle seznam
parametra pres rozhrani V.24/RS-232-C
Po vyslani zpét na zaCatek, pro vysilani
dalSich seznamu nebo prijem. Klavesou
desetinné tecky pokracovat v menu
Pfenosu dat.

.

| PARA. P@IJEM

Indikace polohy je pfipravena prijmout
seznam parametrd pres rozhrani
V.24/RS-232-C. Nedojde-li k chybé pfi
prijimani seznamu parametr(, tak provede
indikace reset a spusti se znovu. Klavesou
desetinné teCky dale v menu Prenos dat.

1

Klavesou ENTse vysle pres rozhrani
V.24 /RS-232-C seznam korekci osy 1.
Po vyslani zpét na zacatek, pro vysilani
dalSich seznam( nebo prijem. Klavesou
desetinné teCky pokracovat v menu
Pfenosu dat.

e P
VYSILAM KOR.

2

Klavesou ENTse vySle pres rozhrani
V.24/RS-232-C seznam korekci osy 2.
Po vyslani zpét na zacatek, pro vysilani
dalSich seznamU nebo prijem. Klavesou
desetinné teCky pokraCovat v menu
Pfenosu dat.




(KOR. P@IJEM

Indikace polohy je pfipravena prijmout pfes
rozhrani V.24/RS-232-C seznam korekci
(osy 1 nebo 2). Nedojde-li k chybé& pfri
prijimani seznamu korekci, tak se vrati na
zaCatek pro vysilani &i prijem dalSich
seznamu. Klavesou desetinné tecky dale v
menu Pfenos dat.

Ukond&eni funkce Prenos dat

Pokyny pro zadavani a vystupy seznamt hodnot
parametri a korekci

Seznamy, vysilané indikaci polohy pfes rozhrani V.24/RS-
232-C, mUlzete prijmout n&jakym terminalovym programem
(napriklad Hyperterminalem, ktery je soucasti Windows®)
jako textovy soubor a uloZit na PC. Kazdy seznam musi byt
uloZen jako samostatny textovy soubor.

Textové soubory mlzZete pomoci terminalového programu
opét odeslat indikaci polohy.

Textové soubory muzete také upravit textovym editorem —
pokud to je potfeba — a napriklad zménit hodnoty parametr(.
K tomu je v8ak tfeba mit znalost vystupniho formatu seznam
(viz nasledujici stranky).

Indikace polohy o&ekava pri prijmu seznamu stejny format,
jaky byl pfivysilani.

P¥i prijmu seznam( ¢eka indikace polohy nejdfive na
pocatecniznak <* >.
Pfijmem zavére¢ného znaku < * > se prijem ukongi.

V prijatych seznamech se provéruje nejdrive typ Cislicové
indikace polohy (2. fadek vydaného seznamu). Prijimajici

indikace polohy akceptuje pouze seznamy od stejného typu.

Mimoto se kontroluje Uplnost seznamu. Seznamy s
chybé&jicimi nebo pfilis mnoha parametry se také ignoruji. V
pripadé chyby ukazuje indikace polohy nasledujici chybové
hlaseni:

CHYBA PRIJMU

Chybové hlaseni smazte klavesou CL.

V pfipadé pfijmu neplatnych hodnot parametr(i dosadi
indikace polohy do provoznich parametrt zakladni hodnoty.
napr.: ,PO1 INCH = INCH = 3¢

Hodnota 3 neni povolena. Parametr PO1 se nastavi na
zakladni hodnotu ,PO1 MM = MM = 0¢

korekci

ua

tr

o

G parame

vystupy seznam

avani a

Zad
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Vystupni format seznamu parametru
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Vystupni format seznamu parametrt

1. fadka

KaZdé vydani parametr( za¢ina pocatecnim znakem < * > ( HEX: 0x2A)

*

<CR% <LF>‘
3 znaky

2. radka

Vyslani oznaceni Citace

N[-[2f3f1] [B] | | | [ | [MM] | [<CR><LF>
13 znakl 5 znakl 2 znaky
Typ indikace polohy jednotky méreni zaver

NasledujiciFadky pro jednotlivé parametry:

a: Parametr:

Nastaveni parametru Ize zménit klavesou MINUS (napt.: smér &itani pozitivni/smér ¢itani negativni atd.)

Priklady:

Pl [ [ [ ML [FlalkT] [ | [=] | [m[als|slFk[T].|aluls| | |=] | [ | [ | [0[<CR|<tF>
15 znakul 3zn. 13 znakul 3zn 6 znakd 2 znaky

Plslol [ [ [ [ [ [v[.plal.[ [ [=] | | [s[8]alolo| |Blalup| | [ | [3]8]4]0]0|<CR>[<LF>|
15 znakl 3zn. 13 znakul 3zn. 6 znakd 2 znaky

Oznaceni parametru textem Oddél. blok Parametr textem Oddél. blok Hodnota Zavér

zarovnaneé vlevo

zarovnanym vpravo

zarovnanym vpravo

parametru zarovnana vpravo



b: Parametr:

Nastaveni parametru Ize zménit zadanim hodnoty
(napf.: LINEARKOR. 13.600 atd.)

Plrfsl [ [ Jul.ikiejaiss[. [ | [=] | [ [+ | [1]2[o].[0]0]0]o]<CR>[<LF>
15 znaki ‘ 3 zn. ‘ 13 znakl 2 znaky
Plalaf [ [ Qe fkfolrip[. [ [ 1 [=[ [ [ [-[ [ [ [1[alofof.[o<cR<LF>
15 znaki 3zn. 13 znakl 2 znaky
Oznaceni parametru textem Oddél. blok Hodnota parametru Zavér
zarovnané vlevo zarovnanym vpravo zarovnana vpravo

Poslednifadka:

Kazdy seznam parametri kon&i zavére¢nym znakem<*> (HEX: 0x2A)

*

<CR>‘ <LF>‘

Text parametru se vysila v nastaveném jazyku. (Je stejny jako text v dialogu, ktery miiZete vidét na indikaci polohy)
Hodnota parametru je pfi nacitani parametrt do indikace polohy rozhoduijici.

Vystupni format seznamu parametrii
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Vystupni format seznamu parametrt

Seznam parametri ND 231 B: (stav p¥i vydodani)

Seznam parametri Popis

* Pogéateéni znak (*);

ND-231 B MM Paistroj; mm nebo palce;

PO1 MM = MM = 0 Systém jednotek migeni: MM = 0; PALCE =1;

P06 INDIKACE = X1 ADD. X2 = 2 X1=0;X2=1; X1 ADD. X2 =2; X1 SUB. X2 =3;

P11 M.FAK. =FAK.ZMI.MI@.VYP = 0 FAKTOR MIGITKA VYP = 0; ZAP = 1;

P12.1 M.FAK. = 1.000000 X1: FAKTOR MI@ITKA = 1.000000; (zadani hodnoty bez znaménka)
P12.2 M.FAK. = 1.000000 X2: FAKTOR MI@ITKA= 1.000000; (zadani hodnoty ohne znaménka)
P17 Tpidini = Tpidini VYP = 0 Toidini : T@ID. VYP = 0; T@ID. ZAP = 1;

P18 SP.T@ID. = + 0.0000 Spodni hranice: SP.T@ID. = 0; (zadani hodnoty )

P19 HO.T@ID. = + 0.0000 Horni hranice: HO.T@ID. = 0; (zadani hodnoty )

P23 INDIKACE = IND. AKT. = 0 INDIKACE: AKTUALNI = 0; DRZET = 1; STOP = 2;

P30.1 SMir = zpPU. CfT. POS = 0 X1: SMIR EITANI POZ=0;NEG=1;

P30.2 SMir = zpu. CfT. POS = 0 X2: SMIR EITANI POZ = 0; NEG = 1;

P31.1 S.-PER. = 10 X1: PERIODA SIGNALU = 10 pm; (zadani hodnoty bez znaménka)
P31.2 S.-PER. = 10 X2: PERIODA SIGNALU = 10 pm; (zadani hodnoty bez znaménka)
P33.1 ZPU. = zpUu. CIT. 0-5 = 5 X1: ZPUSOB NAEITANI 0-5=5; 0-2 =2; 0-1 =1;

P33.2 ZPU. = zpU. &fT. 0-5 = 5 X2: ZPUSOB NAEITAN[0-5=5; 0-2 =2; 0-1=1;

P38.1 DES. = DES. MfSTA 4 = 4 X1: DESETINNA MISTA 4 (rozsah: 1-8)

P38.2 DES. = DES. MISTA 4 = 4 X2: DESETINNA MISTA 4 (rozsah: 1-8)

P40.1 KORR. = KORR. VYP = 0 X1: KOREKCEVYP =0; LIN=1; ABS =2;

P40.2 KORR. = KORR. VYP = 0 X2: KOREKCEVYP=0; LIN=1; ABS=2;

P41.1 LINE.KOR. = + 0.0 X1: LINEARNI KOREKCE = 0 pm/m (zadani hodnoty)

P41.2 LINE.KOR. = + 0.0 X2: LINEARNI KOREKCE = 0 pm/m (zadani hodnoty)

P42.1 viule = + 0.0000 Kompenzace vule = 0.0000 mm (zadani hodnoty)

P42.2 viule = + 0.0000 Kompenzace vule = 0.0000 mm (zadani hodnoty)

P43.1 REF = JEDNA REF.ZN. = 0 X1: JEDNA REF.ZN. = 0; 500; 1000; 2000; 5000 SP;

P43.2 REF = JEDNA REF.ZN. = 0 X2: JEDNA REF.ZN. = 0; 500; 1000; 2000; 5000 SP;

P44.1 REF = REF. ZAP = 1 X1: REF.ZAP =1; REF.VYP =0;

P44.2 REF = REF. ZAP = 1 X2: REF.ZAP =1; REF.VYP =0;



Seznam parametra
P45.1 ALARM =
P45.2 ALARM =
P50 V.24 =
P51 V.24 =
P62 Al =
P63 A2 =
P79 NASTAVIT VZT
P80 ENT-CL =
P82 IND.ZAP =
P85 EXT.REF =
P86 MOD =
P98 JAZYK =

*

FRQ.SCHMUTZ
FRQ.SCHMUTZ

9600 BAUD

LEERZ. 1
+ 0.0000
+ 0.0000
+ 0.0000

CL-ENT VYP =

ENT..CL ZAP
EXT.REF VYP

VYSILANT vyp
JAZYK DE

9600

- OO —=0

Popis

X1:VYP=0; FREKV.=1; SPINA.=2; FREKV+SPINA=3;
X2:VYP=0; FREKV.=1; SPINA.=2: FREKV+SPINA=3;
RYCHL. BAUDU = 9600; (110-38400)

PRAZDNE QADKY = 1; (0-99)

Spinaci hranice 1: A1 = 0; (zadani hodnoty)
Spinaci hranice 2: A2 = 0; (zad&ni hodnoty)
NASTAVIT VZT. BOD = 0; (zadani hodnoty)

CL-ENT VYP =0; CL-ZAP = 1: CL-ENT ZAP = 2;
INDIKACE: ENT...CLZAP = 1; ENT...CLVYP =0;
EXTERNI REF VYP = 0; EXTERN REF ZAP = 1;

KLAVESA MOD: VYSILANI VYP = 0; VYSILAN| ZAP = 1;

JAZYK: 0=EN; 1=DE;, 2=FR;
3=1T; 4=NL; b=ES;
6=DA; 7=SV; 8=FIl
9=CS; 10=PL; 11=HU;
12 = PT;

Zavireeny znak (*);

Vystupni format seznamu parametrii
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Vystupni format tabulky korekénich hodnot
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Vystupni format tabulky korekénich hodnot

Pro kaZzdou korigovanou osu se zhotovuje a vydava vlastni tabulka korek&nich hodnot.

Radka: Start
Kazdé vyslani korek&nich hodnot za¢ina poatecnim znakem < * > ( HEX: Ox2A)

‘ *

<CR>‘ <LF>‘

3 znaky

Radka: oznaéeni éitace

Vyslanioznac€eni¢itace ajednotekmérného systému

N[ol-[2faf1] [B] [ | [ [ | MM | |<crt<tr>
13 znakl 5 znaka 2 znaky
Typ indikace polohy zarovnan vlevo mérovy systém zaver

Radek : korigovana osa

Vyslani korigované osy

alelh[sie] x[r] [ [ [ [ [ [=[ | [ [ ] [o<CRy<LF>
13 znakl 3zn. 6 znakd 2 znaky
korigovana osa oddél. blok hodnota osy zaver
zarovnana vlievo zarovnana vpravo

Radek: korigovana osa

Vyslani korigované osy

x D TRl e [ D [=[ D[ [ ][ [o]<crot<Lr
13 znakl 3zn. 6 znakd 2 znaky
osa zpUsobujici chybu oddél. blok  hodnota osy zaver

zarovnana vlevo zarovnana vpravo



Radek: rozteé korekénich bodil

Vyslani rozte¢e korek&nich bodl

Plirlalsfr [ [ 1 [ [ [ [=[ | [ [ [ [1]4<cRi<tr>]
13 znakl 3zn. 6 znakl ‘ 2 znaky

Rozte¢ bodu zarovnana vievo oddél. blok  rozte¢ bodl zaver
zarovnana vpravo

Radek: Vztazny bod
Vyslani vztazného bodu pro korekci

Bizgspik Tl [ [ [ [ [ [ [=[ [ [ [« [ [ [of. 0dofofof<cro<tr>
13 znakd 3zn. 13 znakl ‘ 2 znaky
Vztazny bod zarovnany vievo oddél. blok hodnota vzt. bodu zarovnana vpravo zaver

Radka: korekéni hodnota 0
Vyslani hodnoty korekce €. 0

KJolr[. [ [ IN[R[.] Jofof | [=[ | [ [+ [ [ [ [0 [0 0 0f0o<CR<LF>
13 znakl 3 zn. 13 znakl 2 znaky
Cislo hodnoty korekce zarovnané vievo oddél. blok hodnota korekce zarovnana vpravo zaver

Vyslani korekénich hodnot 1 - 63
Vyslani korek&nich hodnot

KJolr[. [ [ IN[R[.] [e[s] | [=[ | [+ [ [ [ [ [0 [0 12 3<CRo<LF>
13 znaki 3 zn. 13 znakl 2 znaky
Cislo koreké&ni hodnoty zarovnané vievo oddeél. blok hodnota korekce zarovnana vpravo zaver

Poslednifadek:
Kazda tabulka korek&nich hodnot kon¢&i zavére€nym znakem <*> (HEX: Ox2A)

<CR>| <LF>|

*

3 znaky

Vystupni format tabulky korekénich hodnot
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Tabulka korekénich hodnot ND 231 B (osa X2): aktivni korekce

Tabulka korekénich hodnot Popis:

* Pocatecni znak ( * );

ND-231 B MM Typ pristroje; systém mérovych jednotek (mm nebo palce);
OSA X2 = 1 Korigovana osa, X1 =0; X2 =1;

X2 FKT. X2 = 1 Osa zpUsobujici chybu, X1 =0; X2 = 1;

osa zpuso.chy.x2= 15 Rozte¢ bodu X2 = 15 (rozsah : 6 — 20)

rozteé bodu X2 = + 15.2250 Vztazny bod X2: +15.2250 mm (zadani hodnoty)

KOR. NR. 00 =  +
KOR. NR. 01 =
KOR. NR. 02 = -
KOR. NR. 03 = -
KOR. NR. 04 =  +
KOR. NR. 05 = +
KOR. NR. 06 =  +
KOR. NR. 07 =  +
+
+
+

.0000 Hodnota korekce 0 = 0.0000 mm (hodnota korekce 0 je vzdy 0)
.0300 Hodnoty korekci 1 — 10 jsou obsazeny hodnotami (zadani hodnot)
.0420 Osa se bude korigovat od 15.2250 mm do 342.9050 mm.

KOR. NR. 08 =
KOR. NR. 09 =
KOR. ©NR. 10 =
KOR. NR. 11 = = -—————————- Hodnota korekce 11 — 63 bez zadané hodnoty (pamét’ je prazdna)
KOR. NR. 12 = = -—————————-
KOR. NR. 13 = = —————————-

cNeNolNelNeNeNelole il
o
o
o
o

KOR. NR. 60 = —==-—————-
KOR. ©NR. 61 = —==—=—————=
KOR. NR. 62 = e
KOR. NR. 63 = = —————————-—
* Zavéregny znak (*);



Externi ovladani pres datové rozhrani

V.24/RS-232-C

Indikaci polohy mlZete ovladat externé pres datové rozhrani

V.24/RS-232-C.

U ND 231 B jsou k dispozici tyto prikazy:

Format:

<ESC>TXXXX<CR> Klavesa je stlacena
<ESC>AXXXX<CR> Vydat obsah indikace
<ESC>FXXXX<CR> Provést funkci
<ESC>SXXXX<CR> Zvlastni funkce

Prikazova sekvence
<ESC>T0000<CR>
<ESC>T0001<CR>
<ESC>T0002<CR>
<ESC>T0003<CR>
<ESC>T0004<CR>
<ESC>T0005<CR>
<ESC>T0006<CR>
<ESC>T0007<CR>
<ESC>T0008<CR>
<ESC>T0009<CR>
<ESC>T0100<CR>
<ESC>TO0101<CR>
<ESC>T0102<CR>
<ESC>T0104<CR>
<ESC>T0105<CR>
<ESC>T0107<CR>

Vyznam
Klavesa ‘0°
Klavesa ‘1°
Klavesa ‘2°
Klavesa ‘3°
Klavesa ‘4°
Klavesa ‘5°
Klavesa ‘6°
Klavesa ‘7*
Klavesa ‘8°
Klavesa ‘9°
Klavesa ‘CL*
Klavesa ‘-
Klavesa ‘.*
Klavesa ‘ENT®
Klavesa ‘MOD°
Klavesa ‘1/2‘ (vztaZzny bod)

Prikazova sekvence
<ESC>T1000<CR>
<ESC>T1001<CR>
<ESC>T1002<CR>
<ESC>T1003<CR>
<ESC>T1004<CR>
<ESC>T1005<CR>
<ESC>T1006<CR>
<ESC>T1007<CR>
<ESC>T1008<CR>
<ESC>T1009<CR>

<ESC>A0000<CR>
<ESC>A0100<CR>
<ESC>A0200<CR>
<ESC>A0301<CR>
<ESC>A0400<CR>
<ESC>A0900<CR>

<ESC>F0000<CR>
<ESC>F0002<CR>

<ESC>S0000<CR>
<ESC>S0001<CR>
<ESC>S0002<CR>

Vyznam

Klavesa ‘CE+0°
Klavesa ‘CE+1°
Klavesa ‘CE+2°
Klavesa ‘CE+3*
Klavesa ‘CE+4
Klavesa ‘CE+5°
Klavesa ‘CE+6’
Klavesa ‘CE+7*
Klavesa ‘CE+8’
Klavesa ‘CE+9°

Vyslat oznaCeni CitaCe
Vyslat indikaci se 14 segmenty
Vyslat okamZitou hodnotu

Vyslat text chyby
Vyslat €islo software
Vyslat stavova pole

Funkce REF
Print

RESET ¢itace
Zamdeni klavesnice
Uvolnéni klavesnice

hrani V.24/RS-232-C

é roz

datov

ani pres

Externi ovlad
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Popis prikaza V.24/RS-232-C:

Indikace polohy podporuje pfi zpracovani ptrikaz protokol
XON-XOFF. Kdy?Z je plny interni zasobnik znakt (100 znakd),
vysle indikace vysilaci fidici znak XOFF. Po zpracovani
zasobniku vysle indikace vysilacitidiciznak XON a je
pripravena pfijimat data.

Stisk klavesy (pfikazy TXXXX)

Kazdy klavesovy prikaz, ktery indikace polohy spravné
rozezna, je potvrzen vyslanim fidiciho znaku ACK
(Acknowledge, Control-F). Poté se provede prikaz.
U chybné rozpoznanych, pfipadné& neplatnych prikazu
odpovida indikace polohy fidicim znakem NAK (No
acknowledge, Control-U)

Vyslanioznaceniditace:
Vysila se: typ Citace, Cislo software, datum vydani software.
Priklad:

<sTx>| |N|D|-|2[3]1 <CR>| <LF>

3 4/9| 7,97 -| 0| 4 <CR> <LF>
2/0/0|1]|-/0[5] -|0] 4/<CR>| <LF>
Posloupnost znaku: STX;

10 znaku; CR; LF;

10 znaku; CR; LF;

10 znaku; CR; LF;

Vyslat zobrazenise 14 segmenty:

Vysila se zobrazeny obsah indikace (také dialogy a chybova
hlaseni).

<sTx> -|1]2]3]4/5]. 6] 7]8]9]<cR} <LF>

Posloupnost znakd: STX;
min. 10 az max. 13 znak; CR; LF;
(podle pocCtu Carek a desetinnych mist).

Vyslat okamzitou hodnotu:

Vysila se aktualni hodnota polohy (bez ¢arky, s ivodnimi
nulami).

<STX>| +/1/2]3] 4|5 6/ 7| 8 9/<CR>| <LF>|

Posloupnost znak(: STX;
znaménko; hodnota ¢isla s 9 znaky;
CR; LF;

Vyslat text chyby:

Vysila se text chyby zobrazeny na indikaci polohy (vyslani se
provede pouze tehdy, pokud je zobrazeno chybové hlaseni).

<sTX>|F [0 [RIM|A|T|.|F[E[H|L| .| [<CR>|<LP|

Posloupnost znakd: STX;
13 znaku; CR; LF;



Vyslatislo software:

Vysila se aktualni Cislo software

<sTx>| [3]4|9]7]9]7

Posloupnost znak(: STX;
10 znaku; CR; LF;

Vyslatstavové hlaseni:

0] 4] <CRY{ <LF

Vysila se zobrazeni stavu
Priklad:

0 = stavovy symbol je tmavy
1 = stavovy symbol sviti

2 = stavovy symbol blika

<sTx>|0]1]0/0[1]o]0[1][0o]0]0]0]0] O]<CR<LF>]
abcde f ghi|j

Posloupnost znak(: STX;
14 znaku; CR; LF;

a = REF (referencni bod) f=PRINT (vyslani dat)

b =vztazny bod 1 g=inch (indikace v palcich)
¢ =vztazny bod 2 h = < (tfidéni)

d = SET (nastavit vztazny bod) i == (tfidéni)

e = START (fady méreni) j=> (tridéni)

Provést funkce (pfikazy FXXX):

KaZdy ptikaz, ktery indikace polohy spravné rozezna, je
potvrzen vyslanim fidiciho znaku ACK (Acknowledge,
Control-F). Poté se provede prikaz.

U chybné rozpoznanych, pripadné neplatnych prikazl
odpovida indikace polohy fidicim znakem NAK (No
acknowledge, Control-U).

Funkce REF:

Vypnout provoz REF nebo aktivovat (aktualni stav REF se
zméni).

Tisk

Vyslani aktualni mérené hodnoty. Vyslani mérené hodnoty
(posloupnost znaku) se provadi tak, jak je uvedeno v pfiru¢ce
(na strané 38). Stejna funkce jako vyzadani mérené hodnoty
pomoci STX (Control B).

Zvlastni funkce (prikazy SXXX):
RESET c¢itace:

Cita& se resetuje pomoci software a spusti se znovu.
(Funkce jako vypnuti a zapnuti indikace polohy.)

Zamceniklavesnice:

Indikace polohy potvrdi/zrus8i zvlastni funkci vyslanim fridiciho
znaku ACK (Acknowledge).

Zamknou se v&echny klavesy na indikaci polohy. Citag je nyni
mozné ovladat pouze externé prikazy pres V.24/RS-232-C.
Odemknuti klavesnice se provede bud’ vyslanim zviastni
funkce ,Uvolnit klavesnici“ nebo vypnutim a zapnutim
indikace polohy.

Uvolnéniklavesnice:

Indikace polohy potvrdi/zrus§i zvlastni funkci vyslanim fidiciho
znaku ACK (Acknowledge).

Klavesnice, ktera byla pfedtim zamcena zvlastni funkci
,<Zamknout klavesnici“, se opét uvolni.

datové rozhran V.24/RS-232-C

ani pres

Externi ovlad
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Technické udaje

Provedeni pgistroje ND 231 B
Standardni model, litinova skririka
rozméry (SeVeH)
239 mm e 84,6 mm e 224 mm
Provozni teplota 0°Caz45°C
Skladovaci teplota -20°Caz70°C
Hmotnost cca. 1,5kg

Rel. vlhkost vzduchu

<75 % vro¢nim praméru
<90 % v ojedinélych pripadech

Napajeci napiti

sitovy zdroj s primarnim
taktovanim

100 V~ az 240 V~
(-15% az +10 %)

50 Hz a7z 60 Hz (+ 2 Hz)

Siova pojistka

F 1 Av pfistroji

Paikon

typ. 8W

Elektromagneticka
snasenlivost

podle EN 55022, tfida B

Odolnost proti ruseni

podle VDE 0843 dil 2 a 4,
stupen 4

Stupeo kryti

IP40 podle EN 60 529

Vstupy od
shimaeu polohy

pro snimace polohy se sinusovym
vystupnim signalem (11pAgs);
Vyhodnocovani referencnich
znaCek s kddovanou vzdalenosti
a samotnych referencnich znacek

Vstupni frekvence X1 aXx2:
max. 100 kHz pfi délce
kabelu 30 m

Krok displeje nastavitelny

Vztané body 2

Funkce  Tridéni

+ spinaci a tfidici signaly

+ nulovani/nastaveni indikace
externim signalem

+ vystup namérenych hodnot

Datové rozhrani
V.24/RS-232-C

nastavitelna rychlost v baudech
110, 150, 300, 600, 1 200, 2 400,
4 800, 9 600, 19 200, 38 400
baudu




ND 231 B: Rozméry v mm/palcich
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