HEIDENHAIN

Arbeiten mit der MeBwertanzeige N D 23 1

* Eingabewertiibernehmen
* Anzeige setzen auf Wert

Istwert- und Eingabe-Anzeige * Bezugspunktwihlen aus P79 (P8O}
{(7-Segment-LED, * InParameter-Liste
9 Dekaden mit Vorzeichen) ruckwarts blattern Zehner-Tastatur
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Status-Anzeige mitLeuchtfeldern = Eingabe l6schen * Vorzeichen-
 Anzeigenullen (PEO1) Taste
¢ MeBwert iiber Datenschnittstelle * CL plus MOD: * Parameterwert
ausgeben (P86!) Parameter-Liste an- verkleinemn
* Parameter-Liste nach Einschalten anwiéhlen wahlen .
¢ In Parameter-Liste vorwérts blattern * CLplus zweistellige * Dezimalpunkt
Zahl: Parameter wihlen * Parametervert
» Parameter-Eingabe vergrofern
I6schen und Parameter-
Nr. anzeigen

Leuchtfeld Bedeutung
REF Wenn zusdtzlich Dezimalpunkte blinken:
Anzeige wartet auf das Uberfahren der Referenzmarke.
Wenn Dezimalpunkte nicht blinken:
Referenzmarke wurde Uberfahren — Bezugspunkte werden
netzausfallsicher gespeichert.
Blinkend: Anzeige wartet auf Driicken von ENT oder CL.
in. Fositionswerte werden in Zoll (inch} angezeigt.
L1712 Bezugspunkt 1 / Bezugspunkt 2 wurde gewahlt.
SET Blinkend: Anzeige wartet auf Bestatigung flir Eingabewerte.
</ =/f> Klassieren: MeRwert kleiner als Klassier-Untergrenze / innerhalb

Klassiergrenzen / gréfter als Klassier-Obergrenze.
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Die Meliwertanzeige ND 231 ist zum Anschlud zweier HEIDENHAIN LangenmelR-
systeme oder Drehgeber mit sinusférmigen Ausgangssignalen vorgesehen.
Jedes MeRsystem besitzt eine oder mehrare - inshesondere auch “abstands-
codierte” Referenzmarken.

Beim Uberfahren einer Referenzmarke wird ein Signal erzeugt, das diese Position als
Referenzpunkt kennzeichnet. Nach dem Wiedereinschalten wird durch das Uberfah-
ren der Referenzpunkte beider Meflsysteme die durch das Bezugspunkt-Setzen
festgelegte Zuordnung zwischen Positionen und Anzeigewerten wieder hergestellt,

Bei abstandscedierten Referenzmarken genlgt ein Verfahrweg von maximal 20 mm
pro MeBsystem fir das Wiederherstellen der Zuordnung zwischen Positionen und
Anzeigewerten nach dem Wiedereinschalten,

Einschalten
- ™
O )’] Anzeige einschalten (Schalter an der Gehause-Ruckseite).
* Anzeige zeigt [ETE. . .
* Leuchtfeld REF blmkt
Ent...CL

Referenzmarken-Auswertung einschalten.

* Anzeige zeigt den zuletzt der Referenzmarken-Position
zugeordneten Wert an.

¢ | euchtfeld REF leuchtet.

6 9 7 ¢ Dezimalpunkte blinken.

Referenzpunkte in beiden Achsen (berfahren.
Beide Achsen verfahren, bis die Anzeige zahlt
und kein Dezimalpunkt mehr blinkt.

Die Anzeige ist betriebsbereit.

Wenn Sie die Referenzmarken-Auswertung nicht wiinschen, dricken Sie die
Taste CL anstelle der Taste ENT.

Bezugspunkt-Setzen

Beim Bezugspunkt-Setzen ordnen Sie einer bastimmten Position den
zugehdrigen Anzeigewert zu. Der Bezugspunkt bezieht sich auf eines der beiden
Melisysteme coder den Summen- oder Differenzwert (siche “Anzeige wiahlen').
Beirmn ND 231 kénnen Sie zwei voneinander unabhingige Bezugspunkte festlegen.

[ /e Bezugspunkt 1 oder 2 wahlen.
. g
Y

m Zahlenwert eingeben, z.B. 40.

Eingegebenen Zahlenwert Gbernehmen.

Zwischen den beiden Bezugspunkten kann beliebig umgeschaltet werden.
Verwenden Sie den Bezugspunkt 2, wenn Sie Kettenmalie anzeigen wollen!




Anzeige wahlen

Die Anzeige des ND 231 wéhlen Sie
* (ber Schalteingdnge (siche Sub-D-Anschluf® EXT) oder
* mit dem Betriebsparameter P0G (siehe Betriebsparameter-Liste).

Wenn Sie die Anzeige (iber die Schalteingdnge wahlen, ist die Einstellung des
Betriebsparameters P06 ohne Einfluf auf die Anzeige.

Wenn keiner der Eingange fir die Wahl der Anzeige (Pin 6 bis Pin 9) aktiv ist oder
mehr als einer dieser Eingange gleichzeitig, gilt fir die Anzeige die Einstellung des
Betriebsparameters POB:

¢ Position des Mefsystems an X1: P06 = -

L ]
*  Summenanzeige: P06 =
L ]

Klassieren

Beim Klassieren vergleicht die Anzeige den angezeigten Wert mit einer oberen und
einer unteren "Klassiergrenze".

Leuchtfelder und Schaltausgange am Sub-D-Anschluld EXT (siehe dort) geben an, ob
der Anzeigewert kleiner als die untere Klassiergrenze ist, griRer als die obere
Klassiergrenze oder ob der Anzeigewert innerhalb der Klassiergrenzen liegt.

Anzeige Badsutung

= Mefiwer? liegt innerhalb der Klassiergrenzen

< MelRwert ist kleiner als die untere Klassiergrenze

> Melwert ist gréfier als die obere Klassiergrenze
Betriebsparameter fiir das Klassieren:
e P17 Klassieren einfaus
+ P18, P19 Klassiergrenzen



Daten ausgeben

Sie haben drei Mbglichkeiten, Daten auszugeben:
» Driicken Sie die Taste MOD. Fir diese Maglichkeit muld der Betriebsparameter

P86 auf =7 W= 7 stehen (siehe Betriebsparameter-Liste); oder
» (Geben Sie den Befehl STX {CTRL B} Uber den Eingang RXD ein; oder

» Geben Sie sinen Einspgicherbefehl am Sub-D-Anschluli EXT ein.

Ein Verbindungskabel (z.B. zu einem PC) kdnnen Sie bei REIDENHAIN bestellen
(Id.-Nr. 274 545 .); Kabelldnge bis zu 20 m.

Betriebsparameter zur Daten-Ausgabe: P50, P51

Verdrahtung und Pinbelegung
Anschlulkabel werden entweder voll verdrahtet {links) oder nur teilweise (rechts).

S— e et SES——— o
ND H ;f ND H

1 ¢
CHASSIS GND 1 O——————————@ 1 CHASSIS GND CHASSIS GND 1 Q~——————@ 1 CHASSIS GND

D TX XD

1 1
e e
RxD 3 3 AxO RXD
RTS 4 4 RTS RTS
CTS BgDCZ: 5 T8 cTs
[} €
7
0

TXD

1
o e

3 RXD
8:| ® 4 RTS
L CTs

5 DSR DSR * G DSR
7 SIGNAL  GND SIGNAL - GND 7 SIGNAL  GND
20 DTR DTR 20 * 20 DTR

f' l i
CHASSIS GND: Gehausemasse TXD: Sendedaten R)(D Empfangsdaten
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Signale Signalpegel "aktiv"  Signalpegel "nicht aktiv"
TXD, RXD -3V bis =15V +3V bis +15V
RTS, CTS, DSR, DTR  +3V his +15V -3V bis —-15Y

Ubertragungs-Format und Steuerzeichen

Ubertragung  im ASCl-Code

Datenwort 1 Start-Bit, 7 Daten-Bits, Paritits-Bit (gerade Paritdt), 2 Stop-Bits

Steuerzeichen MelRwert abrufen: STX (CTRL B), Unterbrechung DC3 (Ctrl 3,
Fortsetzen DC1 (Ctrl Q)
Fehlermeldung abfragen: ENQ (CTRL E)

Reihenfolge * Vorzeichen e Zahlenwert mit Dezimalpunkt  * Leerzeichen
# Einheit (Leerzeichen = mm, ' = Zoll, ? = Stdrung)
+ Klassierzustand (<, =, =; ? wenn P18 > P19) oder Leerzeichen
* Achskennzeichnung (1=X1, 2=X2, A=X1+X2, S=X1-X2)
» Wagenricklauf e Zeilenvorschub

Einspeicher- und Ubertragungszeiten

Die Dauer der DatenUbertragung hangt ab von der gewahlten Baud-Rate und der
Anzahl der zusatzlich eingetflgten Leerzeilen.

Einspeichersignal STX(CTRLB) EXT{impuls) EXT{Kontakt) PRINT
Einspeichern nach <1 ms <1 ps <5ms <33 ms
Datenlbertragung nach < 34% ms <33V ms < 38" ms < 662 ms

11 Dig Zeiten erhdhen sich bei aktiver Linearkorrektur um 15 ms je korrigierter Achse und bei unterschiedlicher Kormmalage,
Zahlweise und Unterteilung nochmals um 28 ms.

2i Die Zeit erhdht sich bei aktiver Linearkorrektur um 30 ms je korrigierter Achse und bei unterachiedlicher Kommalage,
Zahlweise und Unterteilung nochmals um 56 ms



Sub-D-Anschlu EXT

Gefahr fiir interne Bauteile!

Die Spannung externer Stromkraise muf einer , Funktionskleinspannung mit
sicherer Trennung” nach VDE 0160, 5.88 entsprechen!

Induktive Lasten nur mit Loschdiode paralle] zur Induktivitit anschlielen!

Nur abgeschirmte Kahel verwenden!
Schirm auf Steckergehduse legen!

(&

Pin Funktion Pin Funktion
15 Melwert 2 Schaltgrenze Al (P62} 1 oV
3 16  Melwert > Schaltgrenze A2 (P63} 10 0V
= 17  Meliwert < Klassier-Untergrenze {P18} 5 nicht belegen
g 18 Melhwert > Klassier-Obergrenze (P19) 12 nicht belegen
< 19 Fehler (siehe Fehlermeldungen) 13 nicht belegen
14 Anzeigawert ist Null 11 frei
2 Anzeigs nullen 20 frel
3 Anzeige setzen auf Wert aus P79 21 frei
4 Referenzmarkensignale ignorieren (X1}
24  Referenzmarkensignale ignorieren (X2}
ag:, 6  Positicn des Meldsystems X1 anzeigen
:E’ Position des MelRsysterns X2 anzeigen
i 8 Summe X1 + X2 anzeigen
9 Differenz X1 — X2 anzeigen
22 Impuls: Mefldwert ausgeben
23 Kontakt: Meliwert ausgeben
25 REF-Betrieb abschalten oder aktivieren
{akuteller REF-Zustand wird gedndert)
Signalpegel | Low High
Eingdange -05VUZ09V |I1£68mA 39vVsU<g15Y
Ausgidnge U004V [=100mA | U<32V [ <10 pA

Beschreibung der Ein- und Ausgangssignale

Eingangssignale ¢ Interner "Pull-up”Widerstand 1 kQ
¢ Ansteuern durch Kontaktschlufi gegen 0V oder
Low-Pegel Uber TTL-Baustein
¢ Verzogerung fir Nullen/Setzen: t, £ 2 ms
* Mindest-Impulsdauer fir alle Signale: t,;, = 33" ms

Ausgangssignale * "Open-Collector'-Ausgénge,
aktiv Low -
= Verzdgerung bis zur Signal-
ausgabe: t, £ 29" ms

* Dauer Nuildurchgangs-

signal, Schaltgrenze

A1, A2: 152180 ms
" Die Zeiten erhéhen sich bai le 110} .I_U v
* aktiver Linearkorrektur um 15 mis je korrigierter Achse; e :

+ unterschiedlicher Kommalage, Zéjh\weise und Unterteilung um 20 ms;
» externem Nullen, Setzen, Einspeichern oder bei Datenausgabe.

1< 100 ma
-—

+UR€32Y




Anzeige-Stopp bei MeBwert-Ausgabe

Die Wirkung des Signals zur MeRwert-Ausgabe auf die Mefllwert-Anzeige wird im
Betriebsparameter P23 festgelegt.

» Mitlaufende Anzeige, kein Anzeige-Stopp:
Anzeigewert entspricht dem aktuellen MeRwert { 27=1 ).

» Gestoppte Anzeige: Anzsige wird gehalten {eingefroren) und bei jedem
Signal zur Melbwert-Ausgabe aktualisiert { =7 <1

» Gestoppte/mitlaufende Anzeige: Anzeige ist gestoppt, solange ein Signal
zur MelRwert-Ausgabe anliegt ( 527120,

Fehlermeldungen

Fehlermeldung . loschen

Wenn Sie die Fehlerursache behoben haben:
» Driicken Sie die Taste CL.

Meldung Ursache und Auswirkung

UL L Letzter MeRwert noch nicht abgerufen”

SOror G~ Externes Gerdt nicht bereit zur Datentbertragung”

(=i o= erscheint nur einmall)

SOrDr 02 Daten-Schnittstelle: )
Paritatsfehier cder falsches Ubertragungsformat™

sEOrO0 o Falscher Eingabewert

Erroy ! Uberlauf durch externes Setzen

Uberlauf Schaltgrenze 1

e Ukerlauf Schaltgrenze 2

S Ubkerlauf Klassier-Untergrenze

k Summen- oder Differenzanzeige nicht darstellbar

h
i Uberlauf Klassier-Obergrenze
|

S 7 Signal von Meflsystem-Eingang X1 oder X2 zu klein"
= (z.B., wenn Mefisystem verschmutzt)

SO S 10 Eingangsfrequenz fur MefRsystem-Eingang X1 oder X2 zu hoch"
Tor 2,2 (@Bl wenn Verfahrgeschwindigkeit zu grof3)

Interner Zahlertberlauf"

e Fehler beim Uberfahren der Referenzmarken®

Errrne o B5 Fehlermeldung I8schen: Gerat ausschalten!
e Bei wiederholtem Auftreten: Kundendienst benachrichtigen!

£SO 55 Betriebsparameter Uberprifen!
Bei wiederholtem Auftreten: Kundendienst benachrichtigen!

Wenn alle Dezimalpunkte leuchten, ist der Mefldwert zu grol? oder zu klein:
Setzen Sie einen neuen Bezugspunkt oder fahren Sie zurlck.

Wenn alle Klassiersignale leuchten, ist die Klassier-Obergrenze kleiner als die
Untergrenze.

W Diese Fehler sind flr ein angeschlossenes Gerat wichtig.
Das Fehlersignal (Pin 19) am Sub-D-AnschluR EXT ist aktiv.



Betriebsparameter

Die Parameter sind aufgetsilt in ,Anwenderparameter” und ,geschiitzte Betrigbs-
parameter”, die erst nach Eingabe einer Schilsselzahl zuganglich sind.

Anwenderparameter
Anwenderparameter sind Betriebsparameter, die Sie dndern kénnen, chne die
Schlisseizahl einzugeben: PO0 bis P30, P50, P51, P79, P86

Anwenderparameter aufrufen
Anwenderparameter nach dem Einschalten der Anzeige aufrufen:
» Driicken Sie die Taste MCD, solange in der Anzeige steht.

Anwenderparameter wahrend des Betriebs aufrufen:

» Dricken Sie die Taste CL und gleichzeitig die Taste MQOD.
Anwenderparameter direkt wihlen:

» Dricken Sie die Taste CL und gleichzeitig die erste Ziffer der Nummer,
» Lassen Sie die beiden Tasten los und geben Sie die zweite Ziffer ein.

Geschiitzte Betriebsparameter

Bevor Sie geschiitzte Betrisbsparameter dndern kénnen, miissen Sie dic Schliissel-
zahl 95 148 (per (752 [ D=f] eingeben: Sie bleiben zugénglich, bis Sie die
Positionsanzeige ausschalten,

In der Parameter-Liste blattern
» Vorwirts blattern: Dricken Sie die Taste MCD.
» Riickwirts blattern: Dricken Sie die 11 /4 2 -Taste.
Mit dem Weiterbldttern wird eine Anderung automatisch (bernommen.

Betriebsparameter &ndern
» Parametarwert mit der , Dezimalpunkt”-Taste vergroRern, oder
» Parameterwert mit der ,Minus”-Taste verkleinern, oder

» Zahlenwert fiir Betriebsparameter eingeben, z.B. fir P41 ( (SET| blinkt).

Eingaben korrigieren und Parameter-Bezeichnung anzeigen
» Dricken Sie die Taste CL.

Betriebsparameter verlassen )
» Dricken Sie die Taste ENT. Die Anzsige Ubernimmt alie Anderungen.

Betriebsparameter-Liste

Parameter |Bedeutung | Funktion / Wirkung Einsteliung
o emos | Schlisselzahl 95 148 eingeben zum Andern der geschitzten
"7 |Betriebsparameter
2oy amrme I MaRsystem Anzeige in Millimetern =t
Anzeige in Zoll Iy
=05 2 R |Anzeige Anzeige Mefsystem-Anschiufl X1 a1
wiahlen Anzeige MeRsystem-Anschiull X2 5=
Summenanzaige X1 + X2 N e
Differenzanzeige X1 — X2 S 508 R
2 TS |Klassieren Klassieren ein o I
Classification Klassieren aus = = ==
&5 £ 55 |Klassieren - Untergrenze (P18 < P19 eingeben;
=15 71 55 |Klassieren - Obergrenze (P12 > P18 eingeben)




Parameter |Bedeutung Funktion / Wirkung Einstellung
zzn o oino|Anzeige-Stopp Mitlaufende Anzeige, kein Stopp e
Display bei MeBwert- Gestoppte Anzeige / halten i
Ausgabe Gesteppte/mitiaufende Anzeige Pt
/3% = o |Zahlrichtung normal {Positive) =05
Direction invers (Megatfive) DELD
F2o% Sl |Unterteilung der Mef3systemsignale 400, 320,256, 200, 160,
Subdivision 128, 100, 80, 50, 40, 20, 10,8, 5,4, 2, 1,0.8, 0.5, 0.4, 0.2, 0.1
=333 S~ | Zahlweise 0-1-2-3-4-5-6-7-8-9-0 !
0-2-4-6-8-0 =
0-5-0 S
=om% ocC  |Nachkommastelien 2/3/4/5/6 (bis 8 bei Zoll-Anzeige)
Decimal point '
S 3% C L~ |Lineare Fehlerkompensation® - 99 999 < P41 < + 99 999 [um/m|
Compensation| Ab Hardware-Variante .1-: — 99 9999 < P41 < + 99 899,9 [Lm/m]
% =~ |Referenz- einzelne Referenzmarke Sl E
marken abstandscodiert mit 500 « TP Son
{TP = Teilungsperiode)
abstandscodiert mit 1 000 « TP oo
z.B.fUr LS 303 C/LS 603 C)
abstandscediert mit 2 000 » TP i
Fo s ToF |Auswertung der| Referenzmarken auswerten FEE
Referenzmarken | Referenzmarken nicht suswerten FEE e
s sk 20 o |MeBRsystem- keine Uberwachung (Alarm OFff SRS TEE
Encodsr Uberwachung Verschmutzung (Contamination) = =
Frequenz (Frequency) 5 RCOF
Freguenz und Verschmutzung A ESCE
PED Li|Baud-Rate -7 110, 150, 30C, 600, 1200, 2400, 4800, 9600
o Li=~| Zusatzliche Leerzeilen | :7cC ilinefeed O bis 99
FEs = !|Schaltgrenze 1 Zahlenwert eingaben
Faa S| Schaltgrenze 2 7ahlenwert eingeben
8og mros |\Wert far Zahlenwert eingeben fUr das Bezugspunkt-
Preset Bezugspunkt Setzen lUber Schalteingang oder mit Taste ENT
[, cC- [Anzeige kein Nullen/Setzen mit CL/ENT SE- GEE
setzen Nullen mit CL (Sef Zero), Sl DS
kein Setzen mit ENT S
Nullen mit CL und p———
Setzen mit ENT auf Wert aus P79 e
252 eSS |Verhalten nach | [ZhS op eSS on
Message  |Einschalten Anzeige zeigt nicht [£7=, | Ot TESD OFF
=as I EF |Externes REF REF Uber Sub-D-AnschiuR EXT Eae oo
kein REF Uber AnschluR EXT EHE DOFF
FoE 0| PRINT (iber PRINT gesperrt BTne OFRF
Mode Taste MOD PRINT nicht gesperrt SCone oo
#: Parameter fur jedes MeRsystem separat eingeben
" Bsp.: Eingabewert flir P41: Angezeigte Mefildnge Lg = 620,000 mm; Tatséchliche Lange fermittelt z.B. mit
demn Vergleichsmefsystem YW 1071 von HEIDENHAIN} Ly = 619,878 mm; Léngendifferenz DL = Ly -Ls =-124 um;

Korrekturfaktor k: k = AL / L

-124 pm /0,62 m

= = 200 [um/m].



Parameter-Einstellungen fiir HEIDENHAIN LangenmeRsysteme

T Folgende Einsteliungen
2 4 gelten fir mm-MaRe:
58|88 Anzeigeschritt  |[Unter- [Zahl- [Nachkom-
.2 <5 (MaBisystem: P01}/ teilung,| weise, mastellen,
Typ »a|<LE|Ps3 | mm Zoll P32 |P33 |P33
LIP 40x 2 eine [single|| 0,001 |0,00005 2 1 3
0,0005 |0,00002 4 b 4
0,0002 |0,00001 10 2 4
0,0001 |0,000005 20 1 4
0,00005| 0,000002 40 5 5
0,00002(0,000001]| 100 2 5
LIP 101 4 eine |[single|| 0,001 0,00005 4 1 3
VM 0.00C5 | 0,00002 8 5 4
0,0002 | 0,06001 20 2 4
0,00071 | 0,C00005 40 1 4
0,00005 0,000002 80 b 5
LIF 101 4 eine |single|l 0,001 |[0,C0005% 4 1 3
LF 401 0,0005 [ 0.00002 8 5 4
0,0002 [ 0,00001 20 2 4
0.0001 | 0,000005 40 1 4
MT 10 eine jsinglel 0,001 |0,00005 10 1 3
0,0005 | 0,00002 20 5 4
LID 10 || eine [single| ©,0002 |0,00001 50 2 4
abst.c.[2000 |} 0,0001 [0,0000056| 100 1 4
LS 103 10 || eine [single|
LS 405 abst.c.{ 1000
ULS/A10
LS 106 20 _eine si_ngle 0,01 0,0005 2 1 2
LS 406 abst.c.| 1000 || 0,005 {0,0002 4 5 3
LS 706 0,002 | 0,0001 10 2 3
ULS/20 0,001 | 0,00005 20 1 3
0,0005 | 0,00002 40 5 4
LIDA 190 40 gine |[singlei 0,002 |Q,0001 20 2 3
LB 101 0,001 | 0,00005 40 1 3
0,0005 | 0,00002 80 5 4
LIDA 2xx 100 || eine |single|| 0,01 0,0005 10 1 2
LB 3xx 0,005 |0,0002 20 5 3
0,002 |[0,0001 50 2 3
0,001 |0,00005 100 1 3
LiM 102 12800| eine |single|| 0,1 0,005 128 1 1
0,05 0,002 256 5 2
Beispiel: Parameter fir beliehiges Melsystem festlegen

Langenmelsystem z.B. mit Signalperiode s = 10 um
Gewilinschter Anzeigeschritt z.B. a = 0,000 1 mm
Unterteilung P32 = 0,001 e s / a = 100

Zahlweise P33 = 1 (Anzeige z&hIt 1,2, 3, ...
Nachkommastellen von a: P38 = 4



Riickansicht

1 Xa1{(M2uRS232-Gy X41 {EXT)

Daten-Schnittstelle [ {
V24 Re03C L S e Sub-D-Anschlufs EXT
X1 X2

I
E-OOP“ 60 H;
= L A e
Netzschalter | Iﬂi ? @ @
- | I
Erdungsanschluf Eingénge fir HEIDENHAIN LangenmeRsysteme
mit sinusférmigen Ausgangssignaien {7uAgg bis
16 pAgg), Anschlufkabel maximal 30 m lang,
maximale Eingangsfrequenz: 100 kHz

Die Schnittstellen X1, X2, X31 und X41 erflllen die "Sichere Trennung vom
Netz" nach VDE 0160, 5.88,

- 240

<

A

Aufstellen und Befestigen

Sie kénnen die Anzeige mit M4-Schrauben am Boden PR e

befestigen (siehe Abbildung rechts). —t
- —— -

Die Anzeigen lassen sich auch gestapelt aufstellen. i '

Steckeinsatze mit Klebefldche (im Lieferumfang [ |
enthalten) verhindern, daft gestapslte Anzeigen " [

varrutschen. b&

T e —

146+02
§.51 £ 008"

Spannungsversorgung und Netzanschlu

Stramschlag-Gefahr!
Vor Offnen des Gerites Netzstecker ziehen!
Schutzleiter anschlieen! Der Schutzleiter darf nie unterbrochen sein!

Gefahr fiir interne Bauteile!

Steckverbindungen nur bei ausgeschaltetem Gerét herstellen oder 18sen!
Nur Originalsicherungen als Ersatz verwenden!

Primargetaktotes Netzteil, besténdig gegen Uberspannungen nach VDE 0160, 5.88,
Uberspannungsfestigkeitsklasse 2.

Spannungsbereich 100 V his 240V (= 15 % bis + 10 %) Frequenz 48 Hz his 62 Hz,
Leistungsaufnahme typ. 8 W, Netzsicherung F 7 A im Gerat.

Mindestquerschnitt des NetzanschluRkabels: 0,75 mm?

@ Zur Erhéhung der Storfestigkeit den Erdungsanschiu® auf der Gehduse-
Rickseite mit dem zentralen Erdungspunkt der Maschine verbinden!
{Mindestquerschnitt 6 mm2)

Umgebungsbedingungen

Temperaturbereich Betrieb: 0 °C bis +45 °C; Lagerung =30 °C bis +70 °C

Luftfeuchtigkeit Jahresmittel: F_ < 75 %; Maximum: F <90 %

rel, max

Masse 1,5kg

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
Dr.-Johannes-Heidenhain-Strage b
D-83301 Traunreut, Deutschland

@ (08669 310

[Fax] (0 86 69) 5061

@ Service (08669 31-1272

@ TNC-Service (08669) 31-14 486
[F251{0 86 69) 9899
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